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Prosime Vas, prfed pfipojenim a uvedenim servopohonu
do provozu, podrobné precist tento navod !

Preventivni a ochranna opatfeni uplatnéné na tomto vyrobku nemohou poskytovat poZzadovanou

bezpecnostni droven, pokud vyrobek a jeho ochranné systémy nejsou uplatriované pozadovanym

a popsanym zpusobem a pokud instalace a Gdrzba neni vykonavana podle prislusnych predpisd
a pravidel!
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Tento Navod na montéz, obsluhu a Udrzbu je vypracovan ve smyslu pozadavkd pfisluSnych zadkond a nafizeni
vlady SR, resp. CR a ve smyslu poZadavkd Vyhlasky MPSVR SR ¢. 508/2009 Z.z.
Je vypracovan s cilem zajistit bezpeénost a ochranu zivota a zdravi uzivatele a s cilem zamezit vzniku
materialnich Skod a zamezit ohrozeni zZivotného prostredi.

1. VSeobecné
1.1 Uéel a pouZiti vyrobku

Elektrické servopohony (dale ES) pfimocaré typu ST 0.1 (dale ST), resp. STR 0.1
s regulatorem polohy (dale STR) jsou vysokovykonné elektromechanické vyrobky, konstruované pro
pfimou montdz na ovladané zafizeni (regula¢ni organy - armatury, ap.). ES typu ST jsou uréeny pro
dalkové ovladani uzaviracich organd a STR jsou pro automatickou regulaci regulaénich organa v
obou smeérech jejich pohybu. Mohou byt vybavené prostfedky méfeni a fizeni technologickych
procesu, u kterych je nositelem informace na jejich vstupu a (anebo) vystupu unifikovany analogovy
stejnosmérny proudovy anebo napétovy signal. Mohou se pouzivat v topenarskych, energetickych,
plynarenskych, klimatizacnich a jinych technologickych zafizenich, pro které jsou svymi uZitkovymi
vlastnostmi vhodné. Na ovladané zafizeni se pfipojuji pomoci pFiruby podle ISO 5210 resp.
prostfednictvim sloupkd a pfirub.

Poznamka:
1. PA ES se zabudovanym regulatorem v koncovych polohach neni mozné po¢éitat s tésnym
uzavrenim prostfednictvim ovladacich signald.
2. Je zakazano pouzivat ES jako zdvihaci zafizeni !
3. Moznost spinani ES prostrfednictvim polovodiéovych prvkd/spinaéid konzultujte s vyrobcem.

1.2 Pokyny pro bezpeénost
1.2.1 Charakteristika vyrobku z hlediska miry ohrozeni

ES typu ST a STR na zakladé charakteristiky uvedené v ¢asti ,Provozni podminky* a z hlediska
miry ohroZeni je vyhrazené technické zafizeni s vysokou mirou ohroZeni, pfitom se jedn& o elektrické
zafizeni skupiny A (viz. Vyhlaska &. 508/2009 Z. z. MPSVR SR, 82 a P¥iloha €. 1, Ill. ¢ast, odst. A —
plati pro Gzemi SR). ES jsou ve smyslu smérnice LVD 2014/35/EU, pfisludného nafizeni vliady CR
118/2016 anormy EN 61010-1:2010+A1:2019 uréené pro instala¢ni kategorii (kategorii prepéti) I,
stupen znecisténi 2.

Vyrobek spliiuje zakladni bezpe&nostni pozadavky podle CSN EN 60204-1 a je ve schod& s CSN EN
55011/A1 v platné edici.
Poznamka: Zarazeni mezi elektrické zafizeni skupiny A vyplyva z moZznosti umistit
A servopohon v prostorech z hlediska Urazu elektrickym proudem Zivotu nebezpeénych
(prostredi mokré — moznost pdasobeni stfikajici vody).

1.2.2 Vliv vyrobku na okoli

Elektromagneticka kompatibilita (EMC): vyrobek odpovida pozadavkim smérnic Evropského
parlamentu Rady Evropy a Rady Evropy o aproximaci pravnich pfedpisu ¢lenskych statu, tykajicich se
elektromagnetické kompatibility 2014/30/EU, nafizeni vlady CR 117/2016 a pozadavkim norem EN
IEC 61000-6-4:2019, EN IEC 61000-6-2:2019, EN IEC 61000-3-2:2019 a EN 61000-3-3:2013 + A1:2019.
Vibrace vyvolané vyrobkem: vliv vyrobku z hlediska vyvolavani vibraci je zanedbatelny.

Hluk vytvareny vyrobkem: hladina hluku A v misté obsluhy max. 80 dB (A)

1.2.3 PozZadavky na odbornou zpdsobilost osob vykonavajicich montaz, obsluhu a
Gdrzbu

A Elektrické pfipojeni mize vykonavat osoba znal& podle 85 vyhlaSky 50/1978 Sb..
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Pokyny pro zaSkoleni obsluhy

Obsluhu mohou vykonavat pracovnici odborné zpusobili a zaSkoleni vyrobnim zavodem, resp.
smluvnim servisnim stfediskem.

Upozornéni pro bezpeéné pouzivani

Jisténi vyrobku

ES ST(R) 0 nema vlastni ochranu proti zkratu, proto do pfivodu napajeciho napéti musi byt zafazeno
vhodné jistici zafizeni ( jisti€ resp. pojistka ), které slouzi zarovern také jako hlavni vypinac.

Druh zafizeni z hlediska pfipojeni : Zafizeni je uréené pro trvalé pfipojeni.

1.3 Udaje na servopohonu
Typovy Stitek: Stitek vystrazny:

REGADA (€| 1P| V] Al |
& TP [IN2 | D A
I kN] % - kN] | mm.mi | mm|

Typovy Stitek obsahuje zakladni identifikacni, vykonové a elektrické Udaje: oznaceni vyrobce, typ,
vyrobni &islo, max. zatéZovaci a vypinaci sila, rychlost prestaveni, stupen kryti, napajeci napéti a
proud.

Grafické zna€ky na servopohonu
Na servopohone jsou pouzity grafickeé znaCky a symboly nahrazujici napisy, néktere z nich jsou v
souladu s CSN EN ISO 7010, CSN ISO 7000 a IEC 60417 v platné edici.

/A Nebezpe&né napéti (CSN EN 1SO 7010-W012)
-y | Zdvih servopohonu

oF- Vypinaci sila

“/ﬁ Ruéni ovladani (0096 CSN 1SO 7000)
@ Svorka ochranného vodice (5019 IEC 60417)

1.4 Podminky zaruky

Konkrétni podminky zaruky obsahuje kupni smlouva.

Zaruéni doba je podminénd montazi pracovnikem znalym podle § 5, vyhlasky 50/1978 Sb.,
a zaSkolenym vyrobni firmou, resp. montazi smluvnim servisnim stfediskem.

Dodavatel zodpovida za kompletnost dodavky a zaruc€uje vlastnosti vyrobku, které stanovuji
technické podminky (TP) anebo vlastnosti dohodnuté v kupni smlouvé.

Dodavatel nezodpovida za zhorSené vlastnosti vyrobku, které zpasobil odbératel pfi skladovani,
neodbornou montazi anebo nespravnym provozovanim.
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1.5 Servis zaruéni a pozaruéni

Zaruéni servis je vykonavany servisnim stfediskem vyrobniho zavodu, resp. nékterym
smluvnim servisnim stfediskem na zakladé pisemné reklamace.

Pfi reklamaci se doporucuje pfedloZit:
kopii resp. opis potvrzeni 0 montazi a instalaci
zakladni tdaje z typového Stitku (typové a vyrobni ¢islo)
popis reklamované chyby (dobu nasazeni, okolni podminky (teplota, vihkost, ...), reZzim provozu
véetné ¢etnosti spinani, druh vypinani (polohové anebo silové), nastavena vypinaci sila).
Doporucujeme, aby pozaruéni servis byl vykonavany servisnim stfediskem vyrobniho zavodu,
resp. nékterym smluvnim servisnim stfediskem.

1.5.1 Zivotnost servopohont:

Zivotnost ES je minimalné 6 roka.

Servopohony pouzité na uzaviraci rezim (uzaviraci armatury) vyhovuji pozadavkim na minimalné
15 000 pracovnich cykld (cyklus Z - O —Z pro linearni servopohony).

Servopohony pouzité na regulacni provoz (regulacni armatury) vyhovuji nize uvedenym poc¢tim
provoznich hodin, pfi celkovém poctu 1 milion sepnuti:

Cetnost spinani
max. 1200[h* | 1000 | s00h'] | 250" | 125 [hY]
Minimalni ocekavana zivotnost-pocet provoznich hodin
850 | 1000 | 2 000 | 4 000 | 8 000

Doba Cistého chodu je min. 200 hodin, maximalné 2 000 hodin.
Zivotnost v provoznich hodinach zavisi od zatizeni a ¢etnosti spinani.

Poznamka: Velka ¢etnost spinani nezajistuje lepsi regulaci, proto nastaveni parametrd regulace volte
jen s nevyhnutelné nutnou &etnosti, potfebnou pro dany proces.

1.6 Provozni podminky
1.6.1 Umisténi vyrobkd a pracovni poloha

Zabudovani a provoz servopohonu je mozny na krytych mistech pramyslovych objektl bez
regulace teploty, vihkosti a s ochranou proti pfimému vystaveni klimatickym vlivim (napf.
pfimému slune¢nimu zéafeni).

Servopohony musi byt umisténé tak, aby byl pfistup ke kli¢ce ruéniho ovladani (5), obr.3, ke krytu
ovladaci skfiné, do ovladaci skfiné, k vyvodkam (10), obr.1.

Zabudovani a provoz servopohonu je mozny v libovolné poloze. Obvyklou je poloha se svislou
polohou osy vystupni ¢asti a s ovladanim nahore.

Upozornéni:

PFi umisténi na volném prostranstvi musi byt ES opatfeny lehkym zastfeSenim proti
A pfimému pusobeni atmosférickych vliva.

PFi umisténi v prostfedi s relativni vihkosti nad 80%, ve vnéjSim prostifedi pod pfistfeSkem

je nutné trvale zapoijit vyhfivaci odpor pfimo — bez tepelného spinace.



ST 0.1, STRO.1 5

1.6.2 Pracovni prostredi

V smyslu normy CSN EN 60721-2-1 v platné edici jsou elektrické servopohony dodavany v nize
uvedenych provedenich:

1) Provedeni ,mirné“- pro typ klimatu mirny

2) Provedeni ,tropické vihké" - pro typ klimatu tropicky vihky

3) Provedeni ,tropické suché a suché" - pro typ klimatu tropicky suchy a suchy

4) Provedeni , moiské" - pro typ klimatu morsky

Pracovni prostfedi (ve smyslu CSN 33 2000-1 a CSN 33 2000-5-51 v platné edici)
ES musi odolavat vnéjSim vplyvim a spolehlivé pracovat:
v podminkach venkovnich prostfedi oznaéenych jako :

mirné az horké suché s teplotami -25°C aZ +55°C ......ccooiiiiiiiiiiiiiiie e AA 7*
s relativni vihkosti 10-100%, v€etné kondensace s max. obsahem 0,028 kg vody v 1 kg suchého
vzduchu pfi teploté 27°C, s teplotami -25°C aZ +55°C .......ccovviiiiiiiiiiiieicee e AB 7*
s nadmorskou vySkou do 2 000 m, s rozsahem barometrického tlaku 86 az 108 kPa ............ AC 1*
s pusobenim tryskajici vody ze vSech smeért - (vyrobek v Kryti IP X5) .......ccccoiiiiiiiiiiiiiiiiine, AD 5*
s mélkym ponofenim — (VYrobek vV Kryti [P X7)....cooovuiiiiiiiiieiee e AD 7*
s ponofenim - (VWrobek v Kryti IPX8)........ouuiiiii it AD 8*

se silnou prasnosti - s moznosti plsobeni nehoflavého, nevodivého a nevybuSného prachu;
stfedni vrstva prachu; spad prachu vétsi nez 350 ale nejvic 1000 mg/m? za den (vyrobek v kryti

1 S PPRUR AE 6*
s atmosferickym vyskytem korozivnich a znecistujicich latek (se silnym stupném korozni agresivity
atmosféry); pfitomnost korozivnich znecistujicich latek je vyznamna ............ccccooooeeiiiinnnnnn. AF 2*

s moznosti pusobeni stfedniho mechanického namahani:.

s moznosti pasobeni stfedniho mechanického naméhani:.
stfednich sinusovych vibraci s frekvenci v rozsahu 10 aZ 150 Hz, s amplitudou posuvu 0,15 mm pro
f<f, a s amplitudou zrychleni 19,6 m/s® pro >f,,(pfechodova frekvence f, je 57 az 62 Hz) ...... AH 2*

stifednich razd, otfeSU @ CRVENT ........ooeeee AG 2*
s vaznym nebezpe€im rdstu rostlin @ pliSNi..........oooiiiiiiii e AK 2*
s vaznym nebezpecim vyskytu zivo€ichl (hmyzu, ptakd, malych Zivo&ichll) .............ccceeeeeee. AL 2*
se Skodlivymi ucinky zafeni:

unikajicich bludNYCh ProUdU...........ooiiiiiiiiiiiiii e AM 2-2*

s intenzitou magnetického pole (stejnosmérného a stfidavého pole sitové frekvence)

do 400 A.m'stfedniho sluneéniho zafeni s intenzitou > 500 a £ 700 W/m? ...........ccveue.e.. AN 2*
stfednich seizmickych U&inkd se zrychlenim > 300 Gal £ 600 Gal ..........ccovvvveeeeieeeerieiiiiiinnnn. AP 3*
s nepfimym ohroZenim boufkovou CINNOSE...........ooiiviiiiiiii e AQ 2*
s rychlym pohybem vzduchu a velk€ho VELIU...........c..uviieiiiiiiii e, AR 3, AS 3*
se schopnostmi osob odborné zpusobilych:

osob znalych ve smyslu §5, Vyhl.&. 50/1978 Sb. (plati pro CR)......ccccevvevveeveenn. BA 4, BA 5*
s Castym dotykem osob s potencialem zemé (osoby se Casto dotykaji vodivych ¢asti, anebo stoji
[F= RV oTe [1Y7=T0 T oo o |4 F= To =) TR PTTPPPR BC 3*
bez vyskytu nebezpenych [atek vV ODJEKLIU .........ooviiiiiiiiiiie e BE 1*

* Oznadeni v smyslu CSN 33 2000-1 a CSN 33 2000-5-51.



6 ST 0.1, STRO.1

1.6.3 Napajeni arezim provozu
Napajeci napéti:

elektromotor............... 230/220 V AC +10%, 24 V AC +10%, 24V DC £10%, resp.3x400/3x380 +10% V AC
OVIAAANT ... 230 V AC +10%, 24 V AC £10%, resp. 24V DC £10%
OAPOIOVY VYSTIAC........tii ettt ettt e e et e e e e sbe e e e e bt e e e e enbe e e e sabeaeans max. \/ PxR V DC/AC
elektronicky polohovy vysila€ bez zdroje.........cccooviiiiieiiiii e, 15aZ7 30V DC, resp. 24V DC
kapacitni VYSIla€ DEZ ZAIOJE .......cieiiiieciie e 18 az 28V DC
Frekvence nap&iecino NAPELT (AC) ......ooi it 50/60** Hz +2%

** PP frekvenci 60 Hz se rychlost pfestaveni zvySi 1,2-krét.

ReZim provozu (ve smyslu CSN EN 60034-1 v platné edici):
ES ST je ureny pro dalkové ovladani: :
s kratkodobym chodem S2-10 min.
s preruSovanym chodem S4-25%, 6 az 90 cykli/hod.
ES STR s regulatorem je uréeny pro automatickou regulaci
s prerusovanym chodem S4-25%, 90 az 1200 cykld/hod.
Poznamka:

ES ST je moZné po spojeni s externim regulatorem pouZzit jako regulacni ES s tim, Ze pro tento ES plati reZim
provozu a vykonové parametry jako pro typ STR se zabudovanym regulatorem.

1.7 Popis

Hnaci ¢asti servopohonu je elektromotor (1), ktery je napajeny a ovladany pres dva silové spinace (2).
Silové spinace jsou spinané palcem (5). Polohové spinace (3) jsou spinané pohybem vadek (4). Na desce

0 [T 10
[ 1

ovladani se nachézi vyhfevny .
odpor (6) s tepelnym spinacem
(7). Podle druhu objednavky se
muze v ovladdaci ¢asti nachézet
také odporovy vysilac (8), ktery
slouzi jako odporova zpétna
vazba, anebo jako dalkovy
vysila¢ polohy.

PFi vyhotoveni ES STR je
navic zabudovany elektronicky
regulator polohy. Regulator
polohy umoZiuje automatické
nastaveni polohy vystupni casti
ES v zavislosti na hodnoté
vstupniho signalu a poskytuje
dal3i funkce.

\Y, pfipadé vypadku
elektrické energie, anebo
poSkozeni spinaclt je mozné
servopohon ovladat ru¢né podle
pokynd uvedenych v kapitole
4.1 Obsluha.

40
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1.8 Technické udaje

1.8.1 Zakladnitechnické udaje

Z&akladni technické udaje ES:

vypinaci sila [N], rychlost pfestaveni [mm/min], pracovni zdvih [mm] a parametry elektromotoru jsou
uvedené v tabulce €. 1.

Tabulka €. 1: Zakladni technické udaje

EIektromotorl)

Kap.

Jmenovity kond

Max. zatéZovaci

Max. zatéZovaci

Nap3j.
motoru vykon otacky proud pro
jmenov. | 2201230V 220/230V 220/230V
nap. (3x380/ | 24VAC | (3x380/ | 24VAC | (3x380/ | 24V AC 220/
3x400V | 24VDC | 3x400v | 24VDC | 3x400V (DC) 230V

AC) AC) AC)

(ka] | V] £10% W] [1/min] (Al [uFV]

8 9 10 11 12 13 14 16 16

Typ
taveni ?
+10[%]

typové ¢islo
+10[%]

Rychlost
sila pro STR
sila pro ST
Hmotnost

pres

Pracovni zdvih
Vypinaci sila

[mm/min]

Zz
Zz
=z

1 2
10
16
25
32
40
10
16
25
32
40

63%
10
16
25
32
40
10
16
25
32
40
10
16
25
32
40

S
[
)
~

1900 | 1600 | 1600

2500 | 3200 | 3600

3200 | 4000 | 4600 15 32 2750 3000 0,18 1,9 2,2

ST:54-7,6; STR:5,8-8

10; 12,5; 16; 20; 25; 32; 40; 50
zdruzené zdvihy: 12-13; 14-15; 17-18; 19-21; 22-24; 25-28; 29-32,40-44

ST 0.1/STR 0.1, typové ¢islo 498

4000 | 5000 | 5800

jednosmérny 24 VV AC, resp. 24V DC

jednofazovy 230/220 V (tfifazovy 3x400/3x380V AC)

5000 | 6300 | 7200

1)

N Spi naci prvky pro rtizny charakter zatéze (tedy i pro ES) uréuje norma CSN EN 60 947-4-1.

Odchylky rychlosti pfestaveni .............cccccevvvvvnnen. -50% az +30% v zavislosti od zatéze pii 24V AC/DC
Odchylky rychlosti pfestaveni .........cccccoecvvveee e, + 10% pfi 230V AC.
Plati pro provedeni bez regulatora.

DalSi technické Udaje:

Kryti ServopohnonU:.......ccccuiiiiiiiiiiiiiiiieecceee e IP 65/IP 67/IP 68 (CSN EN 60 529 v platné edici)

Podle definice pro elektrické servopohony, kryti IP 68 vyhovuje nasledujicim poZadavkim:
- vySka sloupce vody: max. 10 m
- doba nepretrzitého ponofeni ve vodé: max. 96 hodin.

3)

MeChaniCKA OAOINOST ......eeiiiiiiiie e viz kap.1.5.2
0dOINOSE PATEIM ...t 300 padu se zrychlenim 5 m.s™
SEIZMICKA OUOINOSE ....uvviiiieeiii it 6 stuprid Richterovy stupnice

SAMOSVOINOSE: ittt zarucena v rozsahu 0% az 100% jmenovité sily

Vysilace:

Odporovy vysilaé
Hodnota odporu - jednoduchy Bl.........coouiiiiiiii e 100; 2 000 W
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Hodnota odporu - dVOJity B2........eeeiiiiieiieeeie e 2x100; 2x 2 000 W
ZIVOINOSE VYSTIABE ..ot ettt ettt et e et et e et e et e e e e e eeeeeeen s 10° cykli
Wz (A1 (=110 1) AT 0,5 W do 40°C; (0 W/125°C)
MaXiMAINT ProUd DEZCE .......ooi it e e max.35 mA
MaximalnNi NAPAJECT NAPELE.....uvvuriiriieiiiiiiieiiieiiree e e e e e ee e e e e e e e e ereeeeeeeeaeeeeeees VPXR V DC/AC
Odchylka linearity odporoveho vysilace poIoNY ............ccooiiiiiiiiiiiiie e +2 [%]Y
Hysteréze odporového vysilage polony ..o, max. 1,5 [%]"
Hodnoty odporu v koncovych polohach: pro ST 0.1: “O“...... 3 93% “Z".....£ 5%

pro STR 0.1 s regulatorem: @ L 3 85% a £ 95%, ,Z"....... 33% af 7%

Kapacitni vysilaé (B3) Bezkontaktni, Zivotnost 10 ® cykld

2-vodi€ové zapojeni se zabudovanym zdrojem, resp. bez zabudovaného zdroje

Proudovy signal 4-20 mA (DC) je ziskavan z kapacitniho vysilage, ktery je napajen z vnitfniho, resp.
externiho napéjeciho zdroje. Elektronika vysilate je chranéna proti pfipadnému pFepélovani a
proudovému pretizeni. Cely vysila¢ je galvanicky izolovan, takZze na jeden externi zdroj je mozné
pfipojit vétsi pocet vysilaca.

Napajeci napéti ve vyhotoveni se zabudovanym zdrojem ............ccceeeeiieeeiiieeiiiice e, 24V DC
Napajeci napéti ve vyhotoveni bez zabudovaného zdroje ..............evvvvevvviviiiiieiniiiiininnnns 18 az 28V DC
ZVINENT NAPAJECTNO NAPELT c.evvee i e max. 5%
MaXIMAINT PETKON .. e e e e e e e e e e e e e ettt e e e e e e e eeas b b e eaeeeeeeeeraananns 0,6 W
-\ (=40 )V o B oL | o Lo SR PP 0az500W
ZatéZovaci odpor maze byt jednostranné uzemnény.

Vliv zatéZovaciho odporu na VyStUPNi ProUd...........ccoooiiiiiiiieiiiee e 0,02 %/100 W
Vliv napajecino napéti Na VYStUPNT ProUd ........oo.evviiiiiiieeeiiiii e 0,02 %/1V
TEPIOtNT ZAVISIOST . a e 05%/10°C
Hodnoty vystupniho signalu v koncovych polohach:.................... O L 20 mA (svorky 81; 82)
................................................................................................... “Z".iiiiiiiiiiee. 4 mA (svorky 81; 82)
Tolerance hodnoty vystupniho signalu kapacitniho vysilace: ...... O +0,2 mA
................................................................................................... “OF irieieiiiieiiiieeeee e, 20,1 MA

Elektronicky polohovy vysilaé (EPV) - pfevodnik R/l (B3)
a) 2-vodi€éové zapojeni (bez zabudovaného zdroje, resp. se zdrojem)

Proudovy SIGNAI ...t e e e et e e e e e 4 +20 mA (DC)
Napéjeci napéti pfi vyhotoveni bez zdroje...........vviiiiiiiiiiiii e 15az30V DC
ZatéZovaci odpor pfi vyhotoveni bez zdroje ..........cccovvvvviieiiiiiiiiiiiinen. max. R =(U,-9V)/0,02A WM

........................................................................................................................ (Un - napgjeci napéti [V])
ZatéZovaci odpor pfi VYhOtOVENT S& ZATOJEIM .......eiiiiiiiiiie e max. R, =750 W
BT o) 0] 1 a1 2= 1Y/ 1 [0 1) PR max. 0,020 mA/10°C
Hodnoty vystupniho signalu v koncovych polohéch: .............cccccoiiinn "O".... 20 mA (svorky 81,82)

..................................................................................................................... "Z"..... 4 mA (svorky 81,82)
Tolerance hodnoty vystupniho signalu elektronického vysilage ..........ccoocviiiiiiiiiniiceee, "Z" +0,2 mA

.............................................................................................................................................. "O* 0,1 mA

b) 3-vodi€¢ové zapojeni (bez zabudovaného zdroje, resp. se zabudovanym zdrojem)

ProudoVvy SIGNAL.........cooiiiiii i s e s s e e s e e e s s p e e e s arraeaean 0+20 mA (DC)
ProUdOVY SIGNAL........eiiiiieii ettt sttt be et sree e 4 +20 mA (DC)
o TU Lo [0 )YA VA o o =Y PSSR 0+5 mA (DC)
Napdjeci napéti ( pfi vyhotoveni bez zabudovaného zdroje) .........ccccveveiieeeiiciiee e 24V DC £1,5%
W 1 (Y4 )Yz Tod 1o Lo | oo 1 SRR max. 3 kW
BT o) 0] 1 a1 2= 1Y/ 1 [0 1) PR max. 0,020 mA/10°C
Hodnoty vystupniho signalu v koncovych polohach: ................. "O“.... 20 mA, resp. 5 mA (svorky 81,82)

................................................................................................ "Z"..... 0 mA, resp. 4 mA (svorky 81,82)
Tolerance hodnoty vystupniho signalu elektronického vysilace ..........ccoccvvciiiiiii e, "Z" +0,2 mA

.............................................................................................................................................. "O* +£0,1 mA
Odchylka linearity elektronického a kapacitniho vysilage polohy..........cccccocvieiiiiiii i +2 [%]V
Hysteréze elektronického a kapacitniho vysilage polohy ........ccccccviiieiiiii i, max. 1,5 [%]”

Y z jmenovité hodnoty vysilade vztahovana na vystupni hodnoty
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Elektronicky polohovy regulator (N)
Programové vybaveni regulatoru
A) Funkce a parametry:
programovatelné funkce:
pomoci funkénich tlacitek SW1, SW2 a LED diod D3, D4 pfimo na regulatoru,
pomoci pocitace, resp. terminalu s pfisluSnym programem, prostfednictvim rozhrani RS 232
programovatelné parametry:
- Fidici signal
odezva na signal SYS - TEST
zrcadleni (stoupajici / klesajici charakteristika)
necitlivost
krajni polohy ES (jen pomoci pocitace a programu ZP2)
zpusob regulace

B) Provozni stavy regulatoru
Chybové hlaSeni z paméti poruch: (pomoci LED diod anebo rozhrani RS 232 a personalniho poditace)
- chybi fidici signal anebo je porucha fidiciho signalu

vstupni hodnota proudového fidiciho signalu pod 3,5 mA
pfitomnost signalu SYS - TEST
¢innost spinacu
porucha zpétnovazebniho vysilace polohy

Statistické Udaje: (pomoci rozhrani RS 232 a personalniho pocitace)
- pocet provoznich hodin regulatoru
- pocet sepnuti relé ve sméru ,otvird"
- pocet sepnuti relé ve sméru ,zavira"

Napdjeci napéti: svorky svorky 61(L1)-1(N).....ccovvoverirrreeriiiiiieeeeseiiineeeeeseseeeeees 230V AC,24V ACx 10 %
FESP. SVOTKY BL (F)-1(=) wrreeeeiiiiiiieiee e e e e e e e e s e e e e e e s e e e e e e e s nnnnenees 24V DC +10 %
FIEKVENCE: (AC) ittt btttk e bt s bt e e ettt e st e e e sabe e e abbe e ebee e 50/60 Hz £ 2 %
Vstupni Fidici SIgNALY - ANAIOGOVE: ...ttt et e e 0-20mA
................................................................................................................................................. 4-20mA
.................................................................................................................................................... 0-10V
Vstupny odpor pro SIgNAI 074 - 20 MA .....eeee et e e e e e s sbb e e eeaee s 250W
Vstupny odpor Pro SIgNAI 072 = 10 V...t e e e e e e eeeaeeeas 50kW
(ES otvira pfi zvySovani fidiciho signalu)
[T TY= U = =To [0 = o] U SRS 0,5 %
NECItIIVOST FEQUIALOIU: ..uvveei i 1-10% -(nastavitelna)
Zpétna vazba (snimac polohy):.......... odporova 100 az 10 000 W
................................................. proudova 4 az 20 mA
SHOVE VY STUDY ettt e e e e e ettt e e e e e e e e et a e e e e aaeeeaane 2x relé 5 A/250 V AC
Vystupy digitalni ..... 4x LED (napdjeni; porucha; nastavovani; "otvird"“ — “zavira“ — dvojbarevnou LED)
POIUCROVY StaV: ... spinac kontrolky 24 V, 2 W - POR
Reakce pii POrUSE: .....coovvviiiiiiii - porucha snimace - chybové hlaSeni LED
Chybi FIAICT SIGNAL ... e - chybové hlaSeni LED
REZIM QY S i e e e e e et e e e e e e e e e et aeaaaaaaen - chybové hlaseni LED

Nastavovaci prvky: - komunikaéni konektor
- 2x tlacitko kalibrace a nastaveni parametru
Spinace:
napajeci napéti 250 V(AC); 50/60 Hz; 2A; cosj =0,8; resp.: 250 V(DC); 0,1A; resp. 2A-24 V(AC/DC),
T=L/R=3ms

VYhFevny odpor: VYRFEVNY VKON .......uueiiiiiiiiiiiiiiieiee ettt e e snaaaeeeea e ccaloW
Tepelny spinag¢:

NAPAJECT NAPELT ... podle napéjeciho napéti motoru (max. 250V AC)
teplota sepnuti: ...........cceeviieennee, +20°C £ 3K

teplota vypnuti: .........ccccevviiieenneenn, +30°C £ 4K
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Ruéni ovladani:
ruénim kolem i za chodu elektromotoru. Otac¢enim rucéni klicky ve sméru hodinovych rudi¢ek se
vystupni hfidel servopohonu pohybuje ve sméru ,Z “.

Elektrické ovladani:
dalkové ovladani (pohyb vystupniho ¢lenu servopohonu je ovliadany napajecim napétim)

Vale vystupni €asti: ....oocovvvviieiieiiiiiieeee, max. 0,5 mm (pfi zatizeni 5 %-ni hodnotou max. sily)

Nastaveni koncovych poloh:
Koncové polohové spinace jsou nastavené s presnosti + 0,5 mm ve vztahu k spodni poloze zdvihu.
Pfidavné polohové spinace jsou nastavené 1 mm pfed koncovymi polohami.

Nastaveni silovych spinaéi:
Silové spinace vypinaji v intervalu uvedeném ve specifikacni tabulce a nedaji se prestavit u uzZivatele.

Hmotnost: ST ....... 6,3az9,5kg

1.8.2 Mechanické pfipojeni

sloupkové
prirubové
Hlavni a pfipojovaci rozméry jsou uvedené v rozmeérovych nacrtkach.

1.8.3 Elektrické pfipojeni

svorkovnicové (X): - max. 23 svorek, jmenovity prafez pfipojovaciho vodi¢e max. 2,5 mm?
3 kabelové vyvodky -1x M20x1,5— pramér kabelu 8 az 14,5 mm a 2 x M16x1,5- prdmér kabelu 6 —10,5
mm. PFi pouziti 2 typl rozSifenych vyvodek — primér kabelu 9 - 13 mm (max. na 2 pozicich, bez
kombinace se 14 az 18 mm vyvodkou), resp. 14 az 18 mm (jen pro jednu pozici).
Ochranné svorka:

vnéjsi a vnitini, jsou vzajemné propojené a oznacené znakem ochranného uzemnéni.

Elektrické pfipojeni se vykonava podle schéma zapojeni.

1.9 Baleni, doprava, skladovani a vybaleni

Plochy bez povrchové Upravy jsou pfed zabalenim oSetfeny konzervaénim pfipravkem MOGUL
LV 2-3.
Skladovaci podminky:
- Skladovaci teplota: -10°C az +60°C
Relativni vihkost vzduchu: max. 80%

- Skladujte zafizeni v Cistych, suchych a dobfe vétranych mistnostech, chranéné pred
necistotami, prachem, padni vlhkosti (umisténim do regald, nebo na palety), chemickymi a cizimi
zasahy

- Ve skladovacich prostorech se nesmi nachazet plyny s koroznimi G¢inky.

ES jsou dodavané v pevnych obalech, zaru€ujicich odolnost ve smyslu poZzadavkd norem
CSN EN 60 654.
Obal tvofi krabice. Vyrobky v krabicich je mozné balit na palety (paleta je vratnd). Na vnéjSi Casti
obalu je uvedeno:
oznaceni vyrobku,
nazev a typ vyrobku,
pocet kusl,
dalSi udaje - napisy a nalepky.
Pfepravce je povinen zabalené vyrobky, uloZzené v dopravnich prostfedcich zajistit proti
samovolnému pohybu; v pfipadé otevienych dopravnich prostfedkd musi zabezpedit jejich ochranu
proti atmosferickym srazkam a stfikajici vodé. Rozmisténi a zajiSténi vyrobkd v dopravnich
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prostfedcich musi zabezpedit jejich pevnou polohu, vylou€it moznost vzajemnych narazi a narazud
na stény dopravnich prostfedkd.
Pfeprava je mozna v nevytopenych a nehermetizovanych prostorech dopravnich prostfedka s vlivy
v rozsahu : - teplota: -25° C az +70° C

- vlhkost: 5 az 100 %, s max. obsahem vody 0.029 kg/kg suchého vzduchu

- barometricky tlak 86 az 108 kPa

Po obdrzeni ES prekontrolujte, jestli nedoSlo béhem pfepravy, resp. skladovani k jeho
posSkozeni. Zaroven porovnejte, jestli udaje na Stitkach souhlasi s prdavodni dokumentaci
a s kupni-prodejni smlouvou /objednavkou. PFpadné nesrovnalosti, poruchy a poSkozeni
hlaste ihned dodavateli.
Pokud ES a jejich prisluSenstvi nebudou ihned montované, musi byt uskladnéné v suchych, dobre
vétranych krytych prostorech, chranéné pfed necistotami, prachem, pddni vlhkosti (umisténim do

A regald anebo na palety), chemickymi a cizimi zasahy, pfi teploté okolniho prostfedi od -10°C
do +60°C a p#i relativni vlhkosti vzduchu max. 80 %.

Je nepfipustné skladovat ES venku, anebo v prostorech nechranénych proti pfimému
pusobeni klimatickych vlivd!

Pripadné poskozeni povrchové Upravy okamzité odstrarite - zabranite tim poSkozeni korozi.

P# skladovani po dobu vice nez 1 rok, je nutné pfed uvedenim do provozu zkontrolovat mazaci
napiné.

ES montované ale neuvedené do provozu je nutné chranit stejnym zpusobem jako p#
skladovani (napf. vhodnym ochrannym obalem).

Po zabudovani na armaturu ve volnych a vihkych prostorech, anebo v prostorech se stfidanim
teploty neodkladné zapojte vyhfivaci odpor - zabranite vzniku poskozeni korozi od zkondenzované
vody v prostoru ovladani.

Prebytec¢ny konzervacéni tuk odstrarite az pfed uvedenim ES do provozu.

1.10 Zhodnoceni vyrobku a obalu

Vyrobek byl vyrobeny z recyklovatelnych materiald - kovovych (ocel, hlinik, mosaz, bronz, méd),
plastovych (PP, PA, PC) a vyrobkd z gumy.

Obal a vyrobek po skon&eni jeho Zivotnosti je potfebné rozebrat, soucasti roztfidit podle druhu
pouzitého materidlu a dopravit je na mista, kde je mozné pouZzité materidly recyklovat pfipadné
likvidovat.

Samotny vyrobek ani obal nejsou zdrojem znedistovani zivotniho prostfedi a neobsahuji
nebezpecny odpad.
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2. Montaz a demontaz servopohonu

Poznédmka:

Opétovné ovérte, jestli umisténi ES odpovida casti "Provozni
podminky". Pokud jdou podminky nasazeni odliSné od doporucenych, je
potfebn& konzultace s vyrobcem.

Pfed za¢atkem montaze servopohonu na armaturu:

Znovu zkontrolujte, jestli nebyl servopohon bé&hem skladovani
poSkozeny.

Podle Stitkovych (daju ovéfte soulad vyrobcem nastaveného
zdvihu a pfipojovacich rozméra servopohonu s parametry armatury .
V pfipadé nesouladu, vykonejte sefizeni podle ¢asti “Sefizeni".

2.1 Montéaz

ES je od vyrobce sefizeny na parametry podle typového Stitku,
s pfipojovacimi rozméry podle pfislusného rozmérového nacrtku a

nastaveny do mezipolohy. ¥
Pfed montézi nasadte klicku ruéniho ovladani.
5
2.1.1 Mechanické pripojeni servopohonu k armature M
Servopohony ST, resp STR se mohou montovat a provozovat v
libovolné poloze. Pfi horizontalni poloze se servopohon musi umistit I
tak, aby sloupky byly jeden nad druhym. I

PFi montazi je nutné uvazovat s prostorem pro demontaz vrchniho
krytu a s moznosti sefizeni prvkd. Obr. 2

a) Mechanické pfipojeni s pripojovacimi rozméry podle normy ISO ( DIN) - obr.2
Postup pfipojeni:
- zkontrolujte Stitky, jestli zdvih servopohonu a zdvih armatury jsou souhlasné,

armaturu (B) a servopohon (A) nastavte do polohy "zavieno",

servopohon (A) nasadte na armaturu (B),

vystupni hfidel servopohonu (2) naSroubujte do spojky armatury (6), az pfiruba servopohonu, dosedne
na vrchni téleso armatury (7),

dotdhnéte Srouby (3), tim se spoji pfiruba servopohonu (1) s vrchnim télesem armatury (7) napevno,
zkontrolujte pfipojovaci rozmér podle obrazku
hfidel servopohonu odSroubujte o jednu ota¢ku a pojistéte matici (5).

A..... elektricky servopohon

1. pfiruba servopohonu

2..... vystupni hfidel servopohonu
T Sroub

B.... armatura

4.... vystupni hiidel armatury
5. pojistnd matice

6. spojka armatury

7...... vrchni téleso armatury
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b) Mechanické pripojeni ve sloupkovém vyhotoveni - obr. 3

Postup pripojent:

zkontrolujte Stitky, jestli zdvih servopohonu a zdvih armatury jsou

souhlasné,

armaturu (B) nastavte do polohy "zavfeno" a servopohon (A) do

mezipolohy,
uvolnéte matice (2) na sloupkach (4),

stfidavym zplsobem naSroubujte sloupky (4) do pfiruby armatury

(8),
matice sloupkt (2) dotahnéte napevno,
odSroubovanim Sroubt spojky (3) rozeberte &asti spojky (3),

matici spojky (1) naSroubujte na hfidel armatury (6) tak, aby byl
dosahnuty pfipojovaci rozmér "L" podle tabulky a typového ¢&isla na

Stitku servopohonu,

matici spojky (1) odSroubuijte o jednu otacku a pojistéte matici (7),

pomoci klicky pro ruéni ovladani (5) pfiblizte vystupni hfidel
servopohonu k hfideli armatury (6) a seSroubujte ¢asti spojky.

A..... elektricky servopohon

1. matice spojky 498.X-XXXXN | 57
2. matice sloupku 498.X-XXXXM 27
3. Sroub spojky 498.X-XXXXL 80
4.... sloupek 498.X-XXXXK 42
5. klicka pro ruéni ovladani 498.X-XXXXJ | 127
B.. armatura Typove Eislo L
6..... hfidel armatury

7. pojistna matice

8...... pfiruba armatury

c) Mechanické pripojeni s pfirubou - obr. 4

Postup pfipojeni:

zkontrolujte Stitky, jestli zdvih servopohonu a zdvih armatury jsou

souhlasné,

armaturu (B) a servopohon (A) nastavte do polohy "zavieno"
servopohon (A) nasadte na armaturu (B),

odSroubujte Srouby spojky (7) a rozeberte ¢asti spojky,

matici spojky (1) naSroubuijte na vystupni hfidel armatury (3) tak,

aby pfiruba servopohonu (2) dosedla na pfirubu armatury (4),
pFiruby spojte dotahnutim centralni matice (5),

zkontrolujte pfipojovaci rozmér "L" mezi spojkou a pFirubou (2) v
misté styku se sloupky podle tabulky a typového &isla na Stitku

servopohonu,

matici spojky (1) odSroubujte o jednu otacku vlevo a pojistéte
matici (6), tim dosahnete prepéti, které zaruci dosednuti sedla

armatury.
A.... elektricky servopohon 498 X-XXXXF | 81
1. matice spojky 498 X-XXXXE | 71
2., pFiruba servopohonu 498 X-XXXXD | 85
7o Sroub spojky 498.X-XXXXC | 85
B armatura 498.X-XXXXB 78
3. hfidel armatury Typove Cislo L
4. pfiruba armatury
5. centralni matice
6....... pojistnd matice

L£1

IMIN.160N

Obr.4
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d) Mechanické pfipojeni s pfirubou —obr. 5

Postup pfipojeni:

- zkontrolujte Stitky, jestli zdvih servopohonu a zdvih armatury jsou
souhlasné,
armaturu (B) nastavte do polohy "zavieno" a servopohon (A) do
mezipolohy,
vySroubujte a vyberte z pfiruby servopohonu (7) Srouby M8x50 (6),
servopohon s pfirubou (A) nasadte na armaturu (B),
stfidavym zaSroubovanim Sroubd (6) M8x50 zajistéte upevnéni
servopohonu k armature, [
odSroubovanim Sroubt spojky (3) rozeberte ¢asti spojky,
uvolnénou objimku spojky (1) nasurite na hfidel armatury (8) tak, aby
bylo mozné zasunout segmenty (2) do drazky hfidele armatury,
nasadte segmenty (2) a dorazovou trubicku (4), W\ T
pomoci Kklicky pro ruéni ovlddani (5) pfiblizte wvystupni hfidel
servopohonu k hfideli armatury (8) a seSroubujte ¢asti spojky,
ruéni klickou (5) vykonejte kontrolu spravnosti mechanického
spojeni, ¥
nasledné vykonejte elektrické pfipojeni podle schéma zapojeni ve |
vrchnim Kkryté,
po elektrickém pfipojeni vykonejte kontrolu spravnosti funkce. =t [

/]

| EEiad] |

H1

D | [N [N =[N |~

A.... elektricky servopohon
1. objimka spojky
2. segment spojky

3. roub spojky ' 1
4. dorazova trubicka

5. klicka pro ruéni ovladani | N
6...... stgub priruby Obr 5
T pfiruba servopohonu

B.... armatura

8...... hfidel armatury

2.1.2 Elektrické pripojeni k siti, resp. fidicimu systému

1. Ridte se pokyny é&asti ,PoZadavky na odbornou zpdsobilost ... !
2.PA polozeni elektrického vedeni je potfebné dodrzovat predpisy pro instalaci silnoproudych
zarizeni!
3. Vodic¢e k svorkovnicim, resp. konektoru pfivadéjte kabelovymi vyvodkami! Préméry plasté vodicd
musi odpovidat uréenému rozsahu uvedenému v kap. 1.8.3!
4. Pred uvedenim ES do provozu je potfebné pripojit vnitini a vnéjsi zemnici svorku!
5. Vodice vstupnich ovladacich signald do regulatoru a vystupnich signald z prevodniku je potfebné
vést oddélené od silovych vodicd, resp. pouZit stinéné vodice.
6. Z duvodu zamezit pronikani vihkosti do ES okolo Zil pripojovacich kabeld, je tfeba tyto vodi¢e v misté
vyvedeni z plasté kabelu utésnit silikonovou hmotou
Pripojeni na fidici systém :
Rizeni ES je mozné prostfednictvim: - zabudovaného polohového regulatoru
- externiho polohového regulatoru
Elektrické pFipojeni vykonejte pfes dveé pfipojovaci vyvodky M20 x 1,5 na svorkovnici s velikosti
svorky 1,5 mm?, celkovy podet svorek je max. 23, které jsou oznageny &isly odpovidajicimi zapojeni
na schématu, umisténém vevnitf krytu.Pfi pfivedeni elektrického napéjeni na svorky 1 a 12, resp. 20, se
pohybuje tdhlo ve sméru "otvird", pfi pfivedeni elektrického napajeni na svorky 1 a 16 se tahlo pohybuje ve
smeéru "zavirg".
Poznamky:
1. KES jsou dodavané ucpéavkové vyvodky, které v prfipadé spravného nasazeni na pfivodni vedeni
zabezpecuji kryti az IP 68. Pro poZadované kryti je potfebné pouzit tésnici krouzky podle skutecného
pradmeéru kabelu.
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5.

6.

Pri upevriovani kabelu je potfebné prihlizet k pfipustnému poloméru ohybu, aby nedoSlo k poSkozeni, resp.
nepfipustné deformaci tésniciho elementu kabelové vyvodky. Pfivodni kabely musi byt upevnéné k pevné
konstrukci nejdale 150 mm od vyvodek.

Pro pfipojeni dalkovych vysila¢d doporucujeme pouzit stinéné vodice.

Celni plochy krytu ovladaci &asti musi byt pfed opétovnym upevnénim d¢isté, natfené tukem bez kyselin
(napf. zfedénou vazelinou) a tésnéni neposkozené, pro zabranéni vzniku sparové koroze.

Reverzace ES je zarucend, pokud ¢asovy interval mezi vypnutim a zapnutim napéjeciho napéti pro opacny
smér pohybu vystupni ¢asti je minimalné 50 ms.

Zpozdéni po vypnuti, t.j. ¢as od reakce spinac¢u do doby nez je motor bez napéti, smi byt max. 20 ms.

Po elektrickém pfipojeni se doporucuje vykonat kontrolu funkce:

Servopohon zakrytujte a nastavte do mezipolohy. Spravny smér pohybu vystupu servopohonu
zkontrolujete tak, Ze stlacite tlagitko "zavira" a sledujete tahlo, které se musi posouvat ze
servopohonu. Pokud tomu tak neni, zamérite pfivod fazi.

Vykonejte kontrolu zapojeni spinacl jednotek ovladani tak, Ze pfi chodu ES (pfi spravném

pfipojeni) do zvoleného sméru postupné spinejte kontakty pfislusnych spinacd stisknutim ovladacich
prvkd. Pfi sprAvném pfipojeni musi ES zastavit anebo signalizovat nastavenou polohu podle prepnuti
zvoleného spinade. Pokud je nékterd zfunkci nespravna, zkontrolujte zapojeni spinacl podle
schémat zapojeni.

provozovani vykonat autokalibraci, pro zajiSténi optimalni funkce.

Q U vyhotoveni STR 0.1 (se zabudovanym elektronickym regulatorem) je potfebné v procesu

Postup je nasledujici:

ES prestavte do mezipolohy (polohové a silové spinace nejsou sepnuté)

pomoci tlacitka SW1 stlaceného na cca 2 sek. (t.j. do doby az se rozsviti dioda D3) a po cca 2
sek. opakovaného stisknuti SW1 na cca 2 sek. prestavte regulator do rezimu autokalibrace.
Béhem tohoto procesu regulator vykona kontrolu zpétnovazebniho vysilae a smysl otaceni,
prestavi ES do polohy otevieno a zavieno, vykona méfeni setrvaénych hmot ve sméru ,OTVIRA“ a
LZAVIRA" a uloZi nastavené parametry do EEPROM paméti. V pfipadé&, Ze v prabéhu inicializace
se vyskytne chyba (napf. v zapojeni resp. nastaveni) bude inicializani proces prferuseny a
regulator prostfednictvim diody D4 poda hlaseni o druhu zavady. V opac¢ném pfipadé po
dokonéeni inicializaéniho procesu regulator prejde do regulaéniho rezimu. V pfipadé potfeby
prestaveni parametrl regulatoru postupujte podle kapitoly 3.Sefizovani. Dbejte na bezpeénostni
predpisy !

2.2 Demontaz

Pripojovani a odpojovani nevykonavejte pod napétim!

f} Pred demontazi je potfebné odpojit elektrické napajeni ES!

Vypnéte ES od napajeni.

Pripojovaci vodi¢e odpojte od svorkovnic ES a kabel uvolnéte z vyvodek.

Uvolnéte upevnovaci Srouby prFiruby a Srouby spojky ES a ES oddélte od armatury.

PFi odesilani do opravy ES uloZte do dostate¢né pevného obalu, aby béhem pfepravy nedoslo
k jeho poSkozeni.
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3. SeAzovani

2 Pozor! Podivejte se na kapitolu 1.2.3 Pozadavky na odbornou zpdsobilost...
Odpojte elektricky servopohon od elektrické sité!
DodrZujte bezpeénostni pfedpisy!

Sefizovani se vykonava na mechanicky a elektricky pfipojeném servopohonu. Tato kapitola
popisuje sefizeni servopohonu na parametry vyspecifikované ve specifikaéni tabulce v pfipadé, Ze
doslo k rozladéni nékterého prvku servopohonu. Rozmisténi nastavovacich prvka ovladaci desky je
na obr.1.

3.1 Sefizeni silové jednotky

Ve vyrobnim zavodé jsou vypinaci sily, jak pro smér "otvira" (silovy spina¢ S1), tak pro smér
"zavira" (silovy spina¢ S2), nastavené na jmenovitou silu s toleranci +10%. Ciselné hodnoty jsou
uvedeny ve specifikaéni tabulce. Sefizovani a pfestavovani silové jednotky na jiné hodnoty osovych sil
bez zkuSebniho zafizeni pro méfeni osové sily neni mozné.

Upozornéni!

Pro kompletaci s jednosedlovym ventilem se musi servopohon zapojit jako jednosilovy, t.j. sériovym
pfedfazenim polohového spinace S3 pred silovy spina¢ S1 (otev/eno)

(spina¢ S1 potom pIni jen ochrannou funkci). A_|
Polohovy spina¢ je u vyrobce nastaveny na horni hranici

pracovniho zdvihu. Pfedfazeni se vykona vzajemnym propojenim °°°

svorek "19" a "12" na svorkovnici servopohonu. V tomto pfipadé i

je potfebné napéjeci napéti pfivést na svorky "1" a "20" pro smér Z/ i

"otvira". !

fi
)
5%
|
N

3.2 Sefizeni polohové jednotky (obr. 6) ©
A

Ve vyrobnim zavodé jsou polohové spinace sefizené:

P#A vyhotoveni servopohonu na samostatné zdvihy:
polohovy spinac (1)-S3 "otevieno", na pracovni zdvih podle
typového Stitku servopohonu
polohovy spina¢ pfidavny (2)-S5, na cca 1 mm pred
koncovou polohovou "otevieno", (polohovym spinaéem (1)-
S3),
polohovy spina¢ pfidavny (3)-S6, na cca 1 mm pred
koncovou polohovou "zavieno".

P7A vyhotoveni servopohonu na sdruzeny rozsah zdvihd:
polohovy spina¢ (1)-S3 "otevfeno", na maximalni zdvih ze
sdruzeného rozsahu podle typového Stitku servopohonu,
polohovy spina¢ pfidavny (2)-S5, na cca 1 mm pred
koncovou polohovou "otevieno", (polohovym spinaéem (1)-
S3),
polohovy spina¢ pfidavny (3)-S6, na cca 1 mm pfed koncovou polohovou "zavieno".

V pfipadé sefizovani polohovych spinacd se postupuje nasledovné:
servopohon prestavte do polohy "otevfeno" a Sroubovdkem vloZzenym do drazky vacky (4),
resp.(5) pootacejte vackou ve sméru chodu hodinovych ruci¢ek az do pfepnuti mikrospinace (1),
resp. (2),
servopohon prestavte do polohy "zavieno" a Sroubovakem
vloZzenym do drazky vacky (6) pootacejte vackou proti

sméru chodu hodinovych ruci¢ek az do prepnuti mikrospinace (3),
zkontrolujte sefizeni polohovych spinadi a v pfipadé nedodrzeni stanovenych poloh postup
zopakuijte.
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3.3 Sefizeni odporového vysilace

V ES ST je odporovy vysilaé pouzity ve funkci dalkového ukazatele polohy; v ES STR

(s regulatorem) ve funkci zpétné vazby do regulatoru polohy, pfipadné dalkového ukazatele.

Pred sefizovanim odporového vysilace musi byt sefizené spinace polohy.

Ve vyrobnim z&vodé je vysila¢ (8) sefizeny:

pfi vyhotoveni servopohonu na samostatné zdvihy tak, aby na méfenych svorkadch 71 a 73 v
koncové poloze "zavieno" dosahoval £ 5 % celkové hodnoty odporu vysilace a v poloze "otevieno"
3 93 % celkové hodnoty odporu vysilace,

pfi vyhotoveni servopohonu STR s regulatorem tak, aby na méfenych svorkadch 71 a 73 v
koncové poloze "zavieno" dosahoval 3-7 % celkové hodnoty odporu vysilace a v poloze "otevieno"
3 85 % celkové hodnoty odporu vysilace,

pfi vyhotoveni servopohonu na sdruzeny rozsah zdvihu tak, aby na méfenych svorkach 71 a 73 v
koncové poloze "zavieno" dosahoval £ 5 % celkové hodnoty odporu vysilace a v poloze "otevieno"
(pfi nejmensim zdvihu ze sdruzeného rozsahu) 3 85 % celkové hodnoty odporu vysilace.

V pripadé potfeby sefizeni vysilace postupujte nasledovné:
servopohon prestavte do polohy "zaviena",
pevné uchytte volny konec hfidelky vysilace (7) do cCelisti kleSti a pootacejte hridelkou vysilace
tak, aby na mérenych svorkach. 71 a 73 v poloze "zavieno" byla dosahnuta hodnota odporu 5 % z
celkové hodnoty odporu vysilace,
hodnota odporu vysilace v poloze "otevieno" je zabezpecena pfevodovym mechanismem.

Poznamky:

1. PA prestaveni servopohonu na jiny pracovni zdvih by hodnoty odporu vysilace v krajnich polohéch
servopohonu neodpovidaly hodnotdm uvedenym v technickém adaiji.

2. Vpripadé, Ze se ES nevyuZiva v celém rozsahu zdvihu uvedeného na typovém Stitku, hodnota odporu
v krajni poloze ,otevreno” se Umérné snizi.

3. PAES STR 0.1 s regulatorem jsou pouZzité vysilace s ohmickou hodnotou 100W anebo 2000W. V ostatnich

pfipadech pfi vyvedené odporové vétvi na svorkovnici jsou pouZité vysilace s ohmickou hodnotou podle
specifikace zakaznika.
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3.4 Serizeni elektronického polohového vysilace (EPV) - odporového vysilace
s pfevodnikem PTK 1

3.4.1 EPV - 2-vodi¢ové vyhotoveni (Obr. 7)

Odporovy vysila¢ s prevodnikem PTK1 je zvyrobniho zavodu nastaveny tak, Ze vystupni
proudovy signal méfeny na svorkach 81-82 (schéma zapojeni Z23 bez zdroje, resp.Z269 se zdrojem)
ma hodnotu:

v poloze “otevieno” ............. 20 mA
v poloze “zavieno” .............. 4 mA
V pripadé potfeby opétovného sefizeni pfevodniku postupujeme takto:
ES prestavte do polohy ,zavieno” a vypnéte napajeni prevodniku.
Sefidte odporovy vysilaé podle prfedchazejici kapitoly stim, Ze hodnotu odporu méfte na
svorkach X-Y (obr. 7). Pouzity je odporovy vysila¢
) ZERO GAN
s ohmickou hodnotou 100 W. —\ I
Zapnéte napajeni prevodniku. A\ | | 7
Otacenim nastavovaciho trimru ZERO (obr. 7)
nastavte hodnotu vystupniho proudového signalu
méreného na svorkach 81-82 na hodnotu 4maA.
ES prestavte do polohy ,otevieno*.
Otacenim nastavovaciho trimru GAIN (obr. 7) % %
nastavte hodnotu vystupniho proudového signalu
méreného na svorkach 81-82 na hodnotu 20maA.
Zkontrolujte vystupni signal z pfevodniku v obou
krajnich polohach a v pfipadé potfeby postup
zopakuijte.

SVORKA "X"

IT~~_ SVORKA "Y"

B2
@R &

Obr.7

Poznamka:
Hodnotu vystupniho signélu 4-20mA je mozné nastavit p/i hodnoté 75 az 100% jmenovitého zdvihu uvedeného
na typovém Stitku servopohonu. PA hodnoté méné nez 75% se hodnota 20mA Umérné sniZuje.

3.4.2 EPV - 3-vodi¢ové vyhotoveni (Obr. 8)

Odporovy vysila¢ s pfevodnikem je z vyrobniho zavodu nastaveny tak, Ze vystupni proudovy signal
meéfeny na svorkach 81-82 (schéma zapojeni Z257 bez zdroje, resp. Z260 se zdrojem) ma hodnotu:

v poloze "otevieno®........ 20 mA resp. 5 mA

v poloze "zavieno“ ......... 0 mA resp.4 mA
podle vyspecifikovaného vyhotoveni pfevodniku .

Vv prlpade potfeby opétovného sefizeni prevodnlku postupujte takto:
ES prestavte do polohy ,zavieno“ a vypnéte napajeni
prevodniku. SVORKA X"
Sefidte odporovy vysilaé podle predchazejici kapitoly
s tim, Ze hodnotu odporu méfte na svorkach X-Y (obr. 8). ZERO
Pouzity je odporovy vysila¢ s ohmickou hodnotou 2000 W
resp. 100W. GAIN
Zapnéte napajeni prevodniku.
Otacenim nastavovaciho trimru ZERO (obr. 8) nastavte ®
hodnotu vystupniho proudového signalu meéfeného na SVORKA Y’
svorkach 81-82 na hodnotu OmA resp. 4mA.
ES pfestavte do polohy ,otevieno.
Otacenim nastavovaciho trimru GAIN (obr. 8) nastavte &® & Obr.8
hodnotu vystupniho proudového signalu meéfeného na ® '
svorkach 81-82 na hodnotu 20mA resp. 5SmA.
Zkontrolujte vystupni signal z pfevodniku v obou krajnich
polohach a v pfipadé potfeby postup zopakujte.
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Poznamka:

Hodnotu vystupniho signalu (0 -20mA ,4 -20mA resp. 0 -5mA podle specifikace) je mozné nastavit pi hodnoté
85 az 100% zdvihu, uvedeného na typovém Stitku ES. PA hodnoté méné nez 85% se hodnota vystupniho
signalu tmérné snizuje.

3.5 Sefizeni kapacitniho vysilace CPT1/A 15

Tato kapitola popisuje sefizeni vysilate na vyspecifikované

parametry (standardni hodnoty vystupnich signald) v pfipadé, Ze doslo [ 10
k jejich prestaveni. Kapacitni vysilaé slouzi jako vysilaé polohy ES '

s unifikovanym vystupnim signalem 4+20 mA u ES ST, resp. jako zpétna {—@@—L—@@—}
vazba do regulatoru polohy av pfipadé potfeby souCasné ve funkci ;

dalkového vysilace polohy ES s unifikovanym vystupnim signalem 4+20 ’

mA pro ES STR s regulatorem.

Poznamka: 20

V pfipadé potfeby obracenych vystupnich signald (v poloze ,OTEVRENO* Obr. 9
minimalni vystupni signal) obratte se na pracovniky servisnich stfedisek.

Kapacitni vysila¢ CPT1/A je vyrobcem sefizeny na pevny pracovni zdvih podle objednavky
a zapojeny podle schémat zapojeni vlepenych v krytu. Pfed elektrickou zkouSkou kapacitniho vysilace
je nutné vykonat kontrolu napdajeciho zdroje uZzivatele po pfipojeni na svorky svorkovnice. Pred
sefizenim kapacitniho vysilate musi byt sefizené polohové spinace. Sefizovani se vykonava pfi
jmenovitém napajecim napéti 230 V/50 Hz a teploté okoli 20+ 5°C.

Jednotlivad vyhotoveni ES se zabudovanym kapacitnim vysilatem je mozné specifikovat jako :
A) Vyhotoveni bez napajeciho zdroje (2-vodi¢ové vyhotoveni) pro ES ST
B) Vyhotoveni s napajecim zdrojem (2-vodi¢ové vyhotoveni) pro ES ST
C) Vyhotoveni CPT jako zpétné vazby do regulatoru polohy pro ES STR s regulatorem

A.) Sefizeni kapacitniho vysilaée bez napéjeciho zdroje :

e Pred pfipojenim pfekontrolujte napajeci zdroj. Namérené napéti musi byt v rozsahu 18 az 28
V DC.

Napajeci napéti nesmi byt v Zaddném pripadé vysSi nez 30 V DC. PA prekroceni této hodnoty mdze dojit k
trvalému poskozeni vysilace!
PFi kontrole resp. sefizeni vystupniho signalu 4+-20 mA postupuijte takto:
Do série svysilatem ( pol“-,; svorka 82 ) zapojte miliampérmetr tfidy pFesnosti 0,5 se
zatézovacim odporem nizSim nez 500 W.
Prestavte ES do polohy ,ZAVRENO*, hodnota signalu musi pfitom klesat.
Zkontrolujte hodnotu signalu pro polohu ,ZAVRENO* (4 mA).
Doladéni signalu vykonejte tak, ze po uvolnéni upevnovacich Sroubd (15) natacejte vysilatem
(10), az dosahne signal zadanou hodnotu 4 mA. Upevnovaci Srouby opétovné utahnéte.
ES prestavte do polohy ,OTEVRENO *, hodnota signalu musi pfitom stoupat.
Zkontrolujte hodnotu signalu pro polohu ,OTEVRENO “ (20 mA).
Doladéni signalu vykonejte ota&enim trimru (20), aZ signal dosahne Zadanou hodnotu 20 mA.
Opétovné vykonejte kontrolu vystupniho signalu v poloze ,ZAVRENO* a nasledn& ,OTEVRENO *.
Tento postup opakujte az do dosahnuti zmény ze 4 na 20 mA s chybou menSi nez 0,5 %.
Odpojte miliampérmetr, Srouby zajistéte zakapavacim lakem.

B.) Sefizeni kapacitniho vysila€e s napéjecim zdrojem :

1.) Kontrola napéjeciho napéti: 230 V AC + 10% na svorkach 1,61, resp. 78,79

2.) Pri kontrole resp. sefizeni vystupniho signalu 4+20 mA postupujte takto:
Na vyvedené svorky 81,82 pfipojte miliampérmetr tfidy pfesnosti 0,5 se zatéZovacim odporem
nizSim nez 500 W.
DalSi postup jako pfi vyhotoveni bez napajeciho zdroje v pfedchazejici ¢asti A.



20 ST 0.1, STRO.1

C.) Serizeni kapacitniho vysilaée pro zpétnou vazbu do regulatoru polohy :

PFi kontrole, resp. sefizeni vystupniho signalu 4+-20 mA postupuijte takto:
- Rozpojte obvod na vyvedenych svorkach 81 a 82 odstranénim propojky.

Pfipojte napajeci napéti na svorky 1 a 61.
Odpojte Fidici signal ze svorek 86/87 a 88
ES prestavte do sméru ,OTVIRA resp. ZAVIRA* ruénim kolem, anebo pfivedenim napéti na
svorky 1 a 20 pro smér ,OTVIRA" resp. 1 a 24 pro smér ,ZAVIiRA*
Na vyvedené svorky 81,82 prfipojte miliampérmetr tfidy pfesnosti 0,5 (napf. Cislicovy) se
zatézovacim odporem nizSim nez 500 W.
DalSi postup jako pfi vyhotoveni bez napajeciho zdroje v pfedchazejici ¢asti A.
Po sefizeni vysilaCe pfipojte propojku na svorky 81 a 82 v pfipadé, Ze vystupni signal
z kapacitniho vysilace nebudete vyuzivat (obvod pres svorky 81 a 82 musi byt uzavreny).
Pripojte fidici signal na svorky 86/87 a 88.

Uzivatel musi zabezpecit pfipojeni dvojvodi¢ového okruhu kapacitniho vysilace na elektrickou zem
navazujiciho regulatoru, pocitace a pod. Pripojeni musi byt vykonané jen v jednom misté v libovolné
c¢asti okruhu mimo ES!

Poznamka:

Pomoci trimru (20) je mozné unifikovany vystupni signal kapacitniho vysilace sefidit pro libovolnou hodnotu

pracovniho zdvihu z rozsahu cca 40% aZz 100% vyrobcem nastavené hodnoty pracovniho zdvihu, uvedené na

typovém Stitku ES.

3.6 Sefrizeniregulatoru polohy (obr. 10)

Zabudovany polohovy regulator nové generace REGADA je vuéi uzivateli velmi pfijemné se
tvarici fidici systém pro ovladani pohont analogovym signalem. Tento regulator vyuZiva vysoky vykon
RISC procesoru MICROCHIP pro zajisténi vSech funkci. Zaroven umoziuje vykonavat nepretrzitou
autodiagnostiku systému, chybové hlaSeni poruchovych stavi a také pocet reléovych sepnuti a pocet
provoznich hodin regulatoru. Pfivedenim analogového signalu na vstupni svorky svorkovnice 86(GND,
-) a 88(+) dochazi k prestavovani vystupu ES.

PoZadované parametry a funkce je mozné programovat pomoci funkénich tlacitek SW1-SW2 a LED
diod D3-D4 pfimo na regulatoru podle tabulky &. 2.
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3.6.1 Nastavovani reguléatoru

Mikroprocesorova jednotka regulatoru z vyrobniho zavodu je naprogramovana na parametry
uvedené v tabulce €. 2 ( poznamka 2).

Nastaveni regulatoru se vykonava pomoci tlacitek a LED diod.

Pred sefizenim regulatoru musi byt sefizené polohové a silové spinace a také vysila¢ polohy, a
ES musi byt v mezipoloze (polohové a silové spinace nejsou sepnuté).

Rozmisténi nastavovacich a signalizacnich prvkd na desce regulatoru REGADA je na obr.10:

Tlagitko SW1 | spousti inicializaéni rutinu a
/ ® umoznuje listovani \
\) nastavovacich menu
Tlaéitko SW2 | nastavovani parametri ve
TR Q ® D2 D1D3 D4 zvoleném menu
o0 O = Dioda D1 signalizace napajeni
&) D, |SW1 regulatoru
o- Dioda D2 signalizace chodu ES do
o e sméru ,OTVIRA (zelend) —
@ By |SW2 LZAVIRA" (&ervend)
Dioda D3 (Zluté svétlo) poctem
1) o J4 1) blikajicich kodd  signalizuje
JE— zvolené nastavovaci menu
S| DDD DDD coo PO0000000DD| ] Dioda D4 (Cervené  svétlo)  podtem
blikajicich kédl signalizuje
Obr. 10 nastavovany, resp. nastaveny
' parametr regulatoru z
vybraného menu.
Tabulka €. 2
D|cv)da’D3 Nastavovaci Dioda D4 (€ervend) .
(Zlutd) . . . Nastavovany parametr
N . . menu - pocet bliknuti
- pocet bliknuti
1 bliknuti 0-20 mA
1 bliknuti fidici signal 2 bliknuti 4-20 mA (*) (**)
3 bliknuti 0-10VvVDC
odezva na sianl 1 bliknuti ES na signal SYS otevre
2 bliknuti ovs TEng 2 bliknuti ES na signal SYS zavie
3 bliknuti ES na signal SYS zastavi (*)
zrcadleni 1 bliknuti ES ZAVIRA pFi zvySovani Fidiciho signalu
3 bliknuti ! —
charakteristika) 2 pliknuti ES OTVIRA pfi zvysg;/am fidiciho signélu
— —0 — - -
4 bliknuti neC|tI|,vost 1-10 bliknuti 1-10% neC|tI|vrost regulato*ru (nastaveni od
regulatoru vyrobce 3% (*))
1 bliknuti Uzka na silu
. . , 2 bliknuti Uzka na polohu (*)
5 bliknut ob regulace - - TR -
rnutl Zpus gu 3 bliknuti Siroka na silu
4 bliknuti Sirok& na polohu
Poznamky: 1. regulator p/i autokalibraci automaticky nastavi typ zpétné vazby — odporovéa/proudova
2. (*) - nastavené parametry z vyrobniho zavodu, pokud zakaznik neuréi jinak
3. (**) - vstupni signal 4 mA - poloha ,zavreno*
20 mA - poloha ,otev feno*

Zakladni nastaveni regulatoru ( programovy RESET regulatoru ) — v pfipadé problém(
S nastavenim parametrd je mozné soucasnym stisknutim SW1 a SW2 a potom zapnutim napajeni
vykonat zakladni nastaveni. Tlagitka je nutné podrzet zatlatené do doby, az se rozblika Zluta LED

dioda.
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Postup prestaveni regulatoru:
ES prestavime do mezipolohy.

Inicializaéni rutina se spousti pfi zapnutém regulatoru, nulové regulaéni odchylce a kratkém
stlaeni tla¢itka SW1 na dobu cca 2 sek. (t.j. do doby az se rozsviti dioda D3). Po uvolnéni tlaitka
nabéhne nékteré z predvoleného menu (obvykle Ffidici signal), coZz se znazorni opakovanym 1
bliknutim na diodé D3 a predvoleny parametr (obvykle Fidici signal 4 - 20 mA), coz se znazorni
opakovanymi 2 bliknutimi na diodé D4. Po tomto je mozno prestavovat pozadované parametry
regulatoru podle tabulky &.2:

kratkym stisknutim tlacitka SW1 listovat v menu zobrazované po¢tem bliknuti diodou D3
kratkym stisknutim tla¢itka SW2 nastavovat parametry zobrazované pocétem bliknuti diodou D4

Po prestaveni parametr podle poZzadavkl uzivatele pfepnéte pomoci tlacitka SW1 stisknutého
na cca 2 sek. (t.j. do doby az se rozsviti dioda D3) regulator do autokalibrace. Béhem tohoto procesu
regulator vykona kontrolu zpétnovazebniho vysilace a smysl ota¢eni, pfestavi ES do polohy otevieno
a zavfeno, vykona méfeni setrvacnich hmot ve sméru ,OTVIRA* a ,ZAVIRA" a uloZi nastavené
parametry do EEPROM paméti. V pfipadé, Ze v pribéhu inicializace se vyskytne chyba (napf. v
zapojeni resp. nastaveni) bude inicializani proces preruSeny a regulator prostfednictvim diody D4
poda hlaSeni o druhu zavady. V opac¢ném pfipadé po dokonéeni inicializaéniho procesu regulator
pfejde do regulaéniho rezimu.

Chybové hlaSeni regulatoru pomoci diody D4 p# inicializaci:

4 bliknuti - chybné zapojené silové spinace

5 bliknuti - chybné zapojeny zpétnovazebni vysila¢

8 bliknuti - Spatny smér otaceni pohonu anebo opacné zapojeny zpétnovazebni vysilac¢

3.6.2 Sledovani provoznich a poruchovych stava
Sledovéni provoznich a poruchovych stavll je mozné pfi odkrytovaném ES.

a.) Provozni stav pomoci signalizace LED diody D3:
trvale sviti — regulator reguluje
trvale zhasnuté — regula¢ni odchylka v rozsahu pasma necitlivosti — ES stoji

b.) Poruchovy stav pomoci signalizace LED diod D4 - trvale sviti , D3 blikanim indikuje
poruchovy stav

1 bliknuti (opakované): - signalizace rezimu “TEST" - ES se prestavi do polohy podle
nastaveni signalu v menu “TEST" (pfi spojeni sv. 66 a 86)

2 bliknuti (opakuji se po kratké prestavce): |- chybi Fidici signdl - ES se prestavi do polohy podle
nastaveni signalu v menu “TEST"

4 bliknuti (opakuji se po kratké prestavce): - signalizace ¢innosti silovych spinac¢t (ES vypnuty silovymi
spinaci v mezipoloze)

5 bliknuti (opakuji se po kratké pfestavce): |- porucha zpétnovazebniho vysilate - ES se prestavi do
polohy podle nastaveni signalu v menu “TEST*

7 bliknuti (opakuji se po kratké prestavce): |- Fidici signal (proud) pfi rozsahu 4 - 20 mA - menSi nez 4 mA
(3,5 mA)
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4. Obsluha a udrzba
4.1 Obsluha

Ve vSeobecnosti predpokladame, Ze obsluhu ES bude vykonavat kvalifikovany pracovnik
ve smyslu poZadavkd kap. 1!

Po uvedeni ES do provozu je potfebné ovéft, jestli pA manipulaci nedoSlo k poSkozeni
povrchovych Uprav - toto je potfebné odstranit v zajmu zabranéni poSkozeni korozi!

ES vyZaduje jen nepatrnou obsluhu. Pfedpokladem pro spolehlivy provoz je spravné uvedeni do
provozu.
Obsluha téchto ES vyplyva z podminek provozu a zpravidla spo€iva ve zpracovavani informaci
pro nasledné zabezpeceni pozadované funkce.
Obsluha musi dbat na vykonani predepsané udrzby a aby ES byl béhem provozu chranény pred
Skodlivymi acinky okoli, které pfesahuji rAmec pfipustnych vlivd.
Ruéni ovladani:
V pfipadé potfeby pouZiti ru¢niho ovladani (sefizovani, kontrola funkce, vypadek apod.) postupujte
podle nasledujicich pokyn:
Vypnéte napajeci napéti servopohonu. N
Otocte knoflikem rozpojeni pfevodu o 90° (obr.11, Sipka knofliku 90°
smeéfuje na symbol ruky), tim se rozpoji pfevod v servopohonu.
Armaturu nastavte do zvolené polohy:
‘=|

a) pfi servopohonech s ruénim ovlddanim - zatlaCenim a
otacenim klicky umisténé na vrchnim kryté servopohonu. PFi 4 JT
g
RUCNA PREVADZKA|  [MOTORICKA PREVADZKA

otdCeni klicky proti sméru hodinovych ruci¢ek se armatura
Obr.11

ota¢i do polohy otevieno. Po pfestaveni armatury do zvolené
polohy vratte knoflik rozpojeni pfevodu do g)olohy motoricky
provoz, tim dojde ke spojeni prevodu®. Klicku vratte
povytahnutim do puavodni polohy.

b) pfi servopohonech bez ruéniho ovladani a s rozpojenim
pfevodu - pomoci vidlicového klice. Odeberte vrchni kryt, vidlicovy kli€¢ nasunte na 6-hran hfidele
ruéniho ovladani. PFi otaceni klic¢em proti sméru hodinovych ruci¢ek se armatura otac¢i do polohy
otevieno. Po pfestaveni armatury vratte knoflik rozpojeni pfevodu zpét do polohy motoricky provoz
Y a servopohon zakrytujte.

Yy pfipadé, ze po vraceni knofliku rozpojeni pfevodu do polohy ,motoricky provoz“ nedojde ke spojeni prfevodu,
je potfebné pootocit klickou anebo vidlicovym klicem, aby se ozubené kola dostala do zabéru.

PFi ru¢nim ovladani servopohonu nedochazi k rozladéni nastavenych koncovych poloh a vysilace.

4.2 Udrzba - rozsah a pravidelnost

PFi prohlidkach a udrzbé je potfebné dotahnout vSechny Srouby a matice, které maji vliv na tésnost a
kryti. Stejné jednou za rok je nutné prekontrolovat a v pfipadé potfeby utahnout upeviovaci Srouby
vodiCu svorek a zajisténi nasuvnych spoji s vodici.

Intervaly mezi dvéma preventivnimi prohlidkami jsou &tyfi roky.

Vymeénu tésnéni krytu je potfebné provést v pfipadé poskozeni nebo po uplynuti doby 6 rokd doby
pouZzivani.

Plastické mazivo v dodavanych servopohonech je uréeno pro celou dobu Zivotnosti vyrobku.

Po dobu provozu ES neni potfeba mazivo ménit.

Mazaci prostfedky — prevody — mazaci tuk GLEIT- m- HF 401/0, resp. GLEITMO 585 K
- pfimocary adaptér — HP 520M (GLEIT- n)

A Mazani vfetena armatury se vykonava nezavisle na udrzbé ES!
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Kazdych 6 mésicu doporucujeme vykonat kontrolni chod v ramci nastaveného pracovniho zdvihu
na ovéreni spolehlivé funkce, se zpétnym nastavenim plvodni polohy.
Pokud neni v reviznich pfedpisech stanoveno jinak, provedte prohlidku ES jednou za 4 roky,
pficemz zkontrolujte utazeni  vSech pfipojovacich a zemnicich Sroubl, pro zamezeni
prechodovych odporu.
Po 6 mésicich a potom raz ro¢né doporucujeme provéfit pevnost utahnuti upevriovacich Sroub
mezi ES a armaturou (Srouby utahovat kfizovym zplisobem).
PFi elektrickém pfipdjeni a odpajeni ES prekontrolujte tésnici krouzky kabelovych
@ vyvodek — poSkozené a zestarnuté tésnéni nahradte originalnimi krouzky!
Udrzujte ES v &istoté a dbejte na odstranéni nedistot a prachu. Cisténi provadséijte
pravidelné, podle provoznich moZnosti a poZzadavek.

4.3 Poruchy ajejich odstranéni

PFi vypadku, resp. preruSeni napajeciho napéti zUstane ES stat v pozici, ve které se nachazel
pred vypadkem napdjeni. V pfipadé potfeby je mozné ES prestavovat jen ru¢nim ovladanim (ru¢nim
kolem). Po obnoveni pfivodu napajeciho napéti je ES pfipraveny pro provoz.

V pfipadé poruchy nékterého prvku ES je mozné tento vyménit za novy. Vyménu sveéite
servisnimu stfedisku.

V pfipadé poruchy ES, postupuijte podle pokynt pro zaruéni a pozarucni servis.

Pro opravu regulatoru pouzijte pojistku subminiaturni do DPS, F1,6A, resp. F2A, 250 V, napf. typ Siba
164 050.1,6 resp. MSF 250 a pro opravu zdroje DB....., M160 mA, 250 V, na pf. Siba, resp. MSF 250.

Poznédmka :

Pokud je potfebné ES demontovat, postupujte podle kapitoly "Demontaz".

Rozebrat ES na Ucely opravy mohou osoby odborné zpdsobilé a zaSkolené vyrobnim zavodem,
resp. smluvnim servisnim stfediskem!

5. Seznam nahradnich dilg

Nazev dilu Obj. ¢islo Pozice | Obréazek
63 592 306
Elektromotor; 15 W; 230/220 V AC; 50 Hz 63 592 311 1 1
Elektromotor; 20 W; 24 V AC/DC 63 592 388 1 1
Elektromotor; 15 W; 3x400/3x380 V AC; 50 Hz 63 592 332 1 1
Mikrospina¢ CHERRY DB 6 s p4¢kou 64 051 466 1,2,3 6
Mikrospina¢ CHERRY DB 6 64 051 447 2 1
Kapacitni vysila¢ CPT 1 64 051 499 10 9
Kapacitni vysilaé CPT 1/AV+ (plus) 64 051 796 10 9
Odporovy vysila¢ dratovy RP19; 1x100 64 051 812 8 6
Odporovy vysila€ dratovy RP19; 1x2000 64 051 827 8 6
Odporovy vysila¢ dratovy RP19; 2x100 64 051 814 8 6
Odporovy vysila€ dratovy RP19; 2x2000 64 051 825 8 6
Tésnéni 04 709 000 - -
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Schémy zapojeni ES STR 0.1 (s regulatorem)

7242 <+ <+ = 7237 <+ <
¥¥ % z 3

y f S1S3 s2 B3 y f S1S3 S2
- = = -
E_i_ cr %’_‘ @®| = i3 E__ ¢ | @®)

N (REGADA) | _f‘ N (REGADA) ﬁ
e N e Wl
Xo [Bl1122120 61 66|§6/82|88 16118 818 XO B pA20 61 66|§6/le [16[18]

Zw@ IHLASENIE iy L 2W@IHLASEME

t
PE N 1 TEST
PORGCH ,t@’" so L) J.U/I 1 PORGCH

H

4

(s

bt
TEST
RN U g J J.U/I

max 500 Q

yL3

223
B3
< -
X100 [ 18182
I
Qe
Z21 ... Schéma zapojeni polohovych spinacu ( S5, S6 ) — 230/220 V AC
222 i, Schéma zapojeni dalkového vysilace polohy - odporového, jednoduchého
223 Schéma zapojeni 2- vodi€ového prevodniku
232 Schéma zapojeni dalkového vysilace polohy - odporového, dvojitého
Z33,Z33f........... Schéma zapojeni elektromotoru se silovymi spinaci a polohovym spinacem
Z41,741e.......... Schéma zapojeni vyhfevného odporu s tepelnym spinacem
Z78al/Z78b ....... Schéma zapojeni nap. 3x400 V AC
VAZICY S Schéma zapojeni ES STR 0.1 s regulatorem a s odporovou zpétnou vazbou - 230/220 V AC
Z242.....ocee. Schéma zapojeni ES STR 0.1 s regulatorem a s proudovou zpétnou vazbou - 230/220 V AC

Z245/z245a......Schéma zapojeni polohovych a silovych spinaci — 3x400/3x380 V AC
Z257/Z2257d......Schéma zapojeni 3- vodi¢ového prevodniku (bez zdroje)

Z260......cccouuen. Schéma zapojeni 3- vodi¢ového prevodniku (se zdrojem)

Z269.....cceven. Schéma zapojeni el. polohového vys. proudového (EPV) — 2 —vodi¢ se zdrojem

Z327 i Schéma zapojeni ES STR 0.1 s regulatorem a s odporovou zpétnou vazbou — 24 V AC
Z534 ... Schéma zapojeni ES ST 0.1 s elektromotorem 24 V AC

72394 ................ Schéma zapojeni ES STR 0.1 s regulatorem a s kapacitnim vysilatem polohy — 24 V AC
ZA08........ccuu... Schéma zapojeni ES STR 0.1 s regulatorem a s odporovou zpétnou vazbou — 24 V DC
Z535...ccciiiiien. Schéma zapojeni - napaj. jmenov. nap. 24 V DC

Poznamka 1 : V pripadé, Ze vystupni signal z kapacitniho vysilace (schéma zapojeni Z242) se nevyuziva
(neuzavreny obvod mezi svorkami 81 a 82), je nutné svorky 81 a 82 propoijit propojkou (propojka je zapojena ve
vyrobnim zavodé). PA vyuzivani vystupniho proudového signalu z kapacitniho vysilace je potfebné propojku

odstranit.
Poznamka 2 : Ve vyhotoveni ES s napajecim napétim 24 V AC neni potfebné pripojit zemnici vodi¢ PE.

Poznamka 3 V provedeni sregulatorem, kdy je vyuzivdna zpétna vazba z CPT vysilace, pA pouzivani

vystupniho signalu neni tento signal galvanicky oddélen od vstupniho signalu!
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Poznamka 4: V pfipadé potfeby galvanicky oddéleného vystupniho signalu je tfeba pouzit galvanicky
oddélovaci ¢len (neni soucasti dodavky) napf. NMLSG.UQ07/B (vyrobce SAMO Automation s.r.o0.). Po
konzultaci maZe tento modul dodat vyrobce ES.

Schémy zapojeni - JE Dukovany
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CEZ-JEDU-MICO

Z235 — nahrada za zapojeni servopoh. KT I, schéma zapojeni elektromotoru se silovymi spinai a polohovym
spinacem, pfidavn. poloh. spinacu, dalkového odporového vysilace polohy a vyhfevného odporu

Servopohon s oznacenim : 498.0-XXXXX/97

Z399 — nahrada za MIDI 660 1xx, schéma zapojeni elektromotoru se silovymi spinaci a polohovym spinacem ,
zapojeni pfidavn. poloh. spinacu, dalkového odporového vysilace polohy

Servopohon s oznagenim : 498.0-XXXXX/CP
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Schéma zapojeni -
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222 21 ¢_ !_; Z41e
B1 S5 S6
[ [
X2 [o[7173 X2 2712830313234 XQ
2290 ..o Nahrada za zapojeni servopohonu KT |
ZATT i, Schéma zapojeni ES STR 0.1 s regulatorem a s odporovou zpétnou vazbou — 230/220 V AC
ZATS .. Schéma zapojeni ES STR 0.1 s regulatorem a s odporovou zpétnou vazbou — 230/220 V AC
22370 Schéma zapojeni ES STR 0.1 s regulatorem a s odporovou zpétnou vazbou — 230/220 V AC
2242 Schéma zapojeni ES STR 0.1 s regulatorem a s proudovou zpétnou vazbou — 230/220 V AC
Z22 i, Schéma zapojeni dalkového vysilace polohy - odporového, jednoduchého
Z21 i, Schéma zapojeni polohovych spinacu (S5, S6 —230/220 V AC)
Z4le ..o, Schéma zapojeni vyhfevného odporu s tepelnym spinacem
Legenda:
B1 (V1) ....... odporovy vysila¢ jednoduchy RLRLiiei, zatézovaci odpor
B2 (V2)........ odporovy vysila¢ dvojity S1 (KMO,MO) ............ silovy spina¢ "otevieno”
B3 ... kapacitni vysila¢ polohy, resp. el. polo- S2 (KMZ,MZ) ............. silovy spina¢ "zavieno"
hovy vysila¢ S3 (KPO)...oeveviiiieeene polohovy spina¢ "otevieno"
{ O kondenzator SN C]0) P pfidavny polohovy spinac
El . vyhievny odpor "otevieno"
F2 tepelny spina¢ vyhfevného odporu SICN (S74 R pfidavny polohovy spina¢
1(0) — vstupni (vystupni) proudové (napétove) "zavieno"
signaly F1 oo, tepeln& ochrana elektromotoru
M elektromotor XL e svorkovnice na ploSném spoji
N e, regulator Ky X2 i, svorkovnice

R . odpor srazeci
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6.2 Rozmérove nacrtky a mechanické pripojeni
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Poznamky:

2 PLATI PRO RUCN{ OVLADAN{ S TRVALOU POHOTOVOSTI
¥ PLAT| PRO RUCN| OVLADAN{ BEZ TRVALE POHOTOVOSTI
% PLATI PRO RUCNI OVLADANI

P-1201
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POZNAMKY:
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Poznamky:
2 PLATI PRO RUCNI OVLADANI S TRVALOU POHOTOVOSTI
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4 PLATI PRO RUCNI OVLADANI
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6.3 Zaznam o zaruénim servisnim zasahu

Servisni stfedisko:

Datum opravy:

Zaruéni oprava ¢€.:

UZivatel servopohonu:

Reklamaci uplatnil:

Typové ¢€islo servopohonu:

Vyrobni éislo servopohonu:

Reklamovana chyba na vyrobku:

ZjiSténa chyba na vyrobku:

Pouzité ndhradni dily:

Poznamky:

Vystavil dne:

Podpis:
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6.4 Z&znam o pozaruénim servisnim zasahu

Servisni stfedisko:

Datum opravy:

UZivatel servopohonu: Misto nasazeni servopohonu:

Typové ¢€islo servopohonu: Vyrobni éislo servopohonu:

Zjisténé chyba na vyrobku:

Pouzité nahradni dily:

Poznamky:

Vystavil dne: Podpis:
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6.5 Obchodni zastoupeni a smluvni servisni stfediska

Slovenské republika:

Regada, s.r.o.,

Strojnicka 7

080 01 PreSov

Tel.: +421 (0)51 7480 460
Fax: +421 (0)51 7732 096
E-mail: regada@regada.sk

Ceska Republika:

REGADA Ceska, s.r.o. — vyhradni zastoupeni REGADA, s.r.o. pro prodej elektrickych servopohont
Kopaninska 109

252 25 Orech

PRAHA — zapad

Tel.: +420 257 961 302

Fax: +420 257 961 301
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