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Prosime Vas, prfed pripojenim a uvedenim servopohonu
do provozu, podrobné prectéte tento navod !

Preventivni a ochranna opatreni uplatnéné na tomto vyrobku nemohou poskytovat poZzadovanou bezpecnostni
uroveri, pokud vyrobek a jeho ochranné systémy nejsou uplatriované pozadovanym a popsanym zpdsobem a
pokud instalace a udrzba neni vykonavana podle prisluSnych predpisu a pravidel!
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Tento Navod na montéz, obsluhu a Udrzbu je vypracovan ve smyslu pozadavkd pfisluSnych zakond a nafizeni
vlady SR, resp. CR a ve smyslu poZadavkd Vyhlasky MPSVR SR ¢. 508/2009 Z.z.
Je vypracovan s cilem zajistit bezpecnost a ochranu Zivota a zdravi uzZivatele a s cilem zamezit vzniku
materialnich Skod a zamezit ohrozeni Zivotného prostredi.

1. VSeobecné
1.1 Uégel a pouziti vyrobku

Elektrické servopohony (dale ES) jednootaCkové Rematic, typu SPR 1PA, SPR 2PA,
SPR 2.3PA, SPR 2.4PA (dadle SPR PA), s elektronickym ovladanim DMS3, jsou programove
nastavitelné pro ovladani na arovni napéti 24 V DC, anebo pro ovladani analogovym vstupnim
signalem.

ES jsou vysokovykonné elektromechanické vyrobky, konstruované pro pfimou montaz na
ovladané zafizeni (regula¢ni organy - armatury, ap.). Jsou uréené pro dalkové ovladani uzaviracich
organd anebo pro automatickou regulaci regula¢nich organu, v obou smérech jejich pohybu. Mohou
byt vybavené prostfedky méreni a Fizeni technologickych procesu, u kterych je nositelem informace na
jejich vstupu a (anebo) vystupu unifikovany analogovy stejnosmérny proudovy anebo napétovy signal.
Mohou se pouzivat v topenaiskych, energetickych, plynarenskych, klimatizaénich a jinych
technologickych zafizenich, pro které jsou svymi uzitkovymi vlastnostmi vhodné. Na ovladané zafizeni
se pripojuji pomoci pfiruby podle 1ISO 5211 a pfipojovaciho dilu, anebo pomoci stojanu a pfipojovaciho
dilu/péky.

A Je zakazané pouzivat ES jako zdvihaci zafizeni!

1.2 Pokyny pro bezpeénost
1.2.1 Charakteristika vyrobku z hlediska miry ohrozZeni

ES typu SPR PA na zakladé charakteristiky uvedené v ¢asti ,Provozni podminky* a z hlediska
miry ohroZeni je vyhrazené technické zafizeni s vysokou mirou ohrozeni, pfitom se jedna o elektrické
zafizeni skupiny A (viz. Vyhlaska ¢&. 508/2009 Z. z. MPSvVR SR, 82 a P¥iloha €. 1, Ill. ¢ast, odst. A —
plati pro tzemi SR). ES jsou ve smyslu smérnice LVD 2014/35/EU, piislusného nafizeni viady CR
118/2016 a normy CSN EN 61010-1 v platné edici uréené pro instalaéni kategorii (kategorii pfepéti) II.

z hlediska drazu elektrickym proudem Zivotu nebezpeénych (prostfedi mokré - moznost pdsobeni

c Poznamka: Zarazeni mezi elektrické zafizeni skupiny A vyplyva z moznosti umistit ES v prostorech
strikajici vody).

1.2.2 Vliv vyrobku na okoli

Elektromagneticka kompatibilita (EMC): vyrobek odpovidd poZadavkim smérnic Evropského
parlamentu Rady Evropy a Rady Evropy o aproximaci pravnich predpisu ¢lenskych statu, tykajicich se
elektromagnetické kompatibility 2014/30/EU, nafizeni vlady CR 117/2016 a poZadavkim norem
CSN EN 61000-6-4+A1, CSN 61000-6-2, CSN EN 61000-3-2+A1, CSN EN 61000-3-3 v platné edici.
Vibrace vyvolané vyrobkem: vliv vyrobku je zanedbatelny.

Hluk vytvareny vyrobkem: pfi provozu nesmi byt pfekrocena hladina hluku A v misté obsluhy max.
78 dB (A).

1.2.3 Pozadavky na odbornou zpdsobilost osob vykonavajicich montaz, obsluhu a
adrzbu

A Elektrické pfFipojeni mize vykonavat osoba znala podle 85 vyhlasky 50/1978 Sbh..



SPR 1PA, SPR 2PA, SPR 2.3PA, SPR 2.4PA 3

1.2.4 Pokyny pro zaSkoleni obsluhy

Obsluhu mohou vykonévat pracovnici odborné zpdsobili a zaSkoleni vyrobnim z&vodem, resp.
smluvnim servisnim stfediskem!
1.3 Upozornéni pro bezpeéné pouzivani
Jisténi vyrobku:
Do pfivodu napajeciho napéti musi byt zafazeny vhodné jistici prvky (jisti€ resp. pojistka),
které slouzi zaroven jako hlavni vypinac.
ES SPR PA ma vlastni ochranu obvod(l napajeni elektromotoru a topného odporu proti zkratu .

Druh zafizeni z hlediska pFApojeni : Zafizeni je uréené pro trvalé pfipojeni.

1.4 Udaje na servopohonu

Typovy Stitek: Stitek vystrazny:
REGADA ™ e |
1 ot N | /0] [P |
CE€ e in Slovakia Bl T ]I v] Al

Typovy Stitek obsahuje zakladni identifikaéni, vykonové a elektrické udaje: oznaéeni vyrobce, typ,

vyrobni &islo, zatéZovaci moment, vypinaci moment, doba prestaveni, stupen kryti, pracovni zdvih /
Uhel, napajeci napéti a proud.

Grafické znacky na servopohonu
Na servopohone jsou pouzity grafickeé znaCky a symboly nahrazujici napisy, nékterée z nich jsou v
souladu s CSN EN ISO 7010, CSN ISO 7000 a IEC 60417 v platné edici.

& Nebezpecné napéti (CSN EN ISO 7010-W012)
-y | Zdvih servopohonu

oF- Vypinaci moment

“/ﬁ Ruéni ovladani (0096 CSN ISO 7000)
@ Svorka ochranného vodice (5019 IEC 60417)

1.5 Podminky zaruky

Konkrétni podminky zaruky obsahuje kupni smlouva.

Zaruéni doba je podminéna montazi pracovnikem znalym podle § 5, vyhlaSky 50/1978 Sb.,
a zaSkolenym vyrobni firmou, resp. montazi smluvnim servisnim stfediskem.

Dodavatel zodpovida za kompletnost dodavky a zaru€uje vlastnosti vyrobku, které stanovuji
technické podminky (TP) anebo vlastnosti dohodnuté v kupni smlouvé.

Dodavatel nezodpovida za zhorSené vlastnosti vyrobku, které zplsobil odbératel pfi skladovani,
neodbornou montazi anebo nespravnym provozovanim.
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1.6 Servis zaruéni a pozaruéni

Zaruéni servis je vykonavany servisnim stfediskem vyrobniho zavodu, resp. nékterym smluvnim
servisnim stfediskem na zakladé pisemné reklamace.

PFi reklamaci se doporucuje predloZit:

- kopii resp. opis potvrzeni 0 montazi a instalaci
zakladni udaje z typového Stitku (typové a vyrobni ¢islo)
popis reklamované chyby (dobu nasazeni, okolni podminky (teplota, vlhkost, ...), rezim provozu
vCetné Cetnosti spinani, druh vypinani (polohové anebo momentové), nastaveny vypinaci moment,
kontakt na firmu, kter& vykonala montéz a elektrické pfipojeni

Doporucujeme, aby pozaruéni servis byl vykonavany servisnim stfediskem vyrobniho zavodu,
resp. nékterym smluvnim servisnim stfediskem. Servisni pracovnik po vykonani reklamacnich praci
vypracuje zaznam o servisnim zasahu, ktery odeSle do vyrobni firmy.

1.6.1 Zivotnost servopohon:

Zivotnost ES je minimalné 6 roka.

Servopohony pouZité na uzaviraci rezim (uzaviraci armatury), vyhovuji poZzadavkim na minimalné
15 000 pracovnich cykll (cyklus Z — O- Z pro jednootackové servopohony).

Servopohony pouzité na regulacni provoz (regulacni armatury) vyhovuji nize uvedenym poc¢tim
provoznich hodin, pfi celkovém poctu 1 milion sepnuti:

Cetnost spinani
max. 1200[h* | 1000 | s00h'] | 250" | 125 [hY]
Minimalni ocekavana zivotnost-pocet provoznich hodin
850 | 1000 | 2 000 | 4 000 | 8 000

Doba Cistého chodu je min. 200 hodin, maximalné 2 000 hodin.
Zivotnost v provoznich hodinach zavisi od zatizeni a ¢etnosti spinani.

Poznamka: Velka ¢etnost spinani nezajistuje lepsi regulaci, proto nastaveni parametrd regulace volte
jen s nevyhnutelné nutnou ¢etnosti, potfebnou pro dany proces.

1.7 Provozni podminky
1.7.1 Umisténi vyrobku a pracovni poloha

Zabudovani a provoz vSech ES je moZny na krytych mistech primyslovych objektl bez regulace
teploty a vlhkosti, s ochranou proti pfimému vystaveni klimatickym vlivim (napf. pfimému
slune¢nimu zafeni), navic specialni provedeni "morské" mlze byt bez zastfeSeni pouzito i pro
COV, vodni hospodarstvi, vybrané chemické provozy, tropické prostfedi a pfimorské oblasti.
Servopohony musi byt umisténé tak, aby byl pfistup ke kolu ruéniho ovladani, k vrchnimu krytu a
k vyvodkam.
- Zabudovani a provoz ES je mozny v libovolné poloze. Obvyklou je poloha se svislou polohou osy
vystupni ¢asti nad armaturou a s ovladanim nahofe. Nedoporu€uje se poloha servopohonu pod
armaturou.

Upozornéni:
PFi umisténi na volném prostranstvi musi byt ES opatfeny lehkym zastfeSenim proti pfimému
A pusobeni atmosferickych vlivi (napf. pfimému slune&nimu zafeni). PFfi umisténi v prostiedi
s relativni vihkosti nad 80%, ve vnéjSim prostfedi pod pFistfeSkem, je potfebné zménit
predvolenou teplotu termostatu +25°C pomoci PC a programu na teplotu +70°C,
aby vyhfivaci rezistor nebyl vypinany.
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1.7.2 Pracovni prostredi

V smyslu normy CSN EN 60721-2-1 v platné edici jsou elektrické servopohony dodavany v nize
uvedenych provedenich:

1) Provedeni , mirné“- pro typ klimatu mirny

2) Provedeni ,,chladne“ pro typ klimatu chladny

3) Provedeni , tropické“ - pro typ klimatu tropicky

4) Provedeni ,morské" - pro typ klimatu morsky.

Pracovni prostfedi (ve smyslu CSN 33 2000-1 v platné edici a CSN 33 2000-5-51 v platné edici)

ES musi odolavat vnéjSim vplyvam a spolehlivé pracovat:

v podminkach venkovnich prostifedi oznaéenych jako :
mirné az horké suché s teplotami -25°C aZ +55°C ......ccooiiiiiiiiiiiiiiie e AA 7*
studené, teplé mirné az horké suché s teplotami -50°C aZ +40°C ........cccceeeiiiiiiiiiiiieeeeeniinnns AA 8*

Y, prumyslovych prostredich: pfi vySe uvedenych teplotach
s relativni vlhkosti 10-100%, v&etné kondensace s max. obsahem 0,029 kg vody v 1 kg suchého
vzduchu, s vySe uvedenymi tEPlOtaAMI .........cooiiiiiiiiiiii e AB 7*
s relativni vihkosti 15-100%, v&etné kondensace s max. obsahem 0,036 kg vody v 1 kg suchého
vzduchu pfi teploté 33°C s mozZnosti pusobeni pfimych srazek, s teplotami -50°C az + 40°C

............................................................................................................................................... AB 8*
s nadmorskou vySkou do 2 000 m, s rozsahem barometrického tlaku 86 az 108 kPa ............ AC 1*
s pasobenim tryskajici vody ze vSech smeért - (vyrobek v Kryti IP X5) .......ccccovviviiiiiiiiiiiiine, AD 5*
s plytkym ponofenim - (VWrobek V KIYE IP X7) ..oooooiiiiiiieieieee e AD 7*

se silnou prasnosti - s moznosti pusobeni nehoflavého, nevodivého a nevybusSného prachu;
stfedni vrstva prachu; spad prachu vétsi neZ 350 ale nejvic 1000 mg/m?® za den (vyrobek v kryti

TP BX) .ottt ettt s s sttt ee et ettt e ettt ettt et et e e e ettt ettt ettt ettt nn e e e AE 6*
s atmosferickym vyskytem korozivnich a znecistujicich latek (se silnym stupném korozni
agresivity atmosféry); pfitomnost korozivnich znecistujicich latek je vyznamna ..................... AF 2*
s trvalym vystavenim velkému mnozZstvi korozivnich, nebo zneciStujicich chemickych latek a
solné mlhy v provedeni pro prostfedi morské, pro COV a nékteré chemické provozy ........... AF 4*

s moznosti pusobeni stfedniho mechanického namahani:.
stfednich sinusovych vibraci s frekvenci vrozsahu 10 az 150 Hz, s amplitudou posuvu
0,15 mm pro f<f, a s amplitudou zrychleni 19,6 m/s® pro f>f,; (pfechodova frekvence f, je 57 az

Sy = V. PSSP PPPPRPN AH 2*
stfednych razd, otfesl a ChVENT ..o e AG 2*
s vaznym nebezpe€im rlstu rostlin @ plsni ... AK 2*
s vaznym nebezpec¢im vyskytu zivocichud (hmyzu, ptdkd, malych Zivo€ichd) ..............ccuveeee. AL 2*

se Skodlivymi Ucinky zareni:
unikajicich bludnych proudud s intenzitou magnetického pole (stejnosmérného a stfidavého

pole sitové frekvence) do 400 A.M™ ... ...t AM 2*

stfedniho slune&niho zafeni s intenzitou > 500 @ £ 700 W/M? ........ccooveeverieeeeeeeeeeseienns AN 2*
stfednich seizmickych U¢€inkd se zrychlenim > 300 Gal £ 600 Gal ............ccccvvvviieiiieeiiiiiiinee, AP 3*
s neprimym ohrozenim boufkovou GINNOSE ............ccuiiiiiiiii e AQ 2*
s rychlym pohybem vzduchu a velkého VBIIU ..............eiiiiiiiiiic e, AR 3, AS 3*
se schopnostmi osob odborné zpuasobilych :

osob znalych ve smyslu 85, Vyhl.€. 50/1978 Sb. .......ccooiiiiiiiiiiiiiiiiiiiecee e BA 4, BA 5*
s Castym dotykem osob s potencialem zemé (osoby se €asto dotykaji vodivych ¢asti, anebo stoji
Na VOAIVEM POAKIAAE) .....oveneii it e e e e e e e e et e e e eeeeeeens BC 3*
bez vyskytu nebezpenych [Atek V ODJEKLU .........c.evviiiiiiiiii e BE 1*

* Oznadeni ve smyslu IEC 60 364-3:1993 a CSN 33 2000-3 (mod. IEC 60 364-3:1993).
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1.7.3 Napajeni arezim provozu

Napéjeci napéti:
elektromotor ..... 110/120 V AC, 220/230/240 V AC, 3x400 /3x380 +10% V AC, resp. 24 V AC +10%
OVIAANT ... binarni vstupy +10% resp. 24 V DC £10%

..................... vstupni fidici signal 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA resp. 20 az 0/4/12 mA, 12 az 4 mA,
alebo 0/2 az 10 V, resp. 10 az 0/2 V
elektronicky polohovy vysila¢ (EPV) bez zdroje (Pasivni) .........ccccceevviieeeeiiiineennns pfecti kapitolu 1.8.1

Frekvence napajecino Napéti .......ccccccciiiieii i 50 Hz, resp. 60** Hz £ 2 %
** Pf frekvenci 60 Hz se zavérna doba zkrati 1,2-krét.

ReZim provozu (ve smyslu CSN EN 60034-1, 8):

ES SP jsou uréené pro dalkové ovladani:
kratkodoby chod S2-10 min.
preruSovany chod S4-25%, 6 az 90 cykld/hod.

ES SPR s regulatorem jsou uréené pro automatickou regulaci
preruSovany chod S4-25%, 90 az 1200 cykld/hod.

Poznamky:ReZim provozu sestava z druhu zatiZeni, zatéZovatele a ¢astosti spinani.
Upozornéni: V pfipadé nedodrzeni rezimu provozu mdze dojit k vyfazeni ES z ¢innosti, v ddsledku rozepnuti
zabudované tepelné pojistky (ochrany) elektromotoru.

1.8 Popis afunkce

Servopohon SPR PA je ovladany:
- pfivadénim napéti 24 V DC na svorky servopohonu podle schématu zapojeni, resp.
- vstupnym Fidicim signalem 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA (0/2az 10V) (umoZnuje automatické
nastaveni polohy vystupni ¢asti ES v zavislosti na hodnoté vstupniho signéalu) a poskytuje dalSi funkce.
Zakladni ¢asti servopohonu tvofi (obr. 1, 1A):

Pohonna jednotka servopohonu - elektromotor (1), ktery je napajeny ze zdrojové desky (3)
a ovladany z fidici jednotky (2) elektroniky DMS3.

Poloha vystupniho ¢lenu ES jako i moment jsou snimany bezkontaktnim absolutnim snimacem.

Soucasti desky elektroniky DMS3 muaze byt (podle vyhotoveni) elektronicky polohovy vysila¢
(EPV) bez zdroje (pasivni) s vystupnim signalem 4 az 20 mA,;

Na ovladaci desce je umistény vyhfivaci odpor (5).

V pfipadé vypadku elektrické energie se mizZe servopohon ovladat ruénim kolem podle pokynu
uvedenych v kapitole 4.1 Obsluha.

Zakladni moduly elektronického ovladaciho systému DMS3 pro SPR PA:

Ridici jednotka (2) — hlavni &ast systému DMS3 — obsahuje mikroprocesor, 6 signélnich LED
a 4 tlacitka pro jednoduché nastaveni a kontrolu ES, konektory pro pfipojeni snimace a zdrojové
desky a komunikaéni konektor (pfipojeni PC pro nastaveni a diagnostiku), 2 volné
programovatelna relé R1 a R2, 1 relé READY a svorky pro elektrické pfipojeni.

Zdrojova deska pro jednofazovou verzi (3) — zabezpecluje napajeni elektroniky a poskytuje uzivateli
vystupni napéti 24 V DC, 40 mA, obsahuje uzivatelskou svorkovnici, obvody spinani motoru,
konektor pro prepojeni s fidici jednotkou.

Jednotka snimani polohy (4) — zabezpecuje bezkontaktni magnetické snimani polohy vystupniho
Clenu .

Jednotka snimani momentu (6) — zabezpecuje bezkontaktni magnetické snimani momentu

LED displej (7) — slouzi na zobrazovani okamzité polohy vystupniho ¢lenu ES a na hlaseni

a zobrazovani pripadnych chyb, které se mohou vyskytnout po dobu provozovani ES. Signalizace

chodu ES a poruch je indikovana i pomoci LED diod. LED displej je pouZity jen pro vyhotoveni ES bez

mistniho ovladani.

Ruéni ovladani - tvofi ho ruéni kolo se Snekovym prevodem.
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DalSi prisluSenstvi — jako volitelna doplikova vybava:
- Modul 3 resp. 6 pfidavnych relé RE3, RE4, RE5 (8).
- Modul mistni elektrického ovladani s 2-fadkovym LCD displejem (obr. 7).

Obr. 1
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1.9 Zakladnitechnické udaje

Zakladni technické udaje ES:
Maximalni zatézovaci moment [Nm], doba pfestaveni [s/90°], pracovni zdvih [°], vypinaci moment
[Nm] a parametry elektromotoru jsou uvedené v tab. ¢.1.

Tabulka €. 1 - Zakladni technické udaje

— = o — Elektromotor
S g ¢ g2 i
o 2 - 3 s 23 - o Jmenovity
2| £ Scl|2zf | 8% |85s |8
i | 82 os|825 | B3 |22 | £| Napajeci .
£33 = = S S|E S E =5 S5 g napéti/ Kapacita
g o a g % E g 5 |5 S £ frekvence vykon otaéky proud kond.
8 § g | 8%
[s/90°] [1 | [Nm] [Nm] [Nm] | [kg] [VIHZ] | W] [1/min] [A] [UF/V]
50 Hz | 60 Hz
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
10 8 - 40 46 15/18 [2750/3350| 2,1 150/63
0 1 17 18 3350 0,44 6/250
. 15 2750 0,28 | 2,2/350
) i ) )
20 | 2 63 80 80 3 Zfé%%%o 15 2750 0,28 | 2,2/350
2 | 00 |18 3350 0,22 | 1,5/400
@]
= R 2 | 230550 | 4/5 |1270/1630(1,3/1,3| 150/63
no| 80 | 67 | § 50 63 72 ot 4 1270 0,14 | 2,2/350
55 g I 4 1270 0,14 | 2,2/350
T o S ©Q 5 1630 0,13 | 1,5/400
n o g ©
sl 10| 8 | & - 40 46
= £ 2
20 | 17 | @ 0 &
S 63 80 80 3 &S
40 34 | » N S 15 2680 0,10 -
c ;‘E o
g = N
80 | 67 | & 50 63 72 &
g
5 > - 63 72 70 3380 1,00 | 16/250
o e ° 60 2750 0,70 71400
= 2 | 120/60 | 60 2750 0,70 7/400
20 | 17 | = 8 | 22050 | 70 3380 0,65 5/450
8 a0 | 34 |8 100 125 145 2 230/50 [ o5 1680 0,80 | 20/300
< = n | 8 | 240060 | 20 1350 | 0,50 | 7/400
a5| 8 | 67 | B 3 20 1350 0,50 7/400
N > | 25 1680 0,40 5/450
aQ S o
n 3 5 © - 63 72 o
o — 8
2 10 % o
20 | 17 5 e 90 2740 0,35 -
100 125 145 = S
40 34 [ 3
™
80 | 67
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20 | 16 70 3380 1,00 16/250
o 60 2750 0,70 71400
40 | 34 3 120/60 60 2750 0,70 7/400
o 200 250 290 & 220/50 70 3380 0,65 4/450
<N 80 | 67 | 2 | 28050 ["25 1680 | 080 | 20/300
Qo N 240/60 20 1350 0,50 7/400
2;8 160 | 135 < i 20 1350 0,50 7/400
e o o 25 1680 0,40 5/450
a2 E -
w8l 20| 17 | § ]
> g Q ~
|4 | 34 |8 S | 83 i
S 200 250 290 N SEY] 90 2740 0,35
80 | 67 | E & &
\E‘ l—
160 | 135 | =
o
40 34 n
c
e 70 3380 1,00 16/250
g ° 60 2750 0,70 7/400
80 | 68 ;; § 120/60 60 2750 0,70 7/400
o & 220/50 70 3380 0,65 4/450
2 400 500 575 5 530/50
< 2 S 240/60
™ ] 5
< 9 - ° 25 1680 0,80 20/300
a2 o ) 20 1350 0,50 7/400
N ’
38| 160 | 135 — o 20 1350 0,50 7/400
x o o 0 25 1680 0,40 5/450
o 5 Io>) o
n ol 40 | 34 |- N
= 3
D
3 S
80 | 68 400 500 575 N =4 @ 90 2740 0,35 -
= &S ®
|_
160 | 135

1) Ve vyhotoveni ES bez dorazt je mozné podle specifikace ES nastavovat vystupni Uhel ES v rozmeazi:
50° aZ 120°, 90° az 160°, 160° az 360°.

DalSi technické Uudaje

Kryti SErVOPONONU: oo IP 67 (CSN EN 60 529)
Mechanicka odolnost
SINUSOVE VIDIACE ....oviiiiii i e e et e e e e e e eaaaees vid. kapitola 1.7.2
0dOINOSE PAJEM ... .ciiiiii e 300 padl se zrychlenim 5 m.s™
SEISMICKA OUOINOSE ....cceeiiiiiiiiiiiice e 6 stupnd Richterové stupnice

Samovzpérnost: zaruéena v rozsahu 0% az 100% zatéZovaciho momentu (mechanickou, resp.
elektromagnetickou brzdou

Ochrana eleKtroOMOLOIU: ....eee et termokontaktem Thermik 01.135.5
Brzdéni ES: .....cccccooviiiiiiiennenn. mechanickou brzdou (ES SPR 1PA), resp. elektromagnetickou brzdou

Elektrické ovladani:

dalkové ovladani - pohyb vystupniho élenu servopohonu je ovladany:

- binarnimi vstupy 24 V DC, resp.

- vstupnim unifikovanym signalem 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA, resp. 0/2 az 10 V podle vyhotoveni

Napajeci zdroj elektroniky:

- pro napéjeni elektronickych modul zabudovanych v ES je pouZity:
- napajeci zdroj ZS pro jednofazové verze.

- poskytuje vystupni napéti 24 V DC, 40 mA
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Zdroje maji pouZzitou ochrannou pojistku s hodnotou podle kapitoly 1.9.2. Elektrické pfipojeni.

Snimani polohy:
-bezkontaktni absolutni magnetické.

Nastaveni koncovych poloh:

-koncové polohové relé jsou nastavené na vyspecifikovany pracovni uhel s pfesnosti + 2°. Moznost
nastaveni (pomoci tlacitek na Fidici jednotce, anebo tlag¢itky na mistnim ovladani, resp. pomoci
programu po spojeni ES s PC) vypinani v koncovych polohéach:

- Z = Moment + O = Moment

- Z=Moment + O = Poloha

- Z = Poloha + O = Moment

- Z = Poloha + O = Poloha

Poznamka: Z = Moment - vypinani v koncové poloze zaviené od momentu,
O = Moment - vypinani v koncové poloze oteviené od momentu,
Z = Poloha - vypinani v koncové poloze zaviené od polohy,
O = Poloha - vypinani v koncové poloze oteviené od polohy.

Vyrobni nastaveni vypinani v koncovych polohach je uvedeno v kapitole ,Sefizovani*.

Sniméani momentu:
- bezkontaktni absolutni magnetické.

Nastaveni momentového vypinani:

Momentové vypinani je nastavené u vyrobce na maximalni hodnotu, ktera je uvedena na typovém
Stitku prislusného ES s toleranci +10 %.

Uzivatel ma moznost snizovat hodnotu vypinaciho momentu v rozmezi 50 az 100 % s krokem 10%.

Blokovani momentu:
Blokovani momentu je mozné zvolit v pasmu urcité hodnoty zdvihu od koncové polohy (maximalné
5 %), na zvoleny &as, v rozsahu 0 az 20 s.

Vystupné relé :

- 3x relé (standard) (READY, R1, R2) max. 250 V AC/1 A/cos phi=1; max. 30 V DC/2A

- 3x pfidavné relé (vybér) (RE3, RE4, RE5) max. 250 V AC/1 A/cos phi=1; max. 30 V DC/2A

- 6x pfidavné relé (vybér) (RE1, RE2, RE3, RE4, RE5, READY) max. 250 V AC/1 A/cos phi=1; max.
30 V DC/2A

- relé READY, R1, R2, RE3, RE4 a RES5 jsou volné programovatelné (funkce je mozné meénit tlacitky

na fidici jednotce, tlacitky na mistnim ovladani, anebo pomoci programu na PC).

Relé READY: - moznost programovych voleb — signalizace chyb, chyby nebo varovani, chyby nebo
neni dalkové, chyby nebo varovani nebo neni dalkové. Vyrobni nastaveni pro relé READY je
uvedeno v kapitole ,Sefizovani“. Relé READY na fidici jednotce a zdrojové desce jsou zdvojené
(nedaji se nastavit rozdilné funkce).

Relé R1 a R2, RE1, RE2, RE3, RE4 a RE5: - moZnost programovych voleb — neaktivni, Poloha O
(poloha oteviené), Poloha Z (poloha zaviené), Moment O (moment oteviené), Moment Z (moment
zaviené), Moment O anebo Moment Z, Moment O anebo Poloha O, Moment Z anebo Poloha Z,
otevira, zavira, pohyb, pohyb — blika¢, do polohy, od polohy, varovani, ovladani — dalkové, ovladani
— mistni (neplati pro ES bez mistniho ovladani), ovladani vypnuté.

Relé RE3, RE4, RE5 jsou nezavislé. Vyrobni nastaveni pro jednotlivé relé je uvedeno v kapitole
~Sefizovani“.

Vysila€ polohy (vystupni signal):
- Elektronicky polohovy vysilaé (EPV) pasivni (pro jednofazovou verzi), 2-vodi€éové zapojeni
(bez zabudovaného zdroje)
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Proudovy SIGNAL ........ooiiiiiiiiiiic s 4 + 20 resp. 20 + 4 mA (DC)
Napajeci napéti pfi zapojeni EPV PASSIVE .......ccoiii i 18az 30V DC
WA= (= Y40) V7 Tod I o To | o o] SR PP T TP PPRPUPRPP max. R.= 500 W
Tolerance hodnoty vystupniho signalu elektronického vysilage v koncovych polohach: +0,5 %%

Odchylka linearity elektronického vysilace pPoIoNY ..............coiiiiiiiiiiiiiiiiiie e +1 %Y
Hystereze elektronick€ho vysilage Polony ... e max. 1 %"

1) z jmenovité hodnoty vysilace vztahovana na vystupni hodnoty

Galvanické oddéleni.................. vystupni signal je galvanicky oddéleny od vstupniho fidiciho signalu

Programové moznosti vystupniho signalu: 4 + 20 mA, 20 + 4 mA. Vyrobni nastaveni pro vystupni
signal je uvedeno v kapitole ,Sefizovani*.

Elektronicky polohovy regulator (N) — ovladani vstupnim fidicim signalem

Vstupni Fidici signdly - analogove: ..........cccccovviiiiiiiiiiiee e 0 - 20 mA (0 — 10 V podle vyhotoveni)
........................................................................................ 4-20 mA (2—-10V podle vyhotoveni)
................................................................................................................................... 12 - 20 mA

........................................................................................ 20 - 0 mA (10 - 0V podle vyhotoveni)
........................................................................................ 20 - 4 mA (10 — 2 V podle vyhotoveni)
.................................................................................................................................... 20-12mA

Vstupni odpor pro signal 0/4/12 az 20 MA. 4 aZ 12 MA: ... Rin =120 W
Vstupni odpor pro SIgNAl 0/2 @Z 10 V: ....eeeeiiiiiiiiiiiieeee et Rin = 30 kW
Odchylka liNearity FEQUIATOTU: ........ciiiieiiiiiiiiiii et e e e e st eeeeas 0,5%
Necitlivost regUIAtOru: ........ccceeeiieiiiiiiiiiiiiee e, programoveé nastavitelna v rozsahu 1 az 10 %

Vyrobni nastaveni pro vstupni signdl je uvedeno v kapitole ,Sefizovani“.

Ovladani binarnimi vstupy 24 V DC:
- pfivadénim napéti 24 V DC na svorky CLOSE a OPEN.

Programovatelné funkce binarnich vstupti 11 a 12 (zména je mozna jen prostrednictvim

programu z PC, anebo tla€itky na mistnim ovladani):

- pro vstup 11: NEAKTIVNI; ESD; DBL (uvolnéni bloku mistniho ovladani- neplati pro ES bez mistniho
ovladani), STOP

- pro vstup 12: NEAKTIVNI; ESD; DBL (uvolnéni bloku mistniho ovladani- neplati pro ES bez mistniho

ovladani); 2P (pfi zapnutém regulatoru dovoluje pfi aktivnim vstupu 12 ovladani ES do sméru otvira

resp. zavira pfivadénim napéti 24 V DC na svorky OPEN resp. CLOSE).

Vyrobni nastaveni je uvedeno v kapitole ,Sefizovani*.

Programovatelné REAKCE NA ZAVADU: OTEVRIT, ZAVRIT, ZASTAVIT, BEZPECNA POLOHA.
Vyrobni nastaveni je uvedeno v kapitole ,Sefizovani*.

Nastavovaci prvky elektroniky:

ES je mozné sefidit resp. prestavit na jiné parametry:

- tlacitky na fidici jednotce elektroniky,

- tla¢itky na mistnim ovladani (podle vyhotoveni), nebo

- pomaoci programu, po pfipojeni k PC prostfednictvim komunikaéniho kabelu pfipojeného
na komunikaéni konektor Fidici jednotky elektroniky ES (po odebrani vrchniho krytu ES).

Vyhtivaci prvek (E1)

Vyhfivaci rezistor - napajeci napéti: .................... podle napéjeciho napéti motoru (max. 250 V AC);
VYhFIVaci VIKON: SPR LPA ... . e e e ara s cca 10 W/55°C

SPR 2PA - SPR 2.4PA (230 V AC)..cciiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeee e cca 35 W/55°C
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Spinani vyhfivaciho prvku zabezpeduje elektronicka deska. Teplotu rozepnuti spinace je mozné
programové meénit od -40°C do +70°C pomoci PC s programem. Vyrobni nastaveni pro vypnuti
vyhfivaciho prvku (termostatu) je +25°C.

Ruéni ovladani:
- ruénim kolem i za chodu elektromotoru. Otacenim ru¢niho kola ve sméru hodinovych rucic¢ek se
vystupni hfidel servopohonu pohybuje ve sméru ,Z".

Vale vystupni Gasti: ....ococvvviiiiiiiiiie e max. 1°, pfi 5 % zatiZzeni zatéZovacim momentem

Mazani: - mazacim tukem (vid. kapitola Obsluha a Udrzba).

1.9.1 Mechanické pfpojeni

pfirubové (1ISO 5211)
Hlavni a pfipojovaci rozméry jsou uvedené v rozmérovych nacrtcich.

1.9.2 Elektrické pripojeni

Svorkovnicové (X, X1, X2) :

- 3 svorky (PE, N, L) na zdrojové desce s prafezem pfipojovaciho vodiée 0,05 - 1,5 mm? pro tvrdy
vodi¢ a pro lanko. Utahovaci moment Sroubl svorkovnice max. 0,5 N.m.

- 2 svorky (0 V, +24 V) s priifezem pripojovaciho vodi¢e max. 1,5 mm? . Utahovaci moment Sroubi
svorkovnice max. 0,285 N.m.

- 5 svorek (READY, R1, R2) s prafezem pfipojovaciho vodiée 0,05 - 1,5 mm? pro tvrdy vodic
a pro lanko. Utahovaci moment Sroubu svorkovnice max. 0,5 N.m.

- 10 svorek (COM,CLOSE,OPEN, 11, 12, +IN,-IN,SH; +L, -L) s prafezem pfipojovaciho vodi¢e 0,05 -
1 mm? pro tvrdy vodi¢ a pro lanko. Utahovaci moment Sroubt svorkovnice max. 0,19 N.m.

- 6 svorek (COM1, RE3, RE4, COM5, NO5, NC5) — pro modul 3 pfidavnych relé s prafezem
pripojovaciho vodi¢e 0,05 - 1,5 mm? pro tvrdy vodié a pro lanko. Utahovaci moment Sroubt
svorkovnice max. 0,5 N.m.

- 11 svorek (COM1, RE1, RE2, RE3, RE4, COM5, NO5, NC5, COM, NO, NC — pro modul
pridavnych relé s prafezem pfipojovaciho vodiée 0,05 - 1,5 mm? pro tvrdy vodi¢ a pro lanko.
Utahovaci moment Sroubt svorkovnice max. 0,5 N.m.

Upozornéni: Tepelna odolnost pfivodnych vodi¢d musi byt miniméalné +90°C.

Tabulka prevodu praFez( vodiét (mm” — AWG)
Priifez vodice

mm? AWG

0,05 30

0,2 24

0,34 22

0,5 20

0,75 18

1,5 16

2,5 14

Tabulka pfevodu utahovacich momentd (N.m — Ibs.-in)

Utahovaci moment

N.m Ibs.-in
0,2 2,7
0,3 4

0,5 7
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Kabelové vyvodky:

- pro vyhotoveni bez mistniho ovladani:
- 3 kabelové vyvodky — 1xM12 - priimér kabelu 3,5 az 5 mm, 1x M16 - pramér kabelu 9 az 13 mm
a 1xM20 prameér kabelu 8 az 14,5 mm — pro SPR 1PA
- 3 kabelové vyvodky — 1xM16 - priimér kabelu 6 az 10,5 mm, 1xM16 - priimér kabelu 9 az 13 mm
a 1x M20 - pramér kabelu 8 az 14,5mm - pro SPR 2PA , SPR 2.3PA a SPR 2.4PA

- pro vyhotoveni s mistnim ovladanim:
- 2 kabelové vyvodky — 1xM12 - pramér kabelu 3,5 az 5 mm a 1xM16 - pramér kabelu 9 az 13 mm —
pro SPR 1PA
- 2 kabelové vyvodky — 1xM16 - priimér kabelu 6 az 10,5 mm a 1x M16 - primér kabelu 9 az 13 mm
—pro SPR 2PA , SPR 2.3PA a SPR 2.4PA

Ochranné svorka:

Pfi uvadéni do provozu — pfi instalaci zafizeni:

- pro bezpecéné pouziti servopohonu je nevyhnutelné pfipojit vnéjsi a vnitini zemnici svorku. Umisténi
vnéjSi a vnitfni ochranné svorky je znadzornéno na obr.2 a obr.2a. Pro zalisovani vodi¢e do vnéjsi
zemnici svorky je potfeba pouzit klesté pro izolovana o¢ka HP3 (fy CEMBRE).

- do privodu napéjeni musi byt zafazeny vypinac resp. jisti¢, ktery musi byt umistény co nejblize
k zafizeni, lehko pFistupny obsluze a oznaceny jako odpojovaci zafizeni servopohonu.

Vnéjsi a vnitini, jsou vzajemné propojené a oznacené znakem ochranného uzemnéni.
Elektrické pfipojeni se provadi podle schémat zapojeni vioZenych resp. vlepenych do vrchniho krytu
ES.

Pojistky:
Zdrojova deska servopohonu je vybavena pojistkou (F3) napajeciho zdroje. Umisténi pojistky na
zdrojové desce je znazornéno na obr.2 .
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Hodnoty a charakteristiky pojistek:

S
o . S < Motor max. Hodnota pojistky
= Objednaci kod Napéti > T| VWkon/ proud £3
o ~|Pfkon (W)| ES(A)
LL
231.1-0XXXX/YY | 220/230 VAC | 50 4/25 02 F25A/250V
231.1-VXXXX/YY 240 VAC 60 5/28
231.1-TXXXXIYY 110/120VAC | 60 5/28 0,4 F25A/250V
231.1-3XXXX/YY 24 VAC 50 4/25 1.9 T2A/250V
231.1-IXXXX/IYY 24 VAC 60 5/28
< 231.1-0XXXX/YY | 220/230 VAC | 50 15/39 0.3 F25A/250V
& | 231.1-VXXXX/YY 240 VAC 60 18/48
™
E NI 231 1-TXXXXIYY 110/120VAC | 60 18/48 0,6 F25A/250V
n
231.1-3XXXX/YY 24 VAC 50 15/39 2.8 T3,15A/ 250V
231.1-IXXXX/IYY 24 VAC 60 18/48
231.1-MXXXX/YY 3x380 V AC 50 15/40 XX F25A/250V
231.1-IXXXX/IYY 3x400 V AC 50 15/40 XX
231.1-NXXXX/YY 3x380 V AC 50 15/40 XX F25A/250V
231.1-2XXXXIYY 3x400 V AC 50 15/40 XX
232.1-0XXXX/YY | 220/230 VAC | 50 20/75 0.45 F2.5A/250V
< 232.1-VXXXXIYY 240 VAC 60 25/70
& | 232 1-TXXXX/YY 110/120VAC | 60 25/70 1,0 F25A/250V
™
E N 232.1-0XXXX/YY | 220/230 VAC | 50 60/120 0,9 F25A/250V
» 232.1-VXXXX/IYY 240 VAC 60 20/125 0,52 F25A/250V
232.1-TXXXX/IYY 110/120VAC | 60 13 F25A/250V
232.1-MXXXX/YY 3x380 V AC 50 90/150 0,5 F25A/250V
232.1-IXXXX/IYY 3x380 V AC 50 90/150 0,5 F25A/250V
232.1-NXXXX/YY 3x400 V AC 50 90/150 0,5 F25A/250V
232.1-2XXXXIYY 3x400 V AC 50 90/150 0,5 F25A/250V
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S
o . o L T Motor max. Hodnota pojistky
= Objednaci kod Napéti T Vykon / proud £3
o ~|Pfikon (W)| ES(A)
LL
233.1-0XXXX/YY | 220/230 VAC | 50 20/75 0,45 F25A/250V
< 233.1-VXXXXIYY 240 VAC 60 25/70
% @ 233.1-TXXXX/YY | 110/120VAC | 60 25/70 1,0 F25A/250V
o N 233.1-0XXXX/YY | 220/230 VAC | 50 60/120 0,9 F25A/250V
5 233.1-VXXXX/IYY 240 VAC 60 20/125 0,52 F25A/250V
233.1-TXXXX/YY | 110/120VAC | 60 1,3 F25A/250V
233.1-MXXXX/YY | 3x380V AC | 50 90/150 0,5 F25A/250V
233.1-IXXXX/YY | 3x380V AC | 50 90/150 0,5 F25A/250V
233.1-NXXXX/YY | 3x400V AC | 50 90/150 0,5 F25A/250V
233.1-2XXXX/YY | 3x400V AC | 50 90/150 0,5 F25A/250V
234.1-0XXXX/YY | 220/230 VAC | 50 20/75 0,45 F25A/250V
234.1-VXXXXIYY 240 VAC 60 25/70
234.1-TXXXX/YY | 110/120VAC | 60 25/70 1,0 F25A/250V
234.1-0XXXX/YY | 220/230 VAC | 50 60/120 0,9 F25A/250V
3 234.1-VXXXXIYY 240 VAC 60 20/125 0,52 F25A/250V
NI 234.1-TXXXX/YY | 110/120VAC | 60 1,3 F25A/250V
< 234.1-MXXXX/YY | 3x380V AC | 50 90/150 0,5 F25A/250V
e 234.1-1IXXXX/YY | 3x380V AC | 50 90/150 0,5 F25A/250V
g. 234.1-NXXXX/YY | 3x400V AC | 50 90/150 0,5 F25A/250V
85 234.1-2XXXX/IYY | 3x400V AC | 50 90/150 0,5 F25A/250V

VNITRNi OCHRANNA
ZEMNICi SVORKA

POJISTKA

(F3)

ZDROJE

Obr.2
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1.10 Konzervace, baleni, doprava, skladovani a vybaleni

Plochy bez povrchové Upravy jsou pred zabalenim oSetfeny konzervaénim pfipravkem MOGUL
LV 2-3.

Skladovaci podminky:

Skladovaci teplota: -10°C az +60°C

Relativni vihkost vzduchu: max. 80%

Skladujte zafizeni v Cistych, suchych a dobfe vétranych mistnostech, chranéné pred necistotami,
prachem, padni vihkosti (umisténim do regald,
nebo na palety), chemickymi a cizimi zasahy
Ve skladovacich prostorech se nesmi nachazet plyny s koroznimi G¢inky.

ES jsou dodavané v pevnych obalech, zaru€ujicich odolnost ve smyslu poZzadavkd norem
CSN EN 60 654.

Obal tvofi krabice. Vyrobky v krabicich je mozné balit na palety (paleta je vratnd). Na vnéjsi ¢asti
obalu je uvedené:

oznaceni vyrobce,

nazev a typ vyrobku,

pocet kusd,

dalSi udaje - napisy a nalepky.

Prepravce je povinny zabalené vyrobky, uloZzené v dopravnich prostfedcich zajistit proti
samovolnému pohybu; v pfipadé otevienych dopravnich prostfedkd musi zabezpedit jejich ochranu
proti atmosferickym srazkdm a stfikajici vodé. Rozmisténi a zajiSténi vyrobk( v dopravnich
prostfedcich musi zabezpedit jejich pevnou polohu, vyloucit moznost vzajemnych naraz( a narazu
na stény dopravnich prostfedk.

Pfeprava je mozna v nevytopenych a nehermetizovanych prostorech dopravnich prostfedkl s vlivy
v rozsahu : - teplota: -25° C az +70° C, (zvlastni vyhotoveni -45° C az +45° C)

- vihkost: 5 az 100 %, s max. obsahem vody 0.028 kg/kg suchého vzduchu

- barometricky tlak 86 az 108 kPa

Po obdrzeni ES prekontrolujte, jestli nedoSlo béhem pfepravy, resp. skladovani k jeho
posSkozeni. Zaroven porovnejte, jestli Gdaje na Stitkach souhlasi s prdvodni dokumentaci
a s kupni-prodejni smlouvou /objednavkou. Pfipadné nesrovnalosti, poruchy a poSkozeni
hlaste ihned dodavateli.

Jestli ES a jejich pfisluSenstvi nebudou ihned montované, musi byt uskladnéné v suchych, dobre
A vétranych krytych prostorech, chranéné pred necistotami, prachem, pddni vihkosti (umisténim do

regald anebo na palety), chemickymi a cizimi zasahy, pfi teploté okolniho prostfedi od -10°C do +60°C
a pf relativni vihkosti vzduchu max. 80 %.

Je nepfipustné skladovat ES venku, anebo v prostorech nechranénych proti pfimému
pusobeni klimatickych vliva!

Pripadné poSkozeni povrchové Upravy okamZité odstrarite - zabranite tim poSkozeni korozi.

Pr skladovani po dobu vice nez 1 rok, je nutné pfed uvedenim do provozu zkontrolovat mazaci
napiné.

ES montované ale neuvedené do provozu je nutné chranit stejnym zpdsobem jako pri skladovani
(napf. vhodnym ochrannym obalem).

Po zabudovani na armaturu ve volnych a vihkych prostorech, anebo v prostorech se stfidanim
teploty neodkladné zapojte vyhrivaci odpor - zabranite vzniku poSkozeni korozi od zkondenzované
vody v prostoru ovladani.

Prebytecny konzervaéni tuk odstrarite az pfed uvedenim ES do provozu.
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1.11 Zhodnoceni vyrobku a obalu.

Vyrobek i obal je vyrobeny z recyklovatelnych materiéld. - kovovych (ocel, hlinik, mosaz, bronz,
méd), plastovych (PP, PA, PC) a vyrobk( z gumy.

Jednotlivé slozky obalu i vyrobku po skonéeni jeho Zivotnosti neodhazuijte, ale roztfidte je podle
pokyna pfisluSnych smérnic a predpisi o ochrané Zzivotného prostifedi a odevzdejte na dalSi
zpracovani.

Vyrobek ani obal nejsou zdrojem znedistovani Zivotniho prostfedi a neobsahuji nebezpeéné
slozky pro nebezpeény odpad.

2. Montaz a demontaz servopohonu
2.1 Montaz

A Dbejte na bezpeénostni predpisy!

Poznamka:
Opétovné ovérte, jestli umisténi ES odpovida casti "Provozni podminky". Jestlize jsou podminky nasazeni
odlisné od doporucenych, je potfebné konzultace s vyrobcem.
Pred za¢atkem montéaze ES na armaturu :
Znovu zkontrolujte, jestli nebyl ES béhem skladovani poSkozeny.
Podle Stitkovych udaju ovérte soulad vyrobcem nastaveného pracovniho zdvihu a pfipojovacich
rozmeérd servopohonu s parametry armatury.
V pfipadé nesouladu, vykonejte sefizeni podle ¢asti “Sefizeni".

2.1.1 Mechanické pripojeni servopohonu k armature

ES je od vyrobce sefizeny na parametry podle typového Stitku, s pfipojovacimi rozméry podle
pFislusného rozmérového nécrtku a nastaveny do mezipolohy.
Pfed montézi nasadte kolo ru¢niho ovladani.

Mechanické pfipojeni pfirubové
Dosedaci plochy pfipojované pfiruby ES armatury/pfevodovky dikladné odmastéte;
Vystupni hiidel armatury/pfevodovky lehce natfete tukem, neobsahujicim kyseliny;
ES prestavte do krajni polohy "ZAVRENE", do stejné krajni polohy piestavte armaturu:;
ES nasadte na armaturu tak, aby vystupni hfidel spolehlivé zapadl do spojky
armatury/prevodovky.
Pomoci ruéniho kola natacéejte ES tak, pokud je jeSté potfebné uvést do souladu otvory v prirubé
ES a armatury;
Oveérte, jestli pfipojovaci priruba pfiléha k armature/pfevodovce.
PFirubu upevnite ¢tyfmi Srouby (s mechanickou pevnosti min. 8G) utahnutymi tak, aby bylo mozné
ES pohybovat. Upevnovaci Srouby rovnomérné kfizem utahnéte.
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Mechanické pfipojeni pakové
Ocistéte stykové plochy stojanu a zakladny a natfete
hfidel ES a kluzné plochy tahel tukem; ,‘@Q' 1T =71
ES k zafizeni upevnéte dvéma Srouby; / | / |
Ovladdané zafizeni nastavte do krajni polohy; u ES /\l
s dorazy, nastavte ho do odpovidajici krajni polohy;
Nasadte na vystupni hfidel paku anebo jiny vystupni
¢len tak, aby co nejvic odpovidal této poloze; v pfipadé N N SN
Ze tato poloha nesouhlasi se Zadanou, doladte ji ruénim @.@ | AN
kolem v rozmezi + 15°; \CD/\ l/\:
ES se zafizenim spojte pomoci tahla sestavajiciho Obr 3

ze dvou kulovych &epd a %* trubky CSN 42 5711 se
zavitem na obou koncich;

U ES bez koncovych dorazd se poloha pracovniho Ghlu mdzZe nastavit ruénim kolem po celém

obvodé bez prestavovani paky;

PFi montazi dbejte na to, aby Uhel mezi pakou ES a tahlem nebyl mensi nez 15°a vétSi nez 165°

(obr.1).

Poznamky:

1.
2.

Minimalni mechanicka pevnost Sroubd - 8G.

Jestli sefizeni polohové-signalizacni jednotky a vysilace z vyrobniho zavodu neodpovida takto upevnénému
ES, je potfebné tyto jednotky sefidit; v pfipadé, ze doSlo k poruSeni nastavenych dorazd, je potfebné

nastavit dorazové Srouby.

Na zavér mechanického pfipojeni vykonejte kontrolu spravnosti spojeni s armaturou, ota¢enim

ruéniho kola.

2.1.2 Elektrické pfipojeni a kontrola funkce

c 1. Ridte se pokyny &asti ,Pozadavky na odbornou zpdsobilost ...

Nasledné vykonejte elektrické pfipojeni k siti, resp. k navazujicimu systému.

2. PA polozeni elektrického vedeni je potfebné dodrzovat predpisy pro instalaci silnoproudych zafizeni.
Privodni kabely musi byt schvaleného typu. Tepelna odolnost pfivodnych vodi¢t musi byt minimalné

+90°C.

3. Vodice ke svorkovnicim, pfivadéjte kabelovymi vyvodkami!
4. Vodice vstupnich ovladacich signald do regulatoru a vystupnich signald z pfevodniku je potfebné vést

oddélené od silovych vodicd, resp. pouzit stinéné vodice.

5. Prfed uvedenim ES do provozu je potfebné pripojit vnit/mi a vnéjSi zemnici svorku!
6. Z ddvodu zamezit pronikani vihkosti do ES okolo Zil pfipojovacich kabeld, je tfeba tyto vodi¢e v misté

vyvedeni z plasté kabelu utésnit silikonovou hmotou.

Pfripojeni na fidici systém :
Rizeni ES je mozné:
- analogovymi signaly prostfednictvim zabudovaného polohového regulatoru

- binarnimi vstupy 24 V DC

Servopohon zapojte podle schémat zapojeni vioZzenych resp. viepenych do vrchniho krytu ES.

Poznamky:
1. Vodi¢e vstupnich ovladacich signalé do regulatoru a vystupnich signald z pfevodniku je potfebné vést

oddélené od silovych vodicd, resp. pouzit stinéné vodice.

2. KES jsou dodavané ucpéavkové vyvodky, které v pfipadé spravného nasazeni na privodni vedeni
zabezpecuji kryti az IP 68. Pro poZadované kryti je potfebné pouZzit krouzky podle skutecného primeéru

kabelu.

3. PA upevriovani kabelu je potfebné pfihliZzet k prfipustnému poloméru ohybu, aby nedoslo k poSkozeni, resp.
nepfipustné deformaci tésniciho elementu kabelové vyvodky. Privodni kabely musi byt upevnéné k pevné

konstrukci nejdale 150 mm od vyvodek.

4. Celni plochy krytu ovladaci &asti musi byt pfed opétovnym upevnénim d¢isté, natfené tukem bez kyselin
(napf. zfedénou vazelinou) a tésnéni neposkozené, pro zabranéni vzniku sparové koroze.
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5. Reverzace ES je zarucend, pokud ¢asovy interval mezi vypnutim a zapnutim napajeciho napéti pro opacny
smér pohybu vystupni ¢asti je minimalné 50 ms.

A U vyhotoveni SPR PA je potfebné v procesu provozovani, podle priloh,  vykonat
autokalibraci, pro zajiSténi optimalni funkce.

Dbejte na pokyny vyrobcd armatur, jestli vypinani v koncovych polohach ma byt realizované
prostfednictvim polohovych, anebo momentovych spinacd!

[>

2.2 Demontaz

Pred demontazi je potfebné odpojit elektrické napajeni ES!
Pripojovani a odpojovani konektord nevykonavejte pod napétim!

Vypnéte ES od napajeni.
Pripojovaci vodi¢e odpojte od svorkovnice ES a kabel uvolnéte z vyvodek.
Uvolnéte upevnovaci Srouby pFiruby ES a ES oddélte od armatury.

PFi odesilani do opravy ES uloZzte do dostate¢né pevného obalu, aby béhem prepravy nedoSlo
k jeho poSkozeni.
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3. SefAzovani

A Pozor! Vid kapitola 1.2.3 Pozadavky na odbornou zpdsobilost...
Dbejte bezpecénostnich predpisa !

Elektrické servopohony jsou z vyrobniho zavodu dodavané sefazené na parametry podle
typového Stitku.

Sefizovani se provadi na mechanicky a elektricky pfipojeném ES. Tato kapitola popisuje
sefazeni servopohonu na parametry, které zakaznikovi umoZnuje programové vybaveni. Rozmisténi
nastavovacich prvku ovladaci desky je na obr.6.

Sefizovani je mozné:
- prostfednictvim tlacitek na Fidici jednotce (obr.6)
- prostfednictvim tlacitek na mistnim ovladani (obr.7) — jen pro ES vybavené mistnim ovladanim
- prostfednictvim programu po spojeni ES s PC pomoci komunika¢niho kabelu

Podrobny postup nastaveni, resp. pfestaveni jednotlivych parametrd je uvedeny v samostatnych
prilohach €. 74 1053 01 , €. 74 1076 01

Pro jednoduché nastaveni pozadovanych provoznich parametru je Fidici jednotka vybavena:
- Ctyfmi nastavovacimi tlagitky: ENU, P, O, C
- Sesti signalnimi diodami (LED diody) podle obr.6

Indikace stavu prostfednictvim LED diod na Fidici jednotce:

- LED ERROR (Cervena) — blika ¢ervené v pfipadé poruchy, resp. sviti v rezimu nastavovani
parametrd

- LED OPEN / MENU (zelend) — pfi rezimu ON/OFF sviti pfi ovladani do sméru otvira resp. blika
pfi vstupu do rezimu MENU

- LED CLOSE / PAR (Cervena) — pfi rezimu ON/OFF sviti pfi ovladani do sméru zavira resp. blika
pfi vybraném parametru v menu a rozsviti se pfi zapisu parametru do paméti

- LED 11/ SEL (Zlutd) — trvale sviti pfi aktivnim vstupu I1, resp. blika v reZimu nastavovani parametrd

- LED 12 (Zlutd) — trvale sviti pfi aktivnim vstupu 12

- LED POWER (zelena) — trvale sviti pfi pfivedeni napajeciho napéti.

Programové moznosti elektroniky:

- relé R1; R2; RE1 aZ RES5: neaktivni; poloha oteviené; poloha zaviené; moment oteviené; moment

zaviené; moment oteviené nebo moment zaviené; moment oteviené nebo poloha oteviené; moment

zaviené nebo poloha zavfené; otvira; zavird; pohyb; pohyb blika¢; do polohy; od polohy; varovant;

ovladani dalkoveé; ovladani mistni; ovladani vypnuté.

relé READY: chyby; chyby nebo varovani; chyby nebo neni dalkové; chyby nebo varovani nebo neni

dalkové.

vystupni signal (z EPV passive): 4 az 20 mA; 20 az 4 mA.

ovladani - requlace: 2P, 3P, 3P/2P 12

- vstupni Fidici signal (N): 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA, resp. 0/2 az 10 V.

- vstup 11: NEAKTIVNI; ESD; DBL (uvolnéni bloku mistniho ovladani- neplati pro ES bez mistniho
ovladani); STOP.

- vstup 12: NEAKTIVNI; ESD; DBL (uvolnéni bloku mistniho ovladani- neplati pro ES bez mistniho
ovladani); 2P (pfi zapnutém regulatoru - pro programovou moznost ovladani 3P/2P 12 - dovoluje
pfi aktivnim vstupu 12 ovladani binarnimi vstupy 24 V DC).

- REAKCE NA ZAVADU : OTEVRIT; ZAVRIT; ZASTAVIT; BEZPECNA POLOHA.

Na vstupech I1, 12 - neni_mozné nastavit shodné funkce mimo stavu vypnuté (napf. pokud je
nastavena funkce ESD -na vstupu |1, neni mozné funkci ESD navolit i na vstupu 2.
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NASTAVOVACI TLACITKO P NASTAVOVACI TLACITKO O

TLACITKO MENU .
NASTAVOVACIE TLACITKO C
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Obr. 6
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3.1 MozZnosti nastaveni ovladani (regulace) ES

2P OVLADANI
Nastaveni: regulace 2P + ostatni funkce mimo STOP na vstupu I1:
ES se pohybuje do sméru otvira, resp. zavira pfivedenim napéti 24 V DC na svorky OPEN, resp.

CLOSE. Odpojenim pfivadéného napéti, anebo pfi dosazeni nastavené koncové polohy ES zlstane
stat.

2P IMPULZNI OVLADANI

Nastaveni: regulace 2P + funkce STOP na I1:

ES se pohybuje do sméru otvira, resp. zavira impulzem napéti 24 V DC na svorky OPEN, resp.
CLOSE. Pii pfivedeni impulzu 24 V DC na svorku 11 (STOP) , anebo dosaZeni nastavené koncové
polohy ES z(stane stat - vypne.

3P OVLADANIE (REGULACIA)

Nastaveni: regulace 3P + ostatni funkce mimo STOP na I1 a ostatni funkce mimo 2P na vstupu 12:

ES se pohybuje do sméru otvira, resp. zavira pfivadénim vstupného Fidiciho signéalu 0/4/12 az

20 mA, 4 az 12 mA (0/2 az 10 V) na svorky +IN, -IN. Po dosaZeni poZzadované polohy (odpovidajici
hodnoté pfivadéného vstupniho Fidiciho signalu), anebo pfi dosazeni nastavené koncové polohy ES
z(stane stét .

Poznamka: V pripadé navoleni funkce STOP na vstupu I1 p/i rezimu regulace 3P pfivedenim napéti 24 VDC na
svorku 11 ES nezastavi.

3P/2P prepinané |12

Nastaveni: regulace 3P/2P prepinané |12 (pfi vybéru této volby regulace se automaticky pro funkci
vstupu 12 navoli funkce 2P) + ostatni funkce mimo STOP na I1.

ES se pohybuje do sméru otvira, resp. zavira privadénim vstupniho Fidiciho signéalu 0/4/12 az

20 mA, 4 az 12 mA (0/2 az 10 V) na svorky +IN, -IN. Po dosazeni pozadované polohy (odpovidajici
hodnoté pfivadéného vstupniho Fidiciho signalu), anebo pfi dosazeni nastavené koncové polohy ES
zlistane stat.

V pfipadé aktivniho vstupu 12 (trvalym pfivedenim, resp. vypnutim (podle nastaveni funkce 12 AKTIV)
napéti 24 V DC na svorku |12) ES pFestane reagovat na vstupny fidici signal 0/4/12 az 20 mA,

4 az 12 mA (0/2 az 10 V) a z(stane stat. ES je moZné v tomto stavu ovladat do sméru otvird, resp.
zavird privadénim napéti 24 V DC na svorky OPEN, resp. CLOSE. Po vypnuti pfivadéného napéti,
anebo pfi dosazeni nastavené koncové polohy ES zlstane stat. Po vypnuti napajeciho napéti na
svorce |12 zane ES reagovat na vstupni fidici signal a zabere odpovidajici polohu.

3P/2P pFepinané 12 (2P IMPULZNE)

Nastaveni: regulace 3P/2P prepinané 12 (pfi vybéru této volby regulace se automaticky pro funkci
vstupu 12 navoli funkce 2P) + funkce STOP na I1:

ES se pohybuje do sméru otvira, resp. zavira prfivadénim vstupniho Fidiciho signéalu 0/4/12 az

20 mA, 4 az 12 mA (0/2 az 10 V) na svorky +IN, -IN. Po dosazeni pozadované polohy (odpovidajici
hodnoté pfivadéného vstupniho Fidiciho signalu), anebo dosazeni nastavené koncové polohy ES
zlistane stat.

V pfipadé aktivniho vstupu 12 (trvalym pfivedenim napéti 24 V DC na svorku 12, resp. vypnutim -
podle nastaveni funkce 12 AKTIV) ES pfestane reagovat na vstupni Fidici signal 0/4/12 az 20 mA,

4 az 12 mA (0/2 az 10 V)a zlstane stat. ES je mozné v tomto stavu ovladat do sméru otvira, resp.
zavira impulzem napéti 24 V DC pfivadéného na svorky OPEN, resp. CLOSE. Pfi pfivedeni impulzu
24 V DC na svorku I1 (STOP), anebo pfi dosazeni nastavené koncové polohy ES zlstane stat.

Po vypnuti napdjeciho napéti na svorce 12 za¢ne ES reagovat na vstupni fidici signal a zaujme
odpovidajici polohu.
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3.2 Postup nastaveni jednotlivych parametri a seznam chyb a varovani

- je uvedeny v samostatné priloze €. 74 1053 01 resp. €. 74 1076 01 tohoto navodu.

Standardni nastaveni jednotlivych parametri z vyrobniho zavodu pokud z&kaznik neuréi jinak,
je uvedeno v tabulkach ¢.2a 3:

Tabulka €. 2

Standardni nastaveni jednotlivych parametrii z vyrobniho zavodu pf#i vyhotoveni bez
mistniho ovladani - moZnost nastaveni tlac¢itky na Fidici jednotce

Postup nastaveni jednotlivych parametrl je uvedeny v samostatni pfiloze €. 74 1053 01

MENU NAZEV NASTAVENI Z VYROBY

5 - — — —
1 MOMENT i;)\(l)ir/zlz hodnoty uvedené na typovém Stitku pro smér otvira i

- Z = Poloha + O = POLOHA - vypinani v koncové poloze
zaviené a oteviené od polohy pokud neni uréeny typ
armatury

- Z=Moment + O = Poloha - vypinani v koncové poloze zaviené
od momentu a v koncové poloze oteviené od polohy pro
jednosedlové armatury

- Z=Moment + O = Moment — vypinani od momentu v obou

koncovych polohach pro dvojsedlové armatury

2 KONCOVA POLOHA

- ¢as blokovani 2 s

3 Ve -
BLOKOVANI MOMENTU - poloha blokovéani pro smér otvira a zavira 5 %

- chyby (kontakty relé READY COM-NO jsou sepnuté pokud neni

4 7
Relé READY pFitomna chyba)

- Poloha O pro relé R1

- Poloha Z pro relé R2

S Relé R1 .. RE5 - Od polohy 95% pro relé RE3
- Do polohy 5% pro relé RE4
- Neaktivni pro relé RE5

6 CPT (vystupny signal) 4 a7 20 mA
7 REGULACIA - podle spec. 2P 3P
ANALOGOVY RIDICIi SIGNAL - 4 a7 20 mA (2 az 10 V)
8 NECITLIVOST - 3%
9 Reakce na zavadu ZASTAVIT

Nastaveni ostatnich parametrt, které se daji ménit jenom pomoci programu s PC

NAZEV PARAMETRU NASTAVENI Z VYROBY
TEPLOTA TERMOSTAT 25 °C (teplota vypnuti vyhfivaciho odporu)
VNITRNI NECITLIVOST 2 % (len pro 3P)

BEZPECNA POLOHA 0 %

FUNKCE 11 ESD

AKTIVNI 11 vysoka Uroven (pod napétim)
FUNKCE I2 neaktivni

AKTIVNI 12 vysoka Uroven (pod napétim)
TEPELNA POJISTKA ZAVADA pfi tomto typu ES nefunkéni
TEPELNA POJISTKA NULOVANI pFi tomto typu ES nefunkéni
TAKT MOD neaktivni

TAKT BEH 10's

TAKT PAUZA 50 s

TAKT POLOHA O1 0 %

TAKT POLOHA 02 100 %

TAKT POLOHA 71 0 %

TAKT POLOHA 72 100 %

TOLERANCE O aZ 1%

VYTVORIT ZALOHU spustit

OBNOVIT ZE ZALOHY spustit

OBNOVIT TOVARNI NASTAVENI spustit

AKTIVNI CHYBY nulovat
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Tabulka €. 3

Standardni nastaveni jednotlivych parametr z vyrobniho zavodu pfi vyhotoveni s mistnim

ovladanim - moznost nastaveni tla€itky na mistnim ovladani
Postup nastaveni jednotlivych parametri

e uvedeny v samostatné pfiloze €. 74 1076 01

MENU | NAZEV NASTAVENI Z VYROBY

1 JAZYK /| LANGUAGE Cesky (nastaveni jazyka na LCD displeji)

2 POLOHA O (oteviené) . . -

3 POLOHA Z (zaviend) rozsah pracovniho uhlu nastaveny podle specifikace ES

4 KALIBR. REG. spustit

5 KONCOVA POL. Z=POL O=POL - vypinani v koncovych polohach oteviené

a zavrené od polohy

6 MOMENT O 100% z hodnoty uvedené na typovém Stitku
7 MOMENT Z 100% z hodnoty uvedené na typovém Stitku
8 CAS BLOK. 2 s (&as blokovani momentu)
9 POLOHABL. O 5 % (poloha blokovani momentu pro smér otvird)
10 POLOHABL. Z 5 % (poloha blokovani momentu pro smér zavira)
11 CPT (vystupni signal) 4 a7 20 mA
12 REGULACE - podle spec. 2P 3P
13 A.RIDICI SIG. (analogovy Fidici | - 4a720mA (2az10V)
signal)
14 NECITLIVOST - 3%
15 VNIT. NECITL. (vnitini - 2%
necitlivost)
16 REAK.ZAVADA (reakce na ZASTAVIT
zavadu)
17 BEZP. POLOHA (bezpecna 0%
poloha)
18 FUNKCE I1 ESD
19 AKTIVNI 11 vysoka droven (pod napétim)
20 FUNKCE 12 neaktivni
21 AKTIVNI I2 vysoka droven (pod napétim)
22 T. POJ. ZAVADA (tepelna pfi tomto typu ES nefunkéni
pojistka zavada)
23 T. POJ. NULOV. (tepelna pfi tomto type ES nefunkéni
pojistka nulovani)
24 RELE READY chyby
25 RELE 1 Poloha O (poloha oteviené)
26 POLOHA RE.1 0%
27 RELE 2 Poloha Z (poloha zaviené)
28 POLOHA RE.2 0%
29 RELE 3 Od polohy
30 POLOHA RE.3 95 %
31 RELE 4 Do polohy
32 POLOHA RE.4 5%
33 RELE 5 Neaktivni (vypnuté)
34 POLOHA RE.5 0%
35 TAKT MOD neaktivni
36 TAKT BEH 10s
37 TAKT PAUZA 50s
38 TOLERANCE O Z 1%
39 INFORMACE MOMENT (hodnota se snimac¢e momentu)
40 OBNOVIT ZAL. Spustit (obnovit parametry se zalohy)
41 VYTVORIT ZAL. Spustit (vytvofit zalohu parametrd)
42 OBNOVIT TOV. Spustit (obnovit vyrobni nastaveni)
43 AKTIVN. CHYBY Nulovat (nulovani aktivnich chyb)

Nastaveni ostatnich parametrt, které s

e mohou ménit jen pomoci programu s PC

NAZEV PARAMETRU

NASTAVENI Z VYROBY

SMER OTACENI ES

pravotoCivy
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TEPLOTA TERMOSTAT 25°C (teplota vypnuti vyhFivaciho odporu)
TAKT POLOHA O1 0%

TAKT POLOHA O2 100 %

TAKT POLOHA 71 0%

TAKT POLOHA z2 100 %

KONTRAST LCD 0

Upozornéni 1: V pfipadé nastaveni vstupniho fidiciho signalu na hodnotu 0 az 20 mA (0 az 10 V),
resp. 20 az 0 mA (10 az 0 V) ES zaujme polohu pri vypadku vstupniho ridiciho signalu jako p/i 0 mA
(ES nerozeznava vypadek vstupniho signalu od hodnoty 0 mA (0 V)).

Upozornéni 2: Proces kalibrace neprobéhne, pokud je iniciovana, kdyz je servopohon ve stavu chyby,
napr. pA pfetizeném ES (ES je vypnuty od momentu). V tomto pfipadé je potfeba chybu odstranit,
napf. ES prestavit do polohy, ve které neni vypnuty od momentu a spustit kalibraci znovu.

Upozornéni 3: Proces kalibrace je potfebné provést pfi kazdé zméné hodnoty pracovniho uhlu o vice
jak 10%.

Upozornéni 4: Proces kalibrace je mozné spustit stlacenim nastavovaciho tlacitka P na ridici jednotce,
nebo spusténim z MENU 4 (v pripadé vyhotoveni s mistnim ovladanim - pomaci tlac¢itek na mistnim
ovladani), resp. spusténim z programu po spojeni ES s PC. VSechny zpdsoby spusténi kalibrace jsou
rovnocenné.

Definovéani sméru pohybu vystupniho €lenu ES

ES je z vyrobniho zavodu nastaveny tak, Zze se vystupni hfidel ES pfi pohybu do sméru zavira
pohybuje ve sméru hodinovych rucicek pfi pohledu na vystupni hfidel servopohonu ze strany vrchniho
krytu.T.z. je nastaveny smér otac¢eni servopohonu na pravotocivy.

V pripadé potieby zmény sméru pohybu je potfebné zménit parametr — smér otaceni
servopohonu” na levoto€ivy.Tato zména parametru se da nastavit jen s pomoci PC s programem EHL
Explorer po spojeni ES s komunika¢nim kabelem v okné parametry.

3.3 Spusténi ES do provozu v pripadé, Ze ES je serazeny v kompletu s armaturou
z vyrobniho zavodu - kalibrace

V pfipadé, Zze ES je z vyrobniho zavodu dodany v spojeni s armaturou, resp. s ovladanym
zafizenim, je potfebné pro spravnou funkci provést kalibraci pfi realnych pomérech v potrubi. PFi
kalibraci postupuijte takto:

- namontujte danou sestavu do uréeného technologického celku

ES elektricky pfipojte na napajeci napéti podle schématu zapojeni a kapitoly Elektrické pfipojeni
k siti

ES prestavte do mezipolohy (vid. upozornéni 2 uvedeno vyse)

zapnéte napajeci napéti

spustte kalibraci ES stlacenim tlacitka P na Fidici jednotce na dobu min. 2s,

pokud se nerozsviti LED ERROR (¢ervena), LED MENU (zelena) a LED PAR (ervend) -
vid. i postup v samostatné pfiloze €. 74 1053 01

uvolnéte nastavovaci tlacitko P

po uvolnéni tlacitka P se spusti proces kalibrace — méreni setrva¢nosti
- po ukongeni kalibrace je ES pfipraveny k své ¢innosti a za¢ne reagovat na ovladaci vstupy

v pfipadé potfeby zmény nékterych parametri postupuijte podle navodu v samostatné priloze
€. 74 1053 01.
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3.4

Spusténi ES do provozu v pripadé, Ze nastaveni parametrd odpovida
poZzadovanym parametrum odbératele

V pfipadé, Ze ES je z vyrobniho zavodu dodany bez armatury a nastaveni zdvihu (koncovych poloh)
a ostatnich parametrl je vyhovuijici, postupujte nasledovné:

3.5

podle kapitoly 2 spojte ES s armaturou a namontujte komplet do technologického celku

podle schématu zapojeni a kapitoly Elektrické pfipojeni k siti ES elektricky pfipojte na sit

ES prestavte do mezipolohy (vid. upozornéni 2 uvedené vyse)

zapnéte napajeci napéti

spustte kalibraci ES stlacenim tlacitka P na fidici jednotce na dobu min. 2s pokud se nerozsviti
LED ERROR (¢ervend) , LED MENU (zelena) a LED PAR (Cervend) — vid. i postup v samostatné
pfiloze €. 74 1053 01

uvolnéte nastavovaci tlaitko P

po uvolnéni tlacitka P se spusti proces kalibrace

po ukonceni kalibrace je ES pfipraveny k své €innosti a za¢ne reagovat na ovladaci vstupy

v pfipadé potfeby zmény nékterych parametri postupuijte podle navodu v samostatné priloze

€. 741053 01

Spusténi ES do provozu v pfipadé, Ze je potfeba provést zménu zdvihu (nové
nastaveni koncovych poloh) a nastaveni ostatnich parametrd vyhovuje tak, jak
byly nastavené z vyrobniho zavodu

V pfipadé, Ze ES je z vyrobniho zavodu dodan bez armatury a vyhovuje nastaveni ostatnich parametr(i
tak, jak byly nastavené z vyrobniho zavodu, a je potfeba zménit zdvih ES, postupujte nasledovné:

podle kapitoly 2 spojte ES s ovladanou armaturou a hamontujte danou sestavu do uréeného
technologického celku

podle schématu zapojeni a kapitoly Elektrické pFipojeni k siti ES elektricky pfipojte na sit,
zapnéte napajeci napéti, bez zapojeni ovladacich signalt pfivadénych do ES (vstupny fidici
signal - ES hlasi chybu resp. varovani €.2 - resp. bez binarnich vstupu)

ES prestavte (pomoci ruéniho ovladani*) do koncové polohy zaviené a stlacte tlagitko C na
dobu min. 2s, pokud se nerozsviti LED ERROR (Cervena), LED MENU (zelena) a LED PAR
(Cervena) — tim zapiSete do paméti koncovou polohu zaviené — vid. taky postup v samostatné
pfiloze €. 74 1053 01,

uvolnéte nastavovaci tlacitko C

ES prestavte (pomoci ruéniho ovladani*) do koncové polohy oteviené a stlacte tlacitko O
na dobu min. 2s - pokud se nerozsviti LED ERROR (Cervena), LED MENU (zelend) a LED PAR
(Cervena) — tim zapiSete do paméti koncovou polohu oteviené — vid. taky postup v samostatni
pfiloze €. 74 1053 01

uvolnéte nastavovaci tlaitko O

ES prestavte (pomoci ruéniho ovladani) do mezipolohy (vid. upozornéni 2 uvedené vyse)
stlacenim tlacitka P na Fidici jednotce na dobu min. 2s spustte kalibraci ES, pokud
se nerozsviti LED ERROR (Cervend), LED MENU (zelend) a LED PAR (Cervena) — vid. taky
postup v samostatné pfiloze €. 74 1053 01

uvolnéte nastavovaci tlacitko P - po uvolnéni tlacitka P se spusti proces kalibrace

zapnéte ovladaci signdly, ES je pfipraveny k své ¢innosti a zane reagovat na ovladaci vstupy
v pfipadé potfeby zmény nékterych parametri postupujte podle navodu v samostatné pfiloze
€. 741053 01

* Plati to pfi nastaveni ES na ovladani 2P a taky na 3P resp. 3P/2P pfepinané 12, soucasné pii standardnim
nastaveni menu 9 REAKCE NA ZAVADU: ZASTAVIT!

3.6

Nastaveni ostatnich parametrd

V pripadé potfeby zmény nékterych parametrd postupujte podle navodu uvedeném v samostatné
pfiloze €. 74 1053 01.
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3.7 Chybové hlaSeni Fidici jednotky

Elektronika ES umoznuje identifikovat nékteré poruchy ES. Chybové hlaseni je signalizovano blikanim
LED ERROR (¢ervend) na fidici jednotce (obr.6). Chyba je stejné indikovana i na LED displeji. Ve
vyhotoveni ES s mistnim ovladanim je chyba indikovana na LCD displeji. Pro ur€eni pFiciny chyby je
taky mozné ES pfipojit k PC a prostfednictvim programu zjistit typ poruchy.

Seznam nastavenych varovani a chyb z vyrobniho zavodu je uvedeny v tabulce €.4 (kapitola 4.3).

Seznam chyb a varovani, jako i zpisob identifikovani dané chyby je uvedeny v samostatné pfiloze
€. 74 1053 01.

Zménu nastavenych chyb a varovani je mozné provést jen servisnim pracovnikem prostfednictvim
programu po spojeni ES s PC.

3.8 Prestaveni polohy pracovniho uhlu a nastaveni dorazovych Sroubd

Na vymezeni polohy pracovniho Ghlu armatury slouzi dorazové Srouby, které umoznuji zménit
tuto polohu z polohy "Z" (0°) a z polohy "O" (60°, 90°, 120°, 160°) o hodnotu £15°, vid. obr. 8, na
kterém je vystupny hfidel v poloze "Z" pro pracovni thel 90°. Dorazové Srouby souZi k mechanickému
ohraniceni polohy pracovniho uhlu pfi ruénim provozu nebo jako koncové body drahy pro vypinani od
momentu. Proto vystupni doraz nesmi na né narazet pfi motorickém provozu bez nastaveni
momentove jednotky. Jinak by mohlo dojit k poSkozeni mechanického prevodu.

Poznamka:

Dorazovymi Srouby je mozné na sefazeném ES zvétsit nebo zmensit pracovni uhel o 30°, avSak odpada tu
moznost doladéni polohy vystupného hridele. P/itom musi byt na tento Ghel nastaveny nové koncové polohy
a spusténa kalibrace ES.

3.8.1 Nastaveni dorazovych Sroubd p#fi vypinani ES od polohy

ES je vybaveny momentovym vypinanim, které v pfipadé nevypnuti ES od polohy plni funkci
ochrany ES pred pretizenim. Nastavenim dorazovych Sroubl pro vypinani ES od polohy musime
zabezpedit, aby nedosSlo v koncové poloze k vypnuti od momentu (k nabéhnuti na pevny doraz) dfive,
nez k vypnuti od polohy.

Postup:

uvolnéte kontramatici dorazového Sroubu "Z",

dorazovym Sroubem otacejte doprava, dokud nepocitite zvétSeny odpor pfi opfeni o doraz. Z takto
dosazeného stavu otocte Sroub minimalné o 1/2 otacky zpatky, aby nenastalo dfive vypnuti

od momentu,

zajistéte dorazovy Sroub kontramatici,

podobné nastavte dorazovy Sroub pro polohu "O".

v MENU 2 pro vypinani ES v koncovych polohach nastavte pfislusnou kombinaci vypinani ES

v koncovych polohach a spustte kalibraci.

3.8.2 Nastaveni dorazovych Sroubd pf vypinani ES od momentu

PFi vyuziti dorazovych Sroubu jako koncovych bodd (dorazd) drahy vystupni hiidele ES, musi mit
tento sefizenou momentovou jednotku tak, aby nedoSlo k pfekroeni vypinaciho momentu.
Nastavenim dorazovych Sroubl pro vypinani ES od momentu musime zabezpecit, aby nedoslo
v koncové poloze k vypnuti od polohy dfive, nez k vypnuti od momentu (k nabéhnuti na pevny doraz).
Postup:
ruénim kolem prestavte ES do polohy "Z",
uvolnéte kontramatici dorazového Sroubu "Z",
dorazovym Sroubem otacejte doprava, dokud nepocitite zvétSeny odpor pfi pfeni o doraz -
zajistéte dorazovy Sroub kontramatici,
podobné nastavte dorazovy Sroub pro polohu "O",

v MENU 2 pro vypinani ES v koncovych polohach nastavte pfislusnou kombinaci vypinani ES
v koncovych polohach a spustte kalibraci.
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TYP A B C D S »90” Aretécia
SPR 1PA 26 13 11 M8 | 13
SPR 2PA 46 [ 185 ( 16 | M10 | 16

SPR 2.3PA 34 (125 | 10 | M12 | 19
SPR 2.4PA 44 1155 (12,5 | M14 | 22

Obr. 8

4. Obsluha, udrzba, poruchy a jejich odstranéni
4.1 Obsluha

1. Ve vSeobecnosti pfedpokladame, Ze obsluhu ES bude vykonavat kvalifikovany pracovnik
fi ve smyslu pozadavkd kap. 1!
2. Po uvedeni ES do provozu je potfebné ovérit, jestli pAi manipulaci nedoSlo k poSkozeni
povrchovych Uprav - tyto je potfebné odstranit v zajmu zabranéni poskozeni korozi!

ES SP vyZaduje jen nepatrnou obsluhu. Pfedpokladem pro spolehlivy provoz je spravné uvedeni
do provozu.
Obsluha téchto ES vyplyva z podminek provozu a zpravidla spociva ve zpracovavani informaci
pro nasledné zabezpeceni poZzadované funkce. ES je mozné ovladat dalkové elektricky iru¢né
Z mista jejich instalace. Ru¢ni ovladani je pomoci ruéniho kola.
Obsluha musi dbat na vykonani pfedepsané udrzby a aby ES byl podobu provozu chranény pred
Skodlivymi acinky okoli, které pfesahuji rAmec pfipustnych vliva.

PFi vypadku, resp. preruSeni napajeciho napéti zUstane ES stat v pozici, ve které se nachazel pred
vypadkem napajeni. V pfipadé potifeby je moZzné ES prestavovat jen ruénim ovladanim
(ruénim kolem).
Ruéni ovladani:

V pfipadé potfeby (sefizovani, kontrola funkce, vypadek ap.) obsluha mdze vykonat pfestaveni
ovlddaného organu prostfednictvim ruéniho kola. Pfi ota¢eni ruéniho kola ve sméru pohybu
hodinovych rugigek se vystupni &len pohybuje ve sméru "ZAVRENO".

Mistni elektrické ovladani: - doplikovéa vybava (obr.7)

V pripadé potfeby (sefizovani, kontrola funkce, ap.) pfi zabezpeceném napajeni je mozné ES
prestavovat, resp. ménit nékteré parametry mistnim elektrickym ovladanim.
Ovladani je mozné po odebrani visiciho zamku (1). Postupnym stlacenim tlacitka (2) REMOTE-OFF-
LOCAL se méni volba rezimu ovladani na ,DALKOVE*, ,VYPNUTE", ,MISTNI*, ,VYPNUTE", ktera je
zobrazované na 2-fadkovém LCD displeji (6). Signalizace chodu ES a poruch je indikovana i pomoci
LED diod (7).
Rezim , VYPNUTE* — v tomto rezimu je mozné v jednotlivych MENU ménit nékteré parametry.
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Rezim , MISTNI* — v tomto rezimu je mozné ES ovladat mistnimi tlagitky (3) OPEN (otvira) , (5) STOP,
(4) CLOSE (zavira).
Rezim , DALKOVE" — v tomto rezimu je mozné ES ovladat povely z nadfizeného systému dalkové.

Postup prace v nastavovani jednotlivych parametrti v rezimu , VYPNUTE" je popsany v samostatné
priloze €. 74 1076 01, ktera se dodava k ES vybavenym mistnim elektrickym ovladanim.

Po ukongeni prace s mistnim elektrickym ovladanim doporuéujeme v rezimu ,DALKOVE* znovu
nasadit na tlacitko (2) visici zamek a uzamknout ho pro pfipad nezadouciho zasahu nepovolanou
osobou.

Poznamka: Rezim mistniho, nebo dalkového ovladani je podminény programovymi volbami vstupd 11
a l2. V pfipadé, Ze vstupy I1 resp. 12 jsou programové nastavené na ,uvolnéni mistni“ ES je mozné
ovladat mistnim ovladanim jen p/i aktivnim vstupu I1 resp. 12.

g 3
OPEN  STOP CLOSE

Obr. 7



SPR 1PA, SPR 2PA, SPR 2.3PA, SPR 2.4PA 31

4.2 Udrzba - rozsah a pravidelnost

PFi prohlidkach a udrzbé je potfebné dotdhnout vSechny Srouby a matice, které maji vliv na
tésnost a kryti. Stejné jednou za rok je nutné pfekontrolovat a v pfipadé potfeby utdhnout upevhovaci
Srouby vodicl svorek a zajisténi ndsuvnych spoju s vodici
Intervaly mezi dvéma preventivnimi prohlidkami jsou &tyfi roky.

Vymeénu tésnéni krytu je potfebné provést v pfipadé posSkozeni nebo po uplynuti doby 6 rokd doby
pouZzivani.

Plastické mazivo v dodavanych servopohonech je uréeno pro celou dobu Zivotnosti vyrobku.

Po dobu provozu ES neni potfeba mazivo ménit.

Mazaci prostfedky — pfevody - ve vyhotoveni pro prostfedi s teplotami -25°C az +55°C mazaci tuk
GLEIT- m- HF 401/0, resp. GLEITMO 585 K

— ve vyhotoveni pro prostfedi s teplotami -50°C az + 40°C mazaci tuk
ISOFLEX TOPAS AK 50.

A Mazani vietena armatury se provadi nezavisle na tdrzbé ES!

Kazdych 6 mésict doporucujeme vykonat kontrolni chod v ramci nastaveného pracovniho zdvihu
na ovéreni spolehlivé funkce, se zpétnym nastavenim pivodni polohy.

Pokud neni v reviznich pfedpisech stanoveno jinak, provedte prohlidku ES jednou za 4 roky,
pfi€emzZ zkontrolujte utazeni vSech pfipojovacich a zemnicich Sroubu, pro zamezeni pfechodovych
odpord.

Po 6 mésicich a potom jednou za rok doporucujeme proveéfit pevnost utahnuti upevriovacich
Sroubd mezi ES a armaturou.

4.3 Poruchy ajejich odstranéni

PFi vypadku, resp. preruSeni napajeciho napéti zGstane ES stat v pozici, v které se nachazel
pred vypadkem napajeni. V pfipadé potifeby je mozné ES prestavovat jen ru¢nim ovladanim (ruénim
kolem). Po obnoveni pfivodu napéjeciho napéti je ES pfipraveny pro provoz.

V pfipadé poruchy nékterého prvku ES je mozné vyménit ho za novy. Vyménu svéfte servisnimu
stredisku.

V pfipadé poruchy ES, postupuijte podle pokynu pro zaruéni a pozarucni servis.

Pro opravu regulatoru pouzijte pojistku — vid' obr.2 (F3) napf. SCHURTER MSF250, nebo pojistku
subminiaturni typ Siba 164550.xxx s hodnotou podle kapitoly 1.9.2., kter4 se nachadza na napajecim
zdroiji.

Poznamka :
Pokud je potfebné ES demontovat, postupuijte podle kapitoly "Demontaz".

Rozebrat ES na Ucely opravy mohou osoby odborné zpdsobilé a zaSkolené vyrobnim
zavodem, resp. smluvnim servisnim stfediskem!

Elektronika ES umoznuje identifikovat nékteré poruchy servopohonu. Porucha je signalizovana
blikanim LED ERROR na fidici jednotce (obr.6), pfipadné zobrazenim chyby na LED (obr.1),
resp. LCD displeji (obr.7). Seznam chyb a varovani, jako i zpusob identifikovani dané chyby

je uvedeny v samostatné pfiloze €. 74 1053 01.

Seznam nastavenych varovani a chyb z vyrobniho zavodu je uvedeny v tabulce €. 4.

Zména nastaveni chyb a varovani je mozna jen v ramci servisniho zasahu, prostfednictvim
programu na PC.
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Tabulka €. 4
- nastaveni pfiznakd chyb a varovani z vyrobniho zavodu

PARAMETR CHYBA VAROVANI

ESD X

Analogovy fidici signal X

Chybny povel X

Moment X

Kontrola momentu X

x

Kalibrace momentu

Kalibrace regulatoru X

Zdvih

Chybna poloha

Otaceni

Smér otaceni

RAM

XXX X[ XX

ROM

EEPROM X

Sbérnice

XX

12C

Reset

x| X

Napéti +5V

Parametry X

Nastavovaci rezim

Relé

Teplota <

XX [ XX

Teplota >

Faze

Frekvence napéjeni

Tepelna pojistka

Ruéni ovladani

Modul Poloha

Typ modulu Poloha

Snimac polohy 1

Snimac polohy 2

Snimac polohy 3

Snimac polohy 4

Modul Moment

Typ modulu Moment

Snima¢ momentu

Modul LED

Typ modulu LED

Modul LCD

Typ modulu LCD

Modul Zdroj/Relé

XXX XXX XXX XXX X XXX X | X[ X | X

Typ modulu Zdroj/Relé

Poznamky: X — aktivovany pfiznak chyby resp. varovani.

PFi pfiznaku chyba ES zaujme polohu definovanou pro funkci REAKCE NA ZAVADU, resp. zastavi
(podle druhu chyby) a nebude pracovat az do doby, doku se chyba neodstrani.

PFi pfiznaku varovani v nékterych pfipadech ES pracuje déale.

Uzivatel je obeznamen o chybé resp. varovani prostfednictvim relé READY (podle nastaveni
relé),blikanim LED ERROR na fidici jednotce, chybovym hldSenim na LED nebo LCD displeji, resp.
pomoci programu po spojeni ES s PC.

Poznamka 1: V nékterych pripadech po odstranéni chyby je nutné servopohon restartovat vypnutim
napajeciho napéti pfivadeného do servopohonu na dobu cca 3s.
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5. PrisluSenstvi a nahradni dily
5.1 PfisluSenstvi

Jako pfisluSenstvi je dodavané pribalené ruéni kolo a vyvodky.

5.2 Seznam néahradnich dila

a) Nahradni dily pro 2 a 4 ro¢ni provoz

PFi pouZivani ES v smyslu podminek stanovenych vyrobcem v NMOU, neni potfeba po 2-

ro¢nim resp. 4-ro¢nim provoze dily v ES ménit.

b) Nahradni dily pro opravy

Tabulka €. 3: Nahradni dily pro opravy

Tabulka €. 5
Nahradni dily

Néazev dilu Obj. éislo Pozice Obrazek
Elektromotor; 4W/25 VA; 230/220 V AC; 50 Hz 63 592 309 1 1
Elektromotor; 4W/25 VA; 24 V AC; 50 Hz 63 592 357 1 1
Elektromotor; 5W/28 VA; 24 V AC; 60 Hz 63 592 064 1 1
Elektromotor; 5W/28 VA; 240 V AC; 60 Hz 63 592 062 1 1
Elektromoto; 5W/28 VA; 120 V AC; 60 Hz 63 592 063 1 1
Elektromotor; 15W/39 VA, 230/220 V AC; 50 Hz 63 592 314 1 1
Elektromotor; 15W/39 VA; 24 V AC; 50 Hz 63 592 356 1 1
Elektromotor; 18W/48 VA; 24 V AC; 60 Hz 63 592 061 1 1
Elektromotor; 18W/48 VA; 240 V AC; 60 Hz 63 592 059 1 1
Elektromotor; 18W/48 VA; 120 V AC; 60 Hz 63 592 058 1 1
Elektromotor; 20W/75 VA, 230/220 V AC; 50 Hz 63 592 118 1 1A
Elektromotor; 25W/70 VA; 240 V AC; 60 Hz 63 592 057 1 1A
Elektromotor; 25W/70 VA; 120 V AC; 60 Hz 63 592 058 1 1A
Elektromotor; 60W/120 VA; 230/220 V AC; 50 Hz 63 592 323 1 1A
Elektromotor; 70W/125 VA; 240 V AC; 60 Hz 63 592 055 1 1A
Elektromotor; 70W/125 VA; 120 V AC; 60 Hz 63 592 056 1 1A
DMS3 Z2 24A zdrojova deska elektroniky pro 24 V AC 64 051077 |3 1, 1A
DMS3 Z2 115 zdrojovéa deska elektroniky pro 115V AC |64 051062 |3 1, 1A
DMS3 Z2 230 zdrojovéa deska elektroniky pro 230 V AC |64 051078 (3 1, 1A
DMS3 SP snimac polohy 64 051079 |4 1, 1A
DMS3 ST snima¢ momentu 64 051 080 6 1, 1A
DMS3 J1 fidici jednotka (0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 |64 051075 (2 1, 1A
DMS3 J3 - fidici jednotka (0/2 az 10 V) 64 051061 |2 1, 1A
DMS3 J2 - Fidici jednotka (bez vstupu a vystupu) 64 051060 |2 1, 1A
DMS3 L2 displej LED 64 051081 |7 1, 1A
DMS3 LCD displej LCD 64 051082 |6 7
DMS3 H3.4 snima¢ mistniho ovladani 64 051084 |- 7
DMS3 RE3 modul pfidavnych relé 64 051065 |8 1
DMS3 RE6 modul pfidavnych relé 64 051066 |8 1
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6. PFilohy
6.1 Schémy zapojeni ES SPR 1PA a SPR 2PA — jednofdzové napéjeni
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6.2 Schémy zapojeni ES SPR 1PA trifazového napajeni
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6.3 Schémy zapojeni ES SPR 1PA tfifazového napajeni
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6.4 Schémy zapojeni ES SPR 1PA tfifazového napajeni bez reverzacni jednotky
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Legenda:

Z473a.......... zapojeni modulu mistniho ovladani

Z500............ zapojeni modulu s 6 pfidavnymi relé

Z500a.......... zapojeni modulu s 3 pfidavnymi relé

ZK500 ........ zapojeni modulu s 6 pfidavnymi relé a s konektorem

Z514............ zapojeni ES SPR 1PA, SPR 2PA, SPR 2.3PA, SPR 2.4PA pro ovladani ON/OFF resp. pro
analogovy vstupny signal 0/4/12 az 20 mA, resp.4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA

Z515............ zapojeni ES SPR 1PA, SPR 2PA, SPR 2.3PA, SPR 2.4PA pro ovladani ON/OFF

Z523............ zapojeni ES SPR 1PA, SPR 2PA, SPR 2.3PA, SPR 2.4PA pro ovladani ON/OFF resp. pro
analogovy vstupny signal 0/2 az 10 V a vystupny signal 4 az 20 mA

7532 zapojeni ES SPR 1PA s 3-fadzovym elektromotorem pro ovladani ON/OFF resp. pro analogovy
vstupny signal 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA

ZK532 ......... zapojeni ES SPR 1PA s 3-fazovym elektromotorem pro ovladani ON/OFF resp. pro analogovy
vstupny signal 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA a s konektorem

Z532b.......... zapojeni ES SPR 2PA s 3-fazovym elektromotorem s reverzacnimi stykaci pro ovladani ON/OFF
resp. po analogovy vstupny signal 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA

Z532c.......... zapojeni ES SPR PA s 3-fazovym elektromotorem bez reverzacni desky pro ovladani ON/OFF resp.

pro analogovy vstupny signal 0/4/12 az 20 mA, 4 aZz 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA

ZK532b ....... zapojeni ES SPR 2PA s 3-fazovym elektromotorem s reverzacnimi stykaci pro ovladani ON/OFF
resp. po analogovy vstupny signal 0/4/12 az 20 mA, 4 az 12 mA a vystupny signal 4 az 20 mA a
s konektorem

Z536............ zapojeni ES SPR 1PA s 3-fazovym elektromotorem pro ovladdn ON/OFF resp. pro analogovy
vstupny signal 0/2 az 10 V a vystupny signal 4 az 20 mA

Z536b.......... zapojeni ES SPR 2PA s 3-fazovym elektromotorem s reverza¢nimi stykaci pro ovladani ON/OFF
resp. pro analogovy vstupny signal 0/2 az 10 V a vystupny signal 4 az 20 mA

Z536¢C.......... zapojeni ES SPR PA s 3-fazovym elektromotorem bez reverzacni desky pro ovladan ON/OFF resp.
pro analogovy vstupny signal 0/2 az 10 V a vystupny signal 4 az 20 mA

VASCY S zapojeni ES SPR 1PA s 3-fazovym elektromotorem pro ovladani ON/OFF

Z537Db.......... zapojen ES SPR 2PA s 3-fazovym elektromotorem s reverzacnimi stykaci pro ovladani ON/OFF

Z537c.......... zapojeni ES SPR PA s 3-fazovym elektromotorem bez reverzacni desky pro ovladani ON/OFF

Correee kondenzator

COM(RS232) moznost pfipojeni fidici jednotky k PC
EPV passive .. elektronicky polohovy vysila¢ pasivni s proudovym vystupnym signalem
El.oooiinnnn vyhfivaci odpor

Flo tepelna ochrana elektromotoru
F3.n pojistka napéjeciho zdroje
Mo jednofazovy elektromotor

N o regulator polohy

POSITION...snimé&ni polohy

Rin i, vstupni odpor
RL zatéZzovaci odpor
UN. napéjeci napéti pro EPV

READY........ relé pfipravenosti (volné programovatelné)
R1 aZ RES5...voIné programovatelné relé
TORQUE.....sniméani momentu

DMS3.......... elektronicky modul

) CHTT Sroubova svorkovnice napéajeciho zdroje

) S ST Sroubova svorkovnice na Fidici jednotce

) 2 Sroubova svorkovnice na desce pridavnych relé
Svorky:

PE, N, L — svorky (0,05 - 1,5 mmz) napajeciho napéti (24 V AC resp. 110/120 V AC, resp. 230/240 V AC,
50/60 Hz — podle specifikace — napéjeci napéti a frekvence jsou uvedené na typovém Stitku ES)

0V, +24 V — svorky (max. 1,5 mm? ) vystupniho napéti 24 V DC (40 mA)

COM, CLOSE OPEN, 11, 12 — svorky (0,05 - 1 mm?) ovladacich vstupti 24 V DC

+IN, -IN, SH — svorky (0,05 - 1 mm?) vstupniho unifikovaného signalu proudového resp. napé&tového

+L, -L, SH — svorky (0,05 - 1 mm?) vystupniho proudového signalu (pasivni) 4-20 mA

COM, NO, NC, NO, NO - svorky (0,05 - 1,5 mm2) relé READY, relé R1 a R2 (nafidici jednotce)

COMS5, NO5, NC5 - svorky (0,05 - 1,5 mm2) relé RE5 (na module pfidavnych relé)

COM1, RE4, RE3, RE2, RE1 — svorky (0,05 - 1,5 mm2) relé RE4, RE3, RE2, RE1 (na module pfidavnych relé)
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COM, NO, NC - svorky (0,05 - 1,5 mm2) relé READY (na module module pfidavnych relé)

Poznamka 1: Na svorky N,L svorkovnice napajeci zdroje (X) se pfAivadi napajeci napéti 230 V AC, resp. 24 V AC
podle vyspecifikovaného vyhotoveni servopohonu. Pro napéjeci napéti 24 V AC neni potfebné pfipojit zemnici
vodic¢ PE.

Poznamka 2:

Programové moZnosti pro relé R1, R2, RE1, RE2, RE3, RE4, RES5: neaktivni. poloha oteviené, poloha zavrené,
moment oteviené, moment zav/ené, moment oteviené nebo moment zavrené, moment otev/ené nebo poloha
otevrené, moment zaviené nebo poloha zavrené, otvira, zavira, pohyb, pohyb blika¢, do polohy, od polohy,
varovani, ovladani dalkové, ovladani mistni, ovladani vypnuté.

Programové moZnosti pro relé READY: chyby, chyby nebo varovani, chyby nebo neni dalkové, chyby nebo
varovani nebo neni dalkové.

Programové moZnosti pro vystupni signal (z EPV passive): 4 az 20 mA, 20 aZz 4 mA

Programové moznosti pro ovladani (regulaci): 2P, 3P, 3P/2P prepinané 12

Programové moZnosti pro vstupni fidici signal (N): 4 az 20 mA (2 az 10 V), 20 aZ 4 mA (10 az 2 V), 0 az 20 mA
(0az10V),20az0mA (10az0V),4az12mA, 12 az4 mA, 12 az 20 mA, 20 az 12 mA

Programové moznosti pro vstupy 11 : NEAKTIVNI, ESD, DBL (uvolnéni bloku mistniho ovladani- neplati pro ES
bez mistniho ovladani), STOP.

Programové moznosti pro vstupy 12: NEAKTIVNE, ESD, DBL (uvolnéni bloku mistniho ovladani — neplati pro ES
bez mistniho ovladani), 2P (pfi zapnutém regulatoru (pro programovou moznost ovladani 3P/2P 12) dovoluje pfi
aktivnim vstupu |12 ovladani binarnimi vstupy24 V DC).

Programové moznosti REAKCE NA ZAVADU : OTEVRIT, ZAVRIT, ZASTAVIT, BEZPECNA POLOHA.

Na vstupech 11, 12 - neni moZné nastavit shodné funkce mimo stavu neaktivni (napf. pokud je nastavené funkce
ESD na vstupu 11, neni mozné funkci ESD navolit i na vstupu 12.

Relé READY na fidici jednotce je zdvojené s relé READY na zdrojové desce.
Relé R1 a R2 na fidici jednotce je zdvojené s relé RE1 a RE2 na zdrojové desce.
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6.5 Rozmérové naértky

Rozmérové nacrtky — prirubové vyhotoveni
P-1147 Pfiruba 1SO 5211
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ROZMERY PRIRUB

Typ G H R R1 S S1 T T1 Priruba
SPR 1PA 40 | 37 | 16 | 12 | 70 50 M8 M6 | FO7/F05
SPR 2PA 40 49 16 12 70 50 M8 M6 FO7/F0O5
SPR 2.3PA 55 | 56 | 20 | 16 | 102 | 70 M10 | M8 | F10/F07
SPR 2.4PA 65 71 24 20 125 102 M12 M10 F12/F10
HLAVNi ROZMERY ES - PRIRUBOVE VYHOTOVENI
Typ A B Bl C D E El F F1 | F2 J L M P V
98 248 273 276
SPR 1PA 102 | 213 | 229 - 183 170* 169 300 319 345+ 13 290 90 | 160 | 140
SPR 2PA - 17 90
123 297 326
SPR 2.3PA 104 | 260 | 267 | 112 | 232 203 194 377 368 - 19 351 125 | 210 | 190
SPR 2.4PA 127 22 150
* plati pro vyhotoveni s konektorem.
TVARY PRIPOJOVACICH DILCU
Tvar D Tvar L Tvar H Tvar V
D-xx U L-xx U H-xx U \Y V-XXx W A X
D-14 14 L-14 14 H-14 14 22 V-20 20,0 22,5 6,0
D-17 17 L-17 17 H-11 11 18 V-22 22,0 24,5 6,0
D-22 22 L-22 22 H-8 8 13 V-32,2 32,2 35 6,5
D-27 27 L-27 27 H-17 17 25 V-17 17,0 19,5 6,0
D-11 11 L-11 11 H-13 13 19 V-28 28,0 30,9 8,0
D-16 16 L-16 16 H-22 22 32 V-42 42,0 45,1 12,0
H-16 16 22 V-45,4 45,4 48,8 10,0
H-27 27 48 V-50 50,0 53,5 14,0
H-19 19 28 V-18 18,0 20,5 6,0
H-10 10 16 V-30 30 32.5 8
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P-2032 Vyhotoveni ES s mistnim elektrickym ovlddanim (ostatni rozméry zhodné s P-1147)
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Rozmeérové naértky — padkové vyhotoveni
P-1162 Stojan + paka
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Pro vyhotoveni ES s s mistnim elektrickym ovladanim plati rozmérovy nacrt podla P-2032 (ostatni rozméry
zhodné s P-1162).
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P-1395 Stojan + paka
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Pro vyhotoveni ES s mistnim elektrickym ovladanim plati rozmérovy nacrt podle P-2032 (ostatni rozméry zhodné
zhodné s P-1395).

P-1413 Téhlo

P-1413

favy zQvit

] trubka nie je pravy zavit

< 67 max. 2750 67

23

Rozmeéry tahla TV 40-1/20 a TV 50-1/25

P-1413/B TV 50-1/25 28 . 25
min.30

max.50
P-1413/A TV 40-1/20 23 20

VYHOTOVENI TYP TAHLA A B D
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HLAVNI ROZMERY SP/SPR - pakové vyhotovent:
Typ|nagrtek| A | B | c | D | E| F|Fr|r2lclet|H|lwl|alk|L|[Mm|[N|P|Rl[s|T]|V]zZ
<
4 0 258 273 276
—
» N 123|283 50 183|160 | 200 169 |25 12| - | - |20 |13|140| 270 130 80 | 160 10| - [205| - | -
) o
< | o
S| 2 |12 288 58 | 232|200 [323] 104 30 28 [17]190 328 | 160 | 90 | 210 |11] - 1256
' 403 : i 351 S|128) - -
g o
)
<
o
S - | - |135| - |160|207 | 194|174 |35| 80 | 278|532 | - 190 | 3201170 |120 | - | - |20| 13 |555| 25
0 —
& o
"
| 8
N - | - |200| - | 220|277 | 194|174 60| 120 | 278 | 593 | - | 190 | 320|228 [170| - | - [25| 17 | 80 | 30
&
)
* plati pre vyhotovenie s konektorom
TVAR PRIPOJOVACIHO DIiLU:
Tvar Exx o
£
@®©
1 z Un9 35
Typ Hls|u|v]|z]|y|v| g2
_] s
8
1. . 4 7T = =
\W
| 5 SPR 1PA 245 (22| 6 |28|25| 2| 2 | EO1
v y SPR2PA |279|25| 8 [35|28| 2| 2 | EO2
SPR2.3PA |431|40|12|66|56| 4 | 7 | EO3
SPR2.4PA |538|50|16|82|70| 4| 7 | E04
P-0210 Tahadlo
P-0210
66 oK 27
el | Y ) | iy Y Iy i | (N | M
“ ullx = L T TR ;
m '
S ,
")
S 93 925
5 7 0K 27 ﬁ
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6.6 Zaznam o zaruénim servisnim zasahu

Servisni stfedisko:

Datum opravy: Zaruéni oprava €.:

Uzivatel servopohonu: Reklamaci uplatnil:

Typové ¢islo servopohonu: Vyrobni ¢éislo servopohonu:
Reklamovana chyba na vyrobku: ZjiSténa chyba na vyrobku:

Pouzité nadhradni dily:

Poznamky:

Vystavil dne: Podpis:
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6.7 Zaznam o pozarucénim servisnim zasahu

Servisni stfedisko:

Datum opravy:

Uzivatel servopohonu: Misto nasazeni servopohonu:

Typové ¢islo servopohonu: Vyrobni ¢éislo servopohonu:

ZjiSténa chyba na vyrobku:

Pouzité nadhradni dily:

Poznamky:

Vystavil dne: Podpis:
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6.8 Obchodni zastoupeni a smluvni servisni stfediska

Slovenska republika:

Regada, s.r.o.,

Strojnicka 7,

080 01 PresSov

Tel.: +421 (0)51 7480 460,
Fax: +421 (0)51 7732 096,
E-mail: regada@regada.sk

Ceska Republika:
Regada Ceska, s.r.o.
Kopaninska 109
252 25 Orech
PRAHA — zapad
Tel.: +420 257 961 302
Fax: +420 257 961 301
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