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Prosime Vas, pfed pripojenim a uvedenim servopohonu
do provozu, podrobné prectéte tento navod !

Preventivni a ochranna opatreni uplatnéné na tomto vyrobku nemohou poskytovat poZzadovanou bezpecnostni
uroveri, pokud vyrobek a jeho ochranné systémy nejsou uplatriované pozadovanym a popsanym zptisobem a
pokud instalace a udrzba neni vykonavana podle prisluSnych predpisd a pravidel!
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Tento Navod na montaZ, obsluhu a tdrzbu je vypracovany v smyslu poZzadavek pfislusnych smérnic EU,
zakond a nafizeni viady SR resp. CR a v smyslu poZadavek Vyhlasky MPSVR SR &. 508/2009 Z.z... Je
vypracovany s cilem zajistit bezpecnost a ochranu Zivota a zdravi uZivatele a s cilem zamezit vzniku
materialnich Skod a ohrozeni Zivotného prost/edi.

1. VSeobecné
1.1 Uégel a pouziti vyrobku

Elektrické servopohony (dale ES) viceotackové typu SO 2, resp. SOR 2 s regulatorem polohy
jsou vysokovykonné elektromechanické vyrobky, konstruované pro pfimou montaz na ovladané
zafizeni. ES SO 2 jsou vhodné pro ovladani uzaviracich armatur, a ES SOR 2 s regulatory pro
automatickou regulaci regula¢nich organu, které vyzaduji viceotackovy prestavny pohyb, jako jsou
nozové posunovace a podobné. Mohou byt vybavené prostfedky meéfeni a Fizeni technologickych
procesu, u kterych je nositelem informace na jejich vystupu unifikovany analogovy jednosmérny
proudovy anebo napétovy signal. Pouziti je mozné v topenafrskych, energetickych, plynarenskych,
klimatiza€nich a jinych technologickych zafizenich, pro které jsou svymi uzitkovymi vlastnosti vhodné.
Na ovladané zafizeni se pfip4jeji pomoci pfiruby podle 1SO 5210 resp. DIN 3338 resp. OST 26-07-763
a pomoci pfislusného pfipojovaciho dilu .

1. Je zak&zané uzivat ES jako zdvihaci zafizeni !
2. Moznost spinani ES prostfednictvim polovodic¢ovych spinact konzultujte s vyrobcem
servopohonu.

1.2 Pokyny pro bezpeénost

Charakteristika vyrobku z hlediska miry ohrozeni

ES typu SO 2 a SOR 2 na z&kladé charakteristiky uvedené v ¢asti ,Provozni podminky" a
z hlediska miry ohroZeni je vyhrazené technické zafizeni s vysokou mirou ohroZeni, pfitom se jedna o
elektrické zafizeni skupiny A (viz. VyhlaSka €. 508/2009 Z. z. MPSVR SR, 82 a Priloha €. 1, Ill. ¢ast,
odst. A — plati pro tzemi SR). ES jsou ve smyslu smérnice LVD 2006/95/EC, pfFisluSného nafizeni
vlady CR 17/2003 a normy CSN EN 61010-1 v platné edici uréené pro instalaéni kategorii (kategorii
prepéti) Il.

Vplyv vyrobku na okoli

Elektromagneticka kompatibilita (EMC): vyrobek odpovida pozadavkim smérnic Evropského
parlamentu Rady Evropy a Rady Evropy o aproximaci pravnich pfedpist ¢lenskych statu, tykajicich se
elektromagnetické kompatibility 2004/108/EC, nafizeni viady CR 616/2006 a pozadavkim norem
CSN EN 55014-1, CSN EN 55014-2, CSN EN 61000-3-2 a CSN EN 61000-3-3 v platné edici..
Vibrace vyvolané vyrobkem: vplyv vyrobku je zanedbatelny.

Hluk vytvareny vyrobkem: hladina hluku A v misté obsluhy je max. 78 dB (A).

PoZadavky na odbornou zpusobilost osob vykonavajicich montéz, obsluhu a udrzbu

i Elektrické pfipojeni mize osoba znalé podle 85 vyhlaSky 50/1978 Sb..

Pokyny pro zaSkoleni obsluhy

Obsluhu mohou provadét pracovnici odborné zpusobili a zaskoleni vyrobnim zavodem resp.
smluvnim servisnim strfediskem!

Upozornéni pro bezpeéné uzivani

Jisténi vyrobku:: ES SO 2 a SOR 2 nema vlastni ochranu proti zkratu. Proto do pfivodu napajeciho
napéti musi byt zafazeno vhodné jistici zafizeni (jisti¢ resp. pojistka), které slouzi zaroven jako hlavni
vypinac.

Druh zafizeni z hlediska p¥ipojeni: Zafizeni je ur€ené pro trvalé pfipojeni.
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1.3 Podminky zaruky

Konkrétni podminky zaruky obsahuje kupni smlouva.

Zarucni doba je podminéna montazi pracovnikem znalym podle 8 5, vyhlasSky 50/1978 Sbh.,
a zaSkolenym vyrobni firmou, resp. montazi smluvnim servisnim stfediskem.

Dodavatel odpovida za kompletnost dodavky a zaruCuje vlastnosti vyrobku, které stanovuji
technické podminky (TP) anebo vlastnosti dohodnuté v kupni smlouvé.

Dodavatel neodpovida za zhorSené vlastnosti vyrobku, které zpusobil odbératel pfi skladovani,
neodborné montazi anebo nespravném provozovani.

1.4 Servis z&ruéni a pozaruéni

Pro vSechny naSe vyrobky poskytujeme zakaznikim odborny firemni servis pro nasazeni,
provozovani, obsluhu, revize a pomoc pfi odstrafiovani poruch.
Zaruéni servis je vykonavany vyrobnim zavodem na zakladé pisemné reklamace.
V pfipade vyskytu zavady, prosime, tuto nam laskavé oznamte a uvedte:
zakladni udaje z typového Stitku (typové oznaceni a vyrobni €islo)
dobu nasazeni, okolni podminky (teplota, vlhkost,...), rezim provozu v€etné ¢astosti spinani,
druh vypinani (polohové anebo silové), nastavena vypinaci sila
druh zavady — popis reklamované chyby
doporucujeme predlozit také Potvrzeni 0 montazi...
Doporucujeme, aby i pozarué€ni servis byl provadén servisnim stfediskem vyrobniho zavodu resp.
nékterym smluvnim servisnim stfediskem

1.5 Provozni podminky
1.5.1 Umisténi vyrobku a pracovni poloha

Zabudovéani a provoz vSech ES SO 2 a SOR 2 je mozny na krytych mistech priimyslovych
objekt bez regulace teploty a vihkosti, s ochranou proti pfimému vystaveni klimatickym viivim (napf.
pfimému sluneénimu zarfeni), navic specialni provedeni "morské" mize byt bez zastfeSeni pouzito
i pro COV, vodni hospodafstvi, vybrané chemické provozy, tropické prostiedi a pfimoiské oblasti.

Upozornéni:

A PFi umisténi na volném prostranstvi musi byt ES opatfen lehkym zastfeSenim proti
pfimému pusobeni atmosférickych vplyvu.
PFi umisténi v prostfedi s relativni vihkosti nad 80%, ve vnéjSim prostfedi (i pod pfistfeSkem)
je nutné trvale zapoijit vyhfivaci rezistor pfimo - bez tepelného spinace.

Zabudovani a provoz ES je mozny v libovolné poloze. Obvyklou je poloha se svislou polohou
osy vystupni ¢asti nad armaturou a s ovladanim nahore.
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1.5.2 Pracovni prostredi

Skupiny a typy klimatu
V smyslu normy IEC 60 721-2-1 (STN 03 8900-2-1) elektrické servopohony jsou dodavané

Vv hiZze uvedenych vyhotovenich:

1. ,standard” pro skupinu klimatu Uzka (R)+ vyhovuje pro typ klimatu mirna (WT) a navic tepla
sucha (WDr), horka sucha (MWDr) a velice horkd sucha (EWDr)

2. ,chladné” pro skupinu klimatu stfedni (M) vyhovuje pro typy klimatu chladn& (CT), mirna (WT),
teplad suché (WDr) a horka sucha (MWDr) s teplotami

3. ,univerzal“ pro skupinu klimatu Siroka (G) vyhovuje pro typy klimatu studena (C), chladna (CT),
mirna (WT), tepla sucha (WDr), horka sucha (MWDr), horké vihka (WDa) a hork& vihka
vyrovnana (WDakE) s teplotami

4. ,moiské" pro skupinu klimatu svétova (WW) vyhovuje pro typy klimatu studena (C), chladna
(CT), mirn& (WT), tepla such& (WDr), horka sucha (MWDr), velice horka sucha (EWDr), horka
vlhkéa (WDa) a horka vihka vyrovnana (WDaE), okrem typu klimatu velice studena (EC) s
teplotami

mimo toho v smyslu GOST 15 150- 69:

5. ,tropické" vyhovuje pro_suché a vihké tropy, pro typy klimatu mirna (WT), tepla sucha (WDr),
horka sucha (MWDr), velice horka sucha (EWDr), horka vihk& (WDa) a horka vihk& vyrovnana
(WDaE)

Kategorie umisténi

- vyhotoveni , standard“, ,,chladné”, ,univerzal“ a ,tropické" jsou uréeny pro umisténi pod
pristfeSkem (kat. 2)

vyhotoveni ,, mofské“ je ur€eno pro umisténi na otevienych prostranstvich (kat. 1)

Typ atmosféry
- vyhotoveni ,, standard“, ,chladné“, ,univerzal“ a ,tropické“ jsou uréeny pro umisténi v atmosfére
typu Il - prmyslova
- vyhotoveni , morské“ je uréeno pro umisténi v atmosfére typu lll — morska
resp. typu IV — pfimofsko- pramyslova
V smyslu €SN/STN 33 2000-3, mod. IEC 60 364-3:1993:
ES musi odolavat vnéjSim vplyvim a spolehlivé pracovat:
v podminkach venkovnich prostifedi oznaéenych jako :

teplé mirné az teplé suché s teplotami -25°C aZ +55°C ......ccooeeeiiiiiiiiie e AA 7*

chladné az teplé mirné a suché s teplotami —50°C aZ +40°C .........coocvieeeiiiiireeiiiiiee e AA 8*
s relativni vlhkosti 10, 100%, v¢etné kondenzace s max. obsahem 0,028 kg vody v 1 kg suchého

vzduchu pfi teploté 27 °C, s teplotami -25°C aZ +55°C ........uciiiiiiiiiiiiiiii e AB 7*

s relativni vlhkosti 15, 100%, v&etné kondenzace s max. obsahem 0,036 kg vody v 1 kg suchého
vzduchu pfi teploté 33 °C s moznosti pasobeni pfimych srazek, s teplotami -50°C az +40°C AB 8*

s nadmorskou vySkou do 2 000 m, s rozsahem barometrického tlaku 86, 108 kPa................. AC 1*
s pusobenim tryskajici vody ze vSech smeérl - (vyrobek v Kryti IP X5).......cccooviiiiiiiiiniiinninnne AD 5*
plytkym ponorem - (VWrobek V KNy IP XT7) ..eeeeeiiiiiiiiiieee et AD 7*

se silnou prasnosti- s moznosti plsobeni nehoflavého, nevodivého a nevybusného prachu; stfedni
vrstva prachu; spad prachu vétsi nez 350 ale nejvice 1000 mg/m? za den (vyrobek v kryti IP 6x)

............................................................................................................................................... AE 6*
s atmosférickym vyskytem korozivnich a znedistujicich latek (se silnym stupném korozni agresivity
atmosfeéry); pfitomnost korozivnich a znedistujicich latek je vyznamnd............cccccceeeeeeeninns AF 2%

s trvalym vystavenim velikému mnoZstvi korozivnich anebo znecistujicich chemickych latek
a solné mlhy ve vyhotoveni pro prostfedi moiské, pro COV a nékteré chemické provozy AF 4*
s moznosti plsobeni stfedniho mechanického namahani:
stfednich razll, otfest @ CAVENI ........cccviiiiiie e AG 2*

stfednich sinusovych vibraci s frekvenci vrozsahu 10 aZz 150 Hz, s amplitudou posuvu

0,15 mm pro f<fp a s amplitudou zrychleni 19,6 m/s® pro f>fp (pfechodova frekvence fp je 57 az
LG22 PP PP AH 2*
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s vaznym nebezpedim rastu rostlin @ PlESNT ........cvoiiiiiiiii e AK 2*
s vaznym nebezpec&im vyskytu Zivoc€ichd (hmyzu, ptaka, malych Zivo€ichd) ..........cccccceeeeennee AL 2*
se Skodlivymi G€inky zareni:

unikajicich bludnych proudd s intenzitou magnetického pole (jednosmérného a stfidavého sitové
frekvence) do 400 A.m™:

stfedniho slune&ného zafeni s intenzitou > 500 @ £ 700 W/M? .......ccoovevirieeeeeeeeneeene, AN 2*
stfednich seizmickych U¢inkd se zrychlenim > 300 Gal £ 600 Gal ........ccccccevviiiviiiiiieeeennnnnne AP 3*
s nepfimym ohroZenim boufkoVOU CINNOSET ........cooiiiiiiiiiiiiiiie e AQ 2*
se silnym pohybem vzduchu a SilNEN0 VELIU ...........coooiiiiiiiiiiiiiie e AR 3, AS 3*
se schopnosti osob odborné zplsobilych :

resp. osob znalych v smyslu 85, Vyhl.€. 50/1978 Sbh. ...........evvvvrvvvvriiiriiiiririririinnnnnnnns BA 4, BA 5*
s ¢astym dotykem osob s potencidlem zemé (osoby se €asto dotykaji vodivych &asti, anebo stoji
(V0T V=T 0 o T | F= o =) PRSPt BC 3*
bez vyznamného nebezpecenstvi z vyskytu nebezpecnych latek v objektu ............cccvvvvenene BE 1*

Oznaceni v smyslu IEC 60 364-3:1993 a CSN/STN 33 2000-3 (mod. IEC 60 364-3:1993).

1.5.3 Napajeni a rezim provozu

Napajeci napéti:

elektromotor ........cccevuvvennee. 230/220 V AC +£10%, 3x400/3x380 V AC+10%, resp. 24 V AC /DC£10%
[0 1A F= T F= T o 230 V AC +10%, resp 24 V AC /DC+10%
Frekvence napajecino Napéti........cccccoiiiiiiiiiiiii e 50 Hz resp. 60** Hz £ 2 %

**Rychlost prfestaveni se zvySi 1,2nasobné a moment se snizi 1,2 nasobné

ReZim provozu (v smyslu CSN/STN EN 60 034-1, 8):
ES SO 2 jsou uréeny pro dalkové ovladani:
kratkodoby chod S2-10 min.
preruSovany chod S4-25%, max. 90 cyklu/hod
ES SOR 2 s externimi regulatory jsou uréeny pro automatickou regulaci
preruSovany chod S4-25%, 90 az 1200 cyklu/hod.

Poznamka:

1. Rezim provozu pozdstava z druhu zatiZeni, zatéZovatele a ¢astosti spinani..

2. ES SO 2 je mozné po spojeni s s externim regulatorem pouZzit jako regulaéni ES s tim, Ze max. zatézujici
moment je 0,8 nasobkem max. zatézovaciho momentu pro ES SO 2 s dalkovym ovladanim.

1.6 Baleni, doprava skladovéani a vybaleni

ES SO 2 jsou dodavané v pevnych obalech, zaruéujicich odolnost v smyslu pozadavek norem
STN EN 60654.

Obal tvofi krabice. Vyrobky v krabicich je mozZné balit na palety (paleta je vratnd). Na vnéjsi Casti

obalu je uvedeno:
- o0znaceni vyrobce,

nazev a typ vyrobku,

pocet kusl,

- dalSi udaje - napisy a nalepky.

Prepravce je povinny zabalené vyrobky, uloZzené v dopravnych prostfedcich zajistit proti
samovolnému pohybu; v pfipade otevienych dopravnych prostfedk( musi zabezpecit jejich ochranu
proti atmosférickym srdzkdm a stfikajici vodé. Rozmisténi a zajiSténi vyrobkd v dopravnych
prostfedcich musi zabezpecit jejich pevnou polohu, vylou€it moznost vzajemnych naraz( a narazu
na stény dopravnych prostfedku.

Pfeprava je mozna v nevytapénych a nehermetizovanych prostorech dopravnych prostfedka s vplyvy
v rozsahu : - teplota: -25° C az +70° C, (zvlastni vyhotoveni -45° C az +45° C)

- vihkost: 5 az 100 %, s max. obsahem vody 0.028 kg/kg suchého vzduchu

- barometricky tlak 86 az 108 kPa
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Po obdrzeni ES prekontrolujte, jestli nedoSlo podobu pfepravy resp. skladovani k jeho poSkozeni.
Zaroven porovnejte, jestli idaje na Stitcich souhlasi s pravodni dokumentaci a s kupné-prodejni
smlouvou /objednavkou. PAipadné nesrovnalosti, poruchy a poSkozeni hlaste ihned dodavateli.

vétranych krytych prostorech, chranéné pred nedistotami, prachem, pddni vihkosti (umisténim do
regalt anebo na palety), chemickymi a cizimi zasahy, p#i teploté okolniho prostfedi od -10°C
do +50°C a p# relativni vlhkosti vzduchu max. 80 %,
Je nepfipustné skladovat ES venku, anebo v prostorech nechranénych proti pfimému pisobeni
klimatickych vplyv(!
Pfipadné poSkozeni povrchové Upravy okamzité odstrante - zabranite tim poSkozeni korozi.
Pfi skladovani po dobu vice nez 1 rok, je nutné pfed uvedenim do provozu zkontrolovat mazaci
néapiné.
ES montované ale neuvedené do provozu je nutné chranit rovnocennym zptsobem jako pfi
skladovani (nap¥. vhodnym ochrannym obalem).
Po zabudovani na armaturu ve volnych a vlhkych prostorech, anebo v prostorech se stfidanim
teploty, neodkladné zapojte vyhfivaci rezistor - zabranite vzniku poskozeni korozi od
zkondenzované vody v prostoru ovladani.
Prebytecny konservacéni tuk odstrante az pred uvedenim ES do provozu.

i Pokud ES a jejich prisluSenstvi nebudou ihned montované, musi byt uskladnéné v suchych, dobre

1.7 Zhodnoceni vyrobku a obalu

Vyrobek i obal je vyrobeny z recyklovatelnych material(. Jednotlivé slozky obalu i vyrobku po
skonéeni jeho zivotnosti neodhazujte, ale roztfidte je podle pokyna pfisluSnych smérnic a predpist
o ochrané Zivotného prostfedi a odevzdejte na dalSi zpracovani.

Vyrobek ani obal nejsou zdrojem znecistovani Zivotného prostfedi a neobsahuji nebezpecné
slozky pro nebezpecény odpad.

2. Funkce atechnické parametry
2.1 Popis afunkce

ES SO 2 maji kompaktni konstrukci, s nékolika pfipojenymi moduly. Skladaji se z dvou funkéné
odliSenych hlavnich ¢asti.

Silova €ast je tvofena pfirubou s pfipojovacim ¢lenem pro pfipojeni na ovladané zafizeni a prevody
uloZzenymi v spodnim krytu; na opacné strané jsou vyvedeny nahonové mechanizmy pro jednotky
ovladaci ¢asti,

Ovladaci €ast (obr. 1), je uloZzena na desce ovladani (1), kterd obsahuije:

elektromotor (2) (pfi jednofazovém s kondensatorem )
stykace pfi vyhotoveni s 3~ elektromotorem
momentovou jednotku (5) - ovladanou axialnim posuvem zavitovky
polohové-signaliza¢ni jednotku (3) s vysilatem polohy (6) - odporovym, kapacitnim, resp.
elektronickym polohovym vysilacem (7), a s mechanickym mistnim ukazovatelem polohy (4)
vyhfivaci rezistor (8) s tepelnym spinacem
elektrické pfipojeni prostfednictvim svorkovnic (10), umisténych v prostoru ovladani,
a kabelovych vyvodek, resp. konektoru s kabelovymi vyvodkami
DalSi pFisluSenstvi:
Ruéni ovladani - tvofi ho ruéni koleso se zavitovkovym pfevodem
Modul mistniho elektrického ovladani (obr. 12).
PFi vyhotoveni ES SOR 2 je navic zabudovany elektronicky regulator polohy (9). Regulator polohy
umoznuje automatické nastaveni polohy vystupni ¢asti ES v zavislosti na hodnoté vstupného signalu
a poskytuje dalSi funkce (zménu parametrd, statistické udaje aj).
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Obr.1
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2.2 Technické udaje

Zakladné technické udaje ES:
jsou uvedeny v tabulce &. 1.

Tabulka €. 1. Zakladni technické Udaje

o — - Elektromotorl)
= 3 | Rychlost | S c | ZatéZovaci | Vypinaci § Imenovity
>'Q | prestaveni % 2| moment | moment g o Kapacita
% +10[%)] & N| maximaini +10 [%] % Napajeci napéti wkon | otagky | proud kond.
fomin] | 25| INm] | [Nm] | [kg] M | W |wminl| Al | WFV]
1 2 3 5 6 7 8 9 10 11 12 13
40 10 |75a712 ©
>
20 22 |15a725 S
60 | 2750 | 0,7
12,5 34 | 24a740 % 230/220 71400
10 42 | 30az50 S
10 85 100 = 120 | 2600 | 1 8
40 o 10 7,5a712 T2
< 00
(92
N 20 % 22 [152225 SE[28AC | oo | 0g00 | 7 ]
o) 125 | O 34 | 24a740 28| DC
°
@ 10 | & [ 42 [30az50 23
40 o3 17 |12az20
20 34 | 248240 o 90 | 2750 | 0,35
12,5 51 36 az 60 8 3x400/ )
| 10 68 48 a7 80 i | 3x380
S| 20 50 | 36a260 |0 | -
; 1 2
| |2[ 10 85 | 60az100 % 80 | 2650 1 06
?§ 40 8 75a212 | o |
g 20 17 [l5a225| 5 | ¢ 60 | 2750 | 07 | 7/400
20125 27 | 24az40 £ 230220 !
10 34 | 30az50 S
10 85 100 = 120 | 2600 | 1 8
40 o 8 7,5 az12 T2
< 0o
(92
S 20 % 17 [15a225 8% 24AC | o | og00 | - ]
x 125 | © 27 | 24a740 2g| oe
2 10 N 34 | 30a%50 23
40 o [ 135 |12az20
20 27 | 24a740
o5 TR L 90 | 2750 | 0,35
, az 60 S | 3x400/ ]
10 545 |48a780 £ | 3x380
20 40 36 az 60 =
- 180 | 2650 | 0,6
10 68 60 az 100

1) Spinaci prvky pro rizny charakter zatéze (teda i pro ES) uréuje norma STN EN 60 947-4-1.
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DalSi technické udaje:

Kryti SErVOPORNONU: ...oiiiiiiiiic e IP 65 resp. IP 67 (CSN EN 60 529)
Mechanicka odolnost:
sinusoveé vibrace s frekvenci v rozsahu 10 az 150 Hz...........c.ccccue... s amplitudou posuvu 0,15 mm pro f < f,

................................................................. s amplitudou zrychleni 19,6 m/s® pro f >,
.................................... (pfechodova frekvence f,musi bytv rozsahu 57 az 62 Hz))

0OINOSE PATEIM ... 300 padu se zrychlenim 5 m.s™
SAMOVZPEIMOSE: ettt ettt b e sa bt et bt e s be e e sebe e e st e e s beee s ES neni samovzpérny
Ochrana eleKtrOMOTOIU: ......oiuii i tepelnym spinacem
BrZABNT ES: ... elektromagnetickou brzdou
Vale vystupni €asti: ..o max. 5° (pfi 5 % zatizeni vypinacim momentem)

Elektrické ovladani:

dalkové ovladani (pohyb vystupniho ¢lena servopohonu je ovladany napajecim napétim (SO 2), resp.
vstupnim unifikovanym signalem (SOR 2))

mistni ovladani (jako volba)

Nastaveni koncovych poloh:

Koncové polohové relé jsou nastaveny s pfesnosti................ pracovni uhel + 5% z max. nastaveného

zdvihu
Pfidavné polohové spinace jsou nastaveny ...........cccceveeeeennn. cca 1 otacku pred koncovymi polohami.
Hystereze polohovych spinacl ...........coccvviiiveiiiiiiiiiiiinne, max. 5% z max. zdvihu zvoleného rozsahu

Pokud zakaznik nespecifikuje blize hodnotu pracovnich otacéek, jsou tyto nastavené na hodnotu podle
3.stupné zvoleného rozsahu — vid. Tabulka &.2.

Nastaveni momentovych spinacu:

Vypinaci moment, pokud neni specifikovano jiné nastaveni, je nastaveny na maximalni hodnotu s
toleranci £10 %

Spinaée — standardni vyhotoveni D38:
napajeci napéti .................... 250 V(AC); 50/60 Hz; 6(4) A; cosj =0,6, resp.: 24 V (DC); T=L/R=3ms
minimalni proud 100mA
Spina€e — pozlacené kontakty - zvlaStni vyhotoveni D41:
napajeci napéti 0,1(0,05) A, max. 250 V AC;
0,1 -24V DC; T=L/R=3ms
minimalni proud 5mA
Vyhtivaci prvek (E1)

Vyhfivaci rezistor - napajeci napéti: ...........ccoccevvenenne. podle napajeciho napéti motoru (max. 250 V AC);

BT T V2= To IR A 2o o O RPSR cca 20 W/55°C
Tepelny spinaé vyhfivaciho prvku (F2)

Napajeci Napéti: ... podle napajeciho napéti motoru (max. 250 V AC, 5 A)

Teplota sepnuti: ........... +20°C+3°C

Teplota vypnulti:............. +30°C +4°C

Ruéni ovladani:
- ruénim kolesem po zatlaceni aretacniho tla€itka. Ota€enim ruéniho kolesa v sméru hodinovych ruci¢ek se
vystupni hfidel servopohonu pohybuje v sméru ,Z".

Elektrické ovladani:
- dalkové ovladani (pohyb vystupniho ¢lena servopohonu je ovladany napajecim napétim)
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Vysila€e polohy

Odporovy

Hodnota odporu - JednodUCNY B ........ooiiiiiiiiiiieeeiiiiiie e 100; 2 000 W
Hodnota 0dporu - dVOJItY B2 .........eeiiiiiiiiiiiiiiiieee e 2x100; 2x2 000 W
ZIVOTNOSE VYSTIAGE ....vvve ceeeeeeieee ettt ettt ettt et et ae et e et et e s eseeteeteetesseneaseeteseeeeens 10° cykld
b= L] (=] [0 1= A 0,5 W do 40°C, (0 W/125°C)
MaxXimAINT ProUd DEZCE ..ot e e e e e e max.35 mA
MaxXimalINT NAPAJECT NAPELI......coieieiiiiiii e v PxRV DC/AC
Odchylka linearity odporoveho vysilace POIONY ...........ccoviiiiiiiiiiiiiei e +2.5 [%]Y
Hystereze odporového vysilage PoIoNY ... max. 2,5 [%]"
Hodnoty odporu v koncovych polohach: pro SO 2:............. “O“...... 3 93%, "Z“....... £ 5%

pro SOR 2:,0“...... 3 85% a £ 95%, ,Z“....... 33% af£ 7%
Kapacitni vysilaé (B3) bezkontaktni, Zivotnost 10 ® cyklh
2-vodicoveé zapojeni se zabudovanym zdrojem, resp. bez zdroje.
Proudovy signal 4 + 20 mA (DC) je ziskavan z kapacitniho vysilace, ktery je napajeny z vnitiniho, resp.
externiho napajeciho zdroje. Elektronika vysilace je chranéna proti pfipadnému prepoélovani
a proudovému pretizeni. Cely vysilag je galvanicky izolovan, takze na jeden externi zdroj mozno pfipojit
vétsi pocet vysilacu.

napajeci napéti ve vyhotoveni se zabudovanym zdrojem...........cccoeeeeeeieeeiiiieieee e, 24V DC
napajeci napéti pro vyhotoveni bez zdroje ... 18az28V DC
ZVINENT NAPAJECTNO NAPELT .....oveiiiiiee et nbesne e e max. 5%
Y = D= 1T T o 11 o SRR 0,6 W
WA (Y4 0)VF=Tod oo [ o Lo | SR O ST P TPV PR OUPPPPROTPN 0az 500 W
ZatéZzovaci odpor muZe byt jednostranné uzemnény.
Vplyv zatéZovaciho odporu na VYStUPNT Proud..........oocevviiieeeineeiiiiiiiiieceee e 0,02 %/100 W
Vplyv napajeciho napéti na VYStUPNT ProUd..........cooiiiiiiiiiiieeee e 0,02 %/1V
TEPIOINT ZAVISIOST ....eeiiiiei it e e e e s e e e e e e e 0.5%/10°C
Hodnoty vystupniho signélu v koncovych polohéch: “O“.... 20 mA (svorky 81; 82)

“Z.. 4 mA (svorky 81; 82)
Tolerance hodnoty vystupniho signalu kapacitniho vysilace: AT +0,2 mA

“Of i, +0,1 mA

Elektronicky polohovy vysila€ (EPV) - pfevodnik R/l (B3)
a) 2-vodiéové zapojeni (bez zabudovaného zdroje, resp. se zabudovanym zdrojem)

e CoT0o ()Y A AR To | o - | PO UPPP TP 4 +20 mA (DC)
napajeci napéti pro vyhotoveni bez zdroje ........ccooeeeeeeieiieeeeeeeeeeee 15az30V DC
napajeci napéti ve vyhotoveni se zabudovanym zdrojem............ccccoeeeeeeeeeeiiceeceeeeeee, 24V DC #1,5%
A= (0= Y401 V- Tol l o To | o Lo SR PR max. R .=(U,-9V)/0,02A [WM
.............................................................................................................. (Un - napdjeci napéti [V])

Hodnoty vystupniho signalu v koncovych polohach: “O“........ 20 mA (svorky 81; 82)

“Z 4 mA (svorky 81; 82)

Tolerance hodnoty vystupniho signalu elektronického vysilace: 2 i, +0,2 mA

“OF ... 0,1 mA

b) 3-vodi€éové zapojeni (bez zabudovaného zdroje, resp. se zabudovanym zdrojem)
e (oT0o [0 )Y A AR To [ o - | PP UPPR TP 0 +20 mA (DC)
[ (oT0o [0V A AN To [ o F- | APPSO UPPT TP 4 +20 mA (DC)
ProudOVY SIGNAL .......eeiiiiiiiiieee et e e e e e e 0+5 mA (DC)
napajeci napéti pro vyhotoveni bez zabudovaného zdroje...........cceeeeeeeeeeeeeeeceeeee, 24V DC +1,5%
WA (0= Y401V - ol 1 o 1o | o To SR T PRRTR R max. 3 kW
Hodnoty vystupniho signalu v koncovych polohach: “O“....... 20 mA, resp. 5 mA (svorky 81; 82)
AN 0 mA, resp. 4 mA (svorky 81; 82)

Tolerance hodnoty vystupného signalu elektronického vysilate “Z“ ............ +0,2 mA

1 © L 0,1 mA
Odchylka linearity elektronického a kapacitniho vysilace polohy............cccccceeiiiiiiiiiiiiennnenn, +2,5[%]"
Hystereze elektronického a kapacitniho vysilace polohy ..........ccccccviiiiiiiiiiiniiiiiiiieeee, max. 2,5 [%]"

1) z jmenovité hodnoty vysila¢e vztahovana na vystupni hodnoty
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Elektronicky polohovy regulator (N)
Programové vybaveni regulatoru
A) Funkce a parametry:

programovatelné funkce:
pomoci funkénich tlagitek SW1, SW2 a LED diod D3, D4 pfimo na regulatoru,
pomoci pocitace, resp. terminalu s pFisluSnym programem, prostfednictvim rozhrani RS 232
programovatelné parametry:
fidici signal
odezvu na signal SYS - TEST
zrcadleni (stoupajici / klesajici charakteristika)
necitlivost
krajni polohy ES (jen pomoci pocitace a programu ZP2)
zpusob regulace

B) Provozni stavy regulatoru
Chybové hlaSeni z paméti poruch: (pomoci LED diod anebo rozhrani RS232 a personalniho pogitace)
chybi fidici signal anebo je porucha fidiciho signalu
vstupni hodnota proudového Fidiciho signalu pod 3,5 mA
pFfitomnost signalu SYS - TEST
¢innost spinacu
porucha zpétné vazebniho vysilace polohy

Statistické Udaje: (rozhrani RS232 a personalniho pocitace)
- pocet provoznich hodin regulatoru
- pocet sepnuti relé v sméru ,otvira“
- pocet sepnuti relé v sméru ,zavira“

napajeci napéti: SVOrky 61(L1)-L(N) oooeerriiiiiiiiiiieeeee et 230V AC,£10%
1SV =T ol TP P PP POPP PPN 50/60 Hz £ 2 %
Vstupné Fidici SIgnaly - @analogoVe: ...........uuiiiiiiiieiiee e 0-20 mA
..................................................................................................................................... 4 -20 mA
Vstupny odpor pro SigNal 074 - 20 MA . ... e e e e s e reeeaeeas 250W
Vstupny odpor Pro SIgNAI 072 - 10 V...t e e e e e 50kwW
........................................................................................................................................ 0-10V
(ES otvira pfi zvySovani fidiciho signalu)
gL T e= (=T o (U] 1o ] (U RPNt 0,5 %
NECItliVOSt FEQUIALOTU: ....ooiiiiiiiiiiiiiieee e 1-10 % -(nastavitelnd)
Zpétna vazba (snimac polohy): ......... odporovéa 100 az 10 000 W
................................................. proudova 4 az 20 mA
SHOVE VY STUDY: eeetiieeieiiiiee ettt et e e e e e e ettt e e e e e e e e snsbbaeeeeaee s 2x relé 5 A/250 V AC
Vystupy digitalni .. 4x LED (napajeni; porucha; nastavovani; ” otvird“ — “ zavira“ — dvoubarevnou LED)
POMUCNOVY STAV: ...t spina¢ kontrolky 24 V, 2 W - POR
ReakCe PFi POTUSE: .....uviiiiiiiiiieiiiiiieiieeieeee e - porucha snimace - chybové hlaSeni LED
Chybi FIAICT SIGNAL.....ceieeeeeieee e - chybové hlaseni LED
REZIM QY S ittt et e bbbt e e nnnnes - chybové hlaseni LED

Nastavovaci prvky: - komunikacni konektor
- 2x tlacitko kalibrace a nastaveni param.

2.2.1 Mechanické pripojeni

prirubové (ISO 5210, DIN 3338, OST 26-07-763, nestandardni)
Hlavni a pfipojovaci rozméry jsou uvedeny v rozmérovych nacrtcich.
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2.2.2 Elektrické pfipojeni

Svorkovnicové (X) - max. 32 svorek s prifezem pfipojovaciho vodi¢e max. 2,5 mm?;
2 kabelové vyvodky - M20x1,5 (sD=8 aZ 14,5 mm);

Konektorové (XC) - max. 32 svorek s prifezem pfipojovaciho vodi¢e max. 0,5 mm?;
- 2 kabelové vyvodky — M20x1,5; (gD=8 az 14,5 mm);

@D = pramér pfipojovaciho kabelu

Ochranné svorka: - vnéjsi a vnitfni, vzajemné prepojené a oznacené znakem ochranného
uzemneéni.

Elektrické pfipojeni: podle schématu zapojeni.

3. Montaz ademontaz ES

A Dbejte na bezpecnostni predpisy!

Poznamka:
Opétovné ovérte, jestli umisténi ES odpovida ¢asti "Provozni podminky". Pokud jsou podminky
nasazeni odliSné od doporucenych, je potfebna konzultace s vyrobcem.

Pred zaCetim montaze ES na armaturu :

Znovu zkontrolujte, jestli ES nebyl po dobu skladovani poskozen.

Podle Stitkovych Gdaji ovéfte soulad vyrobcem nastaveného pracovniho zdvihu (pracovnich
otacek) a pfipojovacich rozmérd ES s parametry armatury.
V pfipade nesouladu, provedte sefazeni podle ¢asti “Sefazeni“.

3.1 Montaz

ES je od vyrobce sefazeny na parametry podle typového Stitku.
Pred montazi nasadte koleso ru¢niho ovladani

3.1.1 Mechanické pripojeni v pfirubovém vyhotoveni

Dosedaci plochy pfipajené pfiruby ES armatury/pfevodovky dukladné odmastéte;
Vystupni hfidel armatury/pfevodovky lehko natfete tukem, neobsahujicim kyseliny;
ES prestavte do krajni polohy "ZAVRENE", do stejné krajni polohy pfestavte armaturu;
ES nasadte na armaturu tak, aby vystupni hfidel armatury/pfevodovky spolehlivé zapadl do
spojky servopohonu.
Upozornéni!
Nasazeni na armaturu provadéjte nenasilné, protoze muze dojit k poSkozeni prevodu!
Pomoci ruéniho kolesa natacejte ES, pokud je jesté potfeba sladit otvory v pfirubé ES a armatury;
Oveérte, zda pfipojovaci pfiruba pfiléha k armature/pfevodovce.
PFirubu upevnéte &tyfmi Srouby (s mechanickou pevnosti min. 8G) utahnutymi tak, aby bylo mozné
ES pohybovat. Upeviiovaci Srouby rovhomérné kfizem utdhnéte
Na zavér mechanického pfipojeni provedte kontrolu spravnosti spojeni s armaturou, otaéenim
ruéniho kolesa.
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3.1.2 Elektrické pripojeni a kontrola funkce

Nasledné provedte elektrické pfipojeni k siti resp. k navazujicimu systému.

1. Ridte se pokyny uvedenymi v ¢asti ,Pozadavky na odbornou zpdsobilost...“ !
A 2. PAi polozeni elektrického vedeni je potfeba dodrzovat prfedpisy pro instalaci
silnoproudych zarizeni!
3. Vodice ke svorkovnicim prAivadéjte Sroubovacimi kabelovymi vyvodkami!
4. 7Z ddvodu zamezit pronikani vihkosti do ES okolo Zil pfipojovacich kabeld, je tfeba tyto vodice v
misté vyvedeni z plasté kabelu utésnit silikonovou hmotou.

Pred uvedenim ES do provozu je potfeba pipojit vniti a vnéjsi zemnici svorku!
Privodni kabely musi byt upevnény k pevné konstrukci nejdéle 150 mm od vyvodek!
Momentové vypinani neni vybavené mechanickym blokovacim mechanizmem (mimo schématu zapojeni

Z444),a proto pfi vypnuti ES od pfetizeni je potfeba zabezpecit odpojeni pAivadéného napéajeciho napéti na

elektromotor.

8. V schématu zapojeni Z444 je do obvodu momentovych spinaéd zapojené blokovaci relé momentu.
Blokovaci relé zabezpecuje po dosazeni vypinaciho momentu v daném sméru odpojeni napéajeciho napéti
pfivadéného na elektromotor. P/ dosazeni vypinaciho momentu ES v daném sméru vypne a je mozné ho jen
reverzovat. Pro spravnou funkci blokovaciho relé je potfeba trvalo pripojit nulovy vodic¢ (N) na svorku ¢.60.

9. Pro spravnou funkci ES je potfeba do okruhu ovladani elektromotoru zafadit momentové (S1, S2)
a polohové ( S3,54) spinace zapojené do série — vid’. doporucené zapojeni 1-fazového elektromotoru (prikl.
zapojeni 1).

10. Vyvedenou tepelni ochranu elektromotoru je potfeba zaradit do obvodu ovladani elektromotoru tak, aby p#
rozepnuti tepelni ochrany elektromotoru (p/i prekroceni povolené teploty vinuti elektromotoru) dosSlo
k odpojeni napajeciho napéti do elektromotoru.

11. Z ddvodu zamezit pronikani vihkosti do ES okolo Zil prApojovacich kabeld, je tfeba tyto vodi¢e v misté
vyvedeni z plasté kabelu utésnit silikonovou hmotou.

No o
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Priklad zapojeni 1
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Elektrické pfipojeni na svorkovnici :
Pred elektrickym pFipojenim odeberte vrchni kryt servopohonu a zkontrolujte, jestli druh
proudu, napajeci napéti a frekvence souhlasi s Udaji na typovém Stitku elektromotoru.
Elektrické pfipojeni:
elektrické pfipojeni provedte podle schématu zapojeni, které je vlepené ve vrchnim krytu ES.
elektrické pfipojeni se provadi pfes kabelové vyvodky vid. €. 2.2.2.
Po elektrickém pfipojeni nasadte kryt a Srouby ho rovnomérné kfizem utdhnéte. Kabelové vyvodky
pevné utahnéte, jen tehdy je zarueno kryti.

Elektrické pfipojeni na konektor
- zkontrolujte, jestli druh proudu, napajeci napéti a frekvence souhlasi s Udaji na typovém Stitku
elektromotoru
uvolnéte télesa konektort
konce vodi¢u odizolujte
pomoci odporucenych klesti* pfipojte na konce vodi¢a pfislusné dutinky konektoru
zasunte dutinky do pfisludnych kontaktt konektoru podle schématu zapojeni
upevnéte konektory a utadhnéte.
kabelové vyvodky pevné utahnéte, jen pak je zaru¢ené kryti.

Poznamky:

1. KES jsou dodavany ucpavkové vyvodky, které v pfipade spravného utahnuti na pfivodni vedeni umozriuiji
zabezpedit kryti az IP 68. Pro pozadované kryti je potfebné pouzit tésnici krouzky podle skute¢ného
priméru kabelu a pozadované teplotni odolnosti.

2. P upevriovani kabelu je potfeba prihlizet k pfipustnému poloméru ohybu, aby nedoSlo k poSkozeni resp.
nepfipustné deformaci tésniciho elementu kabelu vyvodky. PAvodni kabely musi byt upevnény k pevné
konstrukci nejdéle 150 mm od vyvodek.

3. Pro pripojeni dalkovych vysila¢t doporuéujeme pouZzit stinéné vodice.

4. Celni plochy krytu ovladaci ¢asti musi byt pfed opétovnym upevnénim disté.

5. Reverzace ES je zarucena, pokud ¢asovy interval mezi vypnutim a zapnutim napajeciho napéti pro opacny
smér pohybu vystupni ¢asti je minimalné 50 ms.

6. Opozdéni po vypnuti, t.j. as od reakce spinacl az pokud je motor bez napéti, smi byt max. 20 ms.

Dbejte na pokyny vyrobcd armatur, jestli vypinani v koncovych polohach ma byt realizovano
prostfednictvim polohovych, anebo silovych spinacd!

Po elektrickém pfipojeni provedte kontrolu funkce:

- Po elektrickém pfipojeni je potfeba pro spravnou funkci polohovych a momentovych spinaca S1
az S6 zkontrolovat a podle potfeby upravit zapojeni sledu jednotlivych fazovych vodicl pro
napajeni 3~ elektromotoru.

Armaturu ruéné pfestavte do mezipolohy.

PFivedte napéjeci napéti na svorku pro napajeni ES do sméru ,otvird“ a sledujte smér otaceni
ukazovatele polohy v ovladaci ¢asti ES. Pfi sprdvném zapojeni ES se musi ukazovatel polohy ES
pfi pohledu svrchu otacet v smyslu symboll ,oteviené” resp. ,zaviené” a pfitom vystupni ¢len ES
se musi pohybovat do sméru ,otvird“. Pokud tomu tak neni, je potfeba zaménit navzdjem pfivod
fazi L1 a L3 na svorkach ¢.2 a 4. Po zaméné zkontrolujte smér otaceni ES.

Pokud je néktera z funkci nespravna, zkontrolujte zapojeni spinac¢t podle schématu zapojeni.

3.2 Demontéaz

Pred demontaZzi je potfeba odpojit elektrické napajeni ES! Pfedepsanym zpusobem zabezpedte,
aby nedoSlo k pfipojeni ES na sit’a tym k moznosti Urazu elektrickym proudem!

Vypnéte ES od napéjeni.
Pfipojovaci vodi¢e odpojte od svorkovnice ES a kabel uvolnéte z vyvodek.
Uvolnéte upeviiovaci Srouby pfiruby a ES oddélte od armatury.

PFi odesilani do opravy ES uloZte do dostate¢né pevného obalu, aby po dobu pfepravy nedoslo
k jeho poSkozeni.
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4. Serazeni

Dbejte na bezpecénostni predpisy! Predepsanym zpdsobem zabezpecte, aby
nedoSlo k pfipojeni ES na sit’a tym k moZnosti Grazu elektrickym proudem!

Po mechanickém spojeni, elektrickém pfipojeni a ovéreni spojeni a funkce pfistupte
k nastaveni a sefazeni zafizeni.. Sefazovani se provadi na mechanicky a elektricky pfipojeném ES.
Tato kapitola popisuje sefazeni ES na vyspecifikované parametry v pfipadé, Ze doSlo k pfestaveni
nékterého prvku ES. Rozmisténi nastavovacich prvka ovladaci desky je na obr. 1.

4.1 Sefazeni momentové jednotky

Ve vyrobnim zavodu jsou vypinaci momenty jak pro smér "otvird" (momentovy spina¢ S1), tak i
pro smér "zavira" (momentovy spina¢ S2) nastaveny na stanovenou hodnotu s pfesnosti +10 %.
Pokud neni dohodnuto jinak, jsou nastaveny na maximalni hodnotu.

Sefazovani a pfestavovani momentové jednotky na jiné hodnoty momentl je mozné pomoci
nastavovacich Sroubu podle obr. 2. Vypinaci moment je mozné jen snizovat otaéenim nastavovacich
Sroubl se stupnici vici rysce na ramené momentové jednotky. Nastaveni na nejdelSi rysku znamena
prestaveni vypinaciho momentu na maximalni hodnotu. Nastaveni na kratSi rysku znamena snizovani
vypinaciho momentu.

NASTAVOVACI
SROUB
MOMENTOVEHO
SPINACE S2

NASTAVOVACI
SROUB
MOMENTOVEHO
SPINACE S1

Obr.2

4.2 Serazeni polohové-signalizaéni jednotky (obr.3)

ES z vyrobniho zavodu je nastaveny na pevny zdvih (podle specifikace), uvedeny na typovém Stitku.
Pokud zakaznik nespecifikoval hodnotu konkrétniho pracovniho zdvihu, jsou pracovni otacky
nastaveny na 3. stupen vybraného fadu zdvihu. Pfi nastaveni, sefazeni a pfestaveni polohovych
a signaliza¢nich spinacu postupujte nasledovné (obr. 3):
ve vyhotoveni s odporovym vysilaem vysurite vysila¢ ze zabéru, (obr.4)
prestavné koleso pfesunte na pozadovany stupen rozsahu podle tabulky €.2 aobr.3a uvolnénim
Sroubu prestavného kolesa, a po prestaveni ho utahnéte. Pfi nastaveni prfestavného kolesa dbejte
na spravny zabér s kolesem daného stupné.
uvolnéte matici (22) pfi soucasném pfidrzeni centralni ryhované matice (23) a potom matici (23)
zajistujici vacky uvolnéte natolik, aby talifové pruziny jesté na nich vytvareli axialni pfitlak,
ES prestavte do polohy "oteviené" a vackou (29) otaCejte v sméru hodinovych ruci¢ek (pfi pohledu
shora na ovladaci desku), az pfepne spina¢ S3 (25),
ES prestavte o zdvih, v kterém ma signalizovat polohu " oteviené " a vackou (31) otacejte v sméru
hodinovych ruci¢ek az prepne spina¢ S5 (27),
ES prestavte do polohy "zaviené" a vackou (28) otacejte proti sméru hodinovych ruci¢ek az prepne
spinac S4 (24),
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ES prestavte zpét o zdvih, v kterém ma signalizovat polohu " zaviené " a vackou (30) otacejte proti
sméru hodinovych ruci¢ek az prepne spina¢ S6 (26),

po sefazeni ES vacky zajistéte centralni ryhovanou matici (23) rukou a pfi jeji sou¢asném pfidrzeni
utdhnéte kontramatici (22),

pootoc¢te kotouce ukazovatele polohy (31) pro dany pocet otaek vaci rysce na prizoru vrchniho
krytu.

Po sefazeni polohové-signalizaéni jednotky je v pfipadé potfeby (podle vybaveni ES) nutné sefadit
vysila¢ polohy, pfevodnik, pfipadné regulator polohy.

MoZznost signalizace je po dobu celého pracovniho zdvihu v obou smérech, t.j. 100 %.

Obr.3
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TABULKA &. 2
~ROZSAH STUPEN  |MAX. PRACOVNI
(RAD ZDVIHU) ZDVIHU OTACKY

L1e 3,125
2.° 6,25
3.° 12,5

. 4.° 25
5.° 50
6.° 100
7.° 200
L1e 4
2.° 8
3.° 16

I. 4.° 32
5.° 64
6.° 128
7.° 256
L1e 5
2.° 10
3.° 20

. 4.° 40
5.° 80
6.° 160
7.° 320

; B S LLLELD - SROUB
PRESTAVNE Bkl iYL 4 £ )
KOLESO [ LARRS {3 | PRESTAVNEHO
1] | KOLESA
T 8.°
7.°
6.°
5.°
4.°
3°
2.°

R 3
Qi TITTER LI_IiLI.ILLft{lH
Obr.3a
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4.3 Serazeni odporového vysilace (obr. 4)

V ES SO 2 je odporovy vysilaé pouzity ve funkci dalkového ukazovatele polohy; v ES SOR 2 s
regulatorem ve funkci zpétné vazby do regulatoru polohy.
Pfed  sefazenim

odporového vysilace
musi byt  sefazeny
spinace polohy.
Sefazeni spociva v
nastavovani hodnoty

odporu vysilace %
definované krajni poloze

ES.

Poznamky:

V pripadé, ze se ES
nevyuziva v celém
rozsahu pracovnich

otacek podle zvoleného
stupné na pfisluSném
radé zdvihu, hodnota
odporu v krajni poloze
,oteviené* se Umérné
snizi.

PAi ES SOR 2 s regulatorem jsou pouzité vysilace s ohmickou hodnotou 2000 W. V ostatnich pfipadech p#
vyvedené odporové vétvi na svorkovnici jsou pouzité vysilade s ohmickou hodnotou podle specifikace
zakaznika.

Postup pfi sefazeni je nasledovni:

Uvolnéte upevinovaci Srouby (9) drzaku vysilace a vysilac¢ vysunte ze zabéru.

Méfici pfistroj na méfeni odporu pfipojte na svorky 71 a 73 svorkovnice ES SO 2, resp. na svorky
7a 10 regulatoru ES SOR 2 s regulatorem.

ES prestavte do polohy "zaviené" (ruénim kolesem, az po sepnuti pfisluSného koncového spinace
S2, resp. S4).

NatacCejte pastorek vysilate (11), az na meéficim pfistroji naméfite hodnotu odporu £ 5 % %
jmenovité hodnoty odporu vysilace pfi ES SO 2, resp. 3 az 5 % jmenovité hodnoty odporu
vysilace pfi ES SOR 2 s regulatorem, anebo pfi ES SO 2 s EPV, t.j. s odporovym vysilaéem
s prevodnikem PTK1.

V této poloze vysilace zasurite do zabéru s ndhonovym kolesem a utahnéte upeviiovaci Srouby na
drzéku vysilace.

Zkontrolujte hodnotu odporu v obou krajnych polohach a v pfipadé potfeby postup opakujte. Po
spravném sefazeni odpojte méfici pfistroj ze svorkovnice.
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4.4 Serazeni elektronického polohového vysilaée (EPV) - odporového vysilace
s prevodnikem PTK 1

4.4.1 EPV - 2-vodic¢ové vyhotoveni (Obr. 5)

Odporovy vysila¢ s pfevodnikem PTK1 je z vyrobniho zavodu nastaveny tak, Ze vystupni
proudovy signal méreny na svorkach 81-82 ma hodnotu: - v poloze “oteviené“ ........ 20 mA
- v poloze “zaviené“ ......... 4 mA

V pfipadé potfeby opétovného sefazeni pfevodniku postupujeme takto:

Serazeni EPV pro ES SO 2 bez reguléatoru:
ES prestavte do polohy “ zaviené“ a vypnéte
napdjeni prevodniku.
sefadte odporovy vysila¢ podle predchazejici ZERO
kapitoly stim, Ze hodnotu odporu méfte na
svorkach X-Y (obr. 5). Pouzity je odporovy vysilac¢
s ohmickou hodnotou 100 W.
Zapnéte napdajeni prevodniku. ®
Otacenim nastavovaciho trimru ZERO (obr. 5)
nastavte hodnotu vystupniho proudového signalu SVORKA "Y"
meéreného na svorkach 81-82 na hodnotu 4mA.
ES prestavte do polohy ,oteviené“.
Otagenim nastavovaciho trimru GAIN (obr. 5) ® (Y
nastavte hodnotu vystupného proudového signalu X
meéreného na svorkach 81-82 na hodnotu 20mA. obr.5
Zkontrolujte vystupni signél z pfevodniku v obou
krajnich polohach a v pfipadé potfeby postup
zopakuijte.

Poznamka:

Hodnotu vystupniho signalu 4-20mA je mozné nastavit p/i hodnoté 75 az 100% jmenovitého zdvihu uvedeného
na daném stupni pfisluSsného fadu zdvihu. P/i hodnoté méné nez 75% se hodnota 20mA Umérné snizZuje.

SVORKA "X"

GAIN

Serazeni EPV pro ES SOR 2 s regulatorem:

Rozpojte obvod na vyvedenych svorkach 81 a 82 odstranénim prepojky.

Odpoijte fidici signal ze svorek 86/87 a 88.

ES prestavte do sméru “OTVIRA" resp. “ZAVIRA" ruénim kolesem, anebo pfivedenim napéti na
svorky 1 a 20 pro smér “ OTVIRA® resp. 1 a 24 pro smér “ ZAVIRA".

ES prestavte do polohy ,zaviené” a vypnéte napajeni pfevodniku na svorkach 1 a 61.

Sefadte odporovy vysila¢ podle pfedchazejici kapitoly stim, Ze hodnotu odporu méfte na
svorkach X-Y (obr. 6).

Pfipojte napajeci napéti na svorky 1 a 61.

Otacenim nastavovaciho trimru ZERO (obr. 6) nastavte hodnotu vystupniho proudového signélu
meéfeného na svorkach 81-82 na hodnotu 4mA.

ES prestavte do polohy ,oteviené“.

Otacenim nastavovaciho trimru GAIN (obr. 6) nastavte hodnotu vystupniho proudového signalu
meéfeného na svorkach 81-82 na hodnotu 20mA.

Zkontrolujte vystupni signal z pfevodniku v obou krajnich polohach a v pfipadé potfeby postup
zopakuijte.

Po sefazeni vysilace pfipojte pfepojku na svorky 81 a 82 v pfipade, Ze vystupni signal nebudete
vyuzivat (obvod pres svorky 81 a 82 musi byt uzavieny).

Pfipojte Fidici signél na svorky 86/87 a 88.

Poznamka:
Hodnotu vystupného signalu 4-20mA je mozné nastavit p/i hodnoté 75 az 100% jmenovitého zdvihu uvedeného
na daném stupni pfislusné fady zdvihu. P/ hodnoté méné nez 75% se hodnota 20mA Umérné snizuje.



20 SO 2,SOR 2

4.4.2 EPV - 3-vodic¢ové vyhotoveni (Obr. 6)

Odporovy vysila¢ s pfevodnikem je z vyrobniho zavodu nastaveny tak, Ze vystupni proudovy signal
méfeny na svorkach 81-82 ma hodnotu:

v poloze “oteviené“.............. 20 mA resp. 5 mA

v poloze “zaviené“............... 0 mA resp.4 mA
podle vyspecifikovaného vyhotoveni pfevodniku.

V pfipadé potfeby opétovného sefazeni pfevodniku postupujeme takto:

ES prestavte do polohy “ zaviené" a vypnéte napéjeni pfevodniku.

Sefadte odporovy vysila¢ podle pfedchazejici kapitoly s tim, Ze hodnotu odporu méfte na svorkach X-
Y (obr. 6). PouZity je odporovy vysila¢ s ohmickou hodnotou 2000 Wresp. 100W.

Zapnéte napdjeni prevodniku.

nastavte hodnotu vystupniho proudového signalu méreného na svorkach 81-82 na hodnotu 0 mA
resp. 4 mA.

ES prestavte do polohy ,oteviené*“.

Otacenim nastavovaciho trimru GAIN (obr. 6)
nastavte hodnotu vystupného proudového signalu S ] 7
meéfeného na svorkach 81-82 na hodnotu 20 mA

resp. 5 mA.

Zkontrolujte vystupni signal z pfevodniku v obou
krajnich polohach a v pfipadé potfeby postup
zopakuijte.

ZERO GAIN
SVORKA "X"

"T~_SVORKA "Y”

Hodnotu vystupniho signalu (0 -20mA ,4 -20mA resp. 0 -5mA podle specifikace) je mozné nastavit p/i hodnoté
85 az 100% zdvihu uvedeného na daném stupni pfislusné fady zdvihu. P/ hodnoté méné nez 85% se hodnota
vystupniho signalu tmérné snizuje.

@R R

BB

& =)

obr.6

Poznamka:

4.5 Serazeni kapacitniho vysilace CPT1/A

Tato kapitola popisuje sefazeni vysilate na vyspecifikované parametry (standardni hodnoty
vystupnych signalQ) v pfipadé, Ze doSlo k jejich pfestaveni. Kapacitni vysila¢ slouzi jako vysilac¢
polohy ES s unifikovanym vystupnim signalem 4+20 mA u ES SO 2, resp. jako zpétna vazba do
regulatoru polohy av pfipadé potfeby souCasné ve funkci dalkového vysilate polohy ES s
unifikovanym vystupnim signalem 420 mA pro ES SOR 2 s regulatorem.

Poznamka:

V pfipadé potreby obracenych vystupnich signald (v poloze ,OTEVRENE" minimalni vystupni signal) obratte se
na pracovniky servisnich stredisek.

Kapacitni vysila¢ CPT1/A je vyrobcem sefazeny na pevny pracovni zdvih podle objednavky
a zapojeny podle schémat zapojeni vlepenych v krytu. Pfed elektrickou zkouSkou kapacitniho vysilace
je nutné provést kontrolu napajeciho zdroje uzivatele po pfipojeni na svorky svorkovnice. Pfed
sefazenim kapacitniho vysilae musi byt sefazeny polohové spinace. Sefazovani se provadi pfi
jmenovitém napajecim napéti 230 V/50 Hz a teploté okoli 20+ 5°C.

Jednotlivé vyhotoveni ES se zabudovanym kapacitnim vysila¢ je mozné specifikovat jako :

A) Vyhotoveni bez napajeciho zdroje (2-vodic¢ové vyhotoveni) pro ES SO 2
B) Vyhotoveni s napajecim zdrojem (2- vodi¢ové vyhotoveni) pro ES SO 2
C) Vyhotoveni CPT jako zpétné vazby do regulatoru polohy pro ES SOR 2 s regulatorem

A.) Sefazeni kapacitniho vysilace bez napajeciho zdroje :

Pred pfipojenim prekontrolujte vlastni napéajeci zdroj. Namérené napéti musi byt v rozsahu
18 az 28 V DC.

Napajeci napéti nesmi byt v zddném pfipadé vyssi jako 30 V DC !. Pfi pfekroceni této hodnoty
muze dojit k trvalému posSkozeni vysilace!



SO2,SOR?2 21

PFi kontrole resp. sefazeni vystupniho signalu 4+20 mA postupujte takto:
Do série s vysilacem ( pol“-,; svorka 82 ) zapojte miliampermetr tfidy pfesnosti 0,5 se zatéZzovacim
odporem nizSim jak 500 W.

pfestavie ES do polohy 20

ZAVRENE", hodnota

signalu musi pfitom klesat.

Zkontrolujte hodnotu 10 15
signalu pro polohu

ZAVRENE* (4  mA).
Doladéni signalu provedte
tak, Ze po uvolnéni
upevnovacich Sroubl (15)
natacejte vysilacem (10), az
dosahne signal Zadanou
hodnotu 4 mA. Upevnovaci
Srouby opétovné utahnéte.
Pfestavte ES do polohy
LOTEVRENE *“,  hodnota \

signalu musi pfitom

stoupat. Zkontrolujte hodnotu signalu pro polohu ,OTEVRENE" (20 mA).
Doladéni signalu provedte otacenim trimru (20), az dosahne signal Zadanou hodnotu 20 mA.
Opétovné provedte kontrolu vystupniho signalu v poloze ,ZAVRENE" a néasledné ,OTEVRENE “.
Tento postup opakujte az do dosazeni zmény ze 4 na 20 mA s chybou mensi nez 0,5 %.
Odpojte miliampermetr, Srouby zajistéte zakapavacim lakem.

Obr.7

B.) Sefazeni kapacitniho vysilaée s napajecim zdrojem:
1.) Kontrola napjeciho napéti: 230 V AC £ 10% na svorkach 1,61, resp. 78,79
2.) Na vyvedené svorky 81,82 zapojte miliampermetr tfidy pfesnosti 0,5 se zatéZovacim odporem

max. 500 W.
DalSi postup jako pfi vyhotoveni bez napajeciho zdroje v pfedchéazejici ¢asti A.

C.) Serazeni kapacitniho vysilaée pro zpétnou vazbu do regulatoru polohy:

PFi kontrole resp. sefazeni vystupniho signalu 4+20 mA postupujte takto:

Rozpojte obvod na vyvedenych svorkach 81 a 82 odstranénim prepojky.
PFipojte napajeci napéti na svorky 1 a 61.
Odpoijte fidici signal ze svorek 86/87 a 88.

ES prestavte do sméru ,OTVIRA resp. ZAVIRA* ruénim kolem, anebo pFivedenim napéti na svorky 1
a 20 pro smér ,OTVIRA" resp. 1 a 24 pro smér ,ZAVIRA*.

Na vyvedené svorky 81,82 zapojte miliampermetr tfidy pfesnosti 0,5 (napf. Cislicovy) se zatéZovacim
odporem nizSim jako 500 W.
DalSi postup jako pfi vyhotoveni bez napajeciho zdroje v pfedchéazejici ¢asti A.

Po sefazeni vysilace pfipojte pfepojku na svorky 81 a 82 v pfipadé, Ze vystupni signal z kapacitniho
vysila¢e nebudete vyuzivat (obvod pres svorky 81 a 82 musi byt uzavieny).
Pfipojte Fidici signél na svorky 86/87 a 88.

navazujiciho regulatoru, pocitace a pod. PrApojeni musi byt vykonané jenom v jednom misté

v libovolné ¢asti okruhu mimo ES!

Ve vyhotoveni s regulatorem, pokud je vyuzivana zpétna vazba z CPT vysiladem; pAi pouZzivani
vystupniho signalu, neni tento signal galvanicky oddéleny od vstupniho signalu!

t Uzivatel musi zabezpecit pfipojeni dvouvodi¢ového okruhu kapacitniho vysilace na elektrickou zem

Poznamka:

Pomoci trimru (20) je mozné unifikovany vystupni signal kapacitniho vysilace sefadit pro libovolnou hodnotu
pracovniho zdvihu z rozsahu cca 40% az 100% vyrobcem nastavené hodnoty pracovniho zdvihu, uvedené na
typovém Stitku ES.
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4.6 Serfazeniregulatoru polohy (obr. 9)

Zabudovany polohovy regulator nové generace REGADA je vUci uzivateli velice pfijemné tvafrici
se fidici systém pro ovladani pohont analogovym signalem. Tento regulator vyuziva vysoky vykon
RISC procesoru MICROCHIP pro zajisténi vSech funkci. Zaroven umoZfiuje provadét neustélou
autodiagnostiku systému, chybové hlaseni poruchovych stavd, jako ij pocet reléovych sepnuti a pocet
provoznich hodin regulatoru. Pfivedenim analogového signalu na vstupni svorky svorkovnice 86(GND,
-) a 88(+) dochazi k prestavovani vystupu ES.

Pozadované parametry a funkce je mozno programovat pomoci funkénich tlac¢itek SW1-SW2 a LED
diod D3-D4 pfimo na regulatoru podle tabulky €. 2.

4.6.1 Nastavovaniregulatoru

Mikroprocesorova jednotka regulatoru z vyrobniho zavodu je naprogramovana na parametry
uvedené v tabulce €. 2 ( pozndmka 2).

Nastaveni regulatoru se provadi pomoci tlacitek a LED diod.

Pred sefazenim regulatoru musi byt sefazeny polohové a momentové spinace, jako i vysilac¢
polohy, a ES musi byt v mezipoloze (polohové a momentové spinace nejsou sepnuty).

Rozmisténi nastavovacich a signaliza¢nich prvkd na desce regulatoru REGADA je na obr.9:

Q ® Legenda:
Tlaéitko spousti inicializadni rutinu a umozriuje listovani v
TR O ) D2 D1D3 D4 SW1 nastavovacich menu
0oo O ps Tlagitko - , .
SW1 nastavovani parametr(i ve zvoleném menu
2 SW2
@ " |swo Dioda D1 signalizace napajeni regulatoru
e ; signalizace chodu ES do sméru ,OTVIRA* (zelend)
Dioda D2 — ZAVIRA“ (Eervend)
D ® U4 & Dioda D3 (Zluté svétlo) podtem blikajicich kodu signalizuje
coo zvolené nastavovaci menu
BODD BBD| |cco| |ecesesesss)l (Gervend svétlo) podtem biikajicich k6du signalizuje
Dioda D4 nastavovany, resp. nastaveny parametr regulatora
Obr.9 z vybraného menu.
Tabulka €. 2
Dioda D3 (Zluta) . Dioda D4 (Cervend) .
- podet bliknuti Nastavovaci menu - pocet bliknuti Nastavovany parametr
1 bliknuti 0-20mA
1 bliknuti Ridici signal 2 bliknuti 4-20mA (*) (**)
3 bliknuti 0-10vDC
1 bliknuti ES na signal SYS otevie
. . odezva na signal - - — .
2 bliknuti SYS - TEST 2 bliknuti ES na signél SYS zavie
3 bliknuti ES na signal SYS zastavi (*)
o zrcadleni(stoupajici / | 1 bliknuti ES na signal SYS zastavi (*)
3 bliknuti klesajici - . . - e
charakteristika) 2 bliknuti ES ZAVIRA pfi zvySovani fidiciho signalu
4 bliknuti necitlivost regulatoru | 1-10 bliknuti ES OTVIRA pfi zvySovani Fidiciho signalu (¥)
1 bliknuti 1 - 10 % necitlivost regulatoru (nastaveni od vyrobce 3% (*))
. ; 3 2 bliknuti Gzk& na moment
5 bliknuti zpUsob regulace - - ——
3 bliknuti Uzké na polohu (*)
4 bliknuti Sirokd na moment
Poznamky: 1. 1. regulator pfi autokalibraci automaticky nastavi typ zpétni vazby — odporovéa/proudova
2. (*) - nastavené parametre z vyrobniho zavodu, pokud zakaznik neurci jinak
3. (**) - vstupny signal 4 mA - poloha ,zavrené"
20 mA - poloha ,oteviené“ “

Zakladni nastaveni regulatoru (programovy RESET regulatoru) — v pfipadé problémd
S nastavenim parametrll je mozné sou€asnym stlacenim SW1 a SW2 a potom zapnutim napajeni
provést zékladni nastaveni. Tlacitka je nutné podrzet zatlatené do doby, az se rozblika Zluta LED
dioda.
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Postup prestaveni regulatoru:
ES prestavime do mezipolohy.

Inicializaéni rutina se spousti pfi zapnutém regulatoru, nulové regulacni odchylce a kratkém
stlaéeni tlac¢itka SW1 na dobu cca 2 sek. (t.j. do doby az se rozsviti dioda D3). Po uvolnéni tlacitka
nabé&hne nékteré z prfedvoleného menu (obvykle Fidici signdl), co se znazorni opakovanim 1 bliknutim
na diodé D3 a predvoleny parametr (obvykle Fidici signal 4 - 20 mA), co se znazorni opakovanymi 2
bliknutimi na diodé D4. Po tomto je mozno prfestavovat pozadované parametry regulatoru podle
tabulky ¢.2:

- kratkym stlacenim tlacitka SW1 listovat v menu zobrazované poctem bliknuti diodou D3
- kratkym stlac¢enim tlac¢itka SW2 nastavovat parametry zobrazované poctem bliknuti diodou D4

Po prestaveni parametrli podle poZzadavky uzivatele pfepnéte pomoci tlacitka SW1 stlaéeného
na cca 2 sek. (t.j. do doby az se rozsviti dioda D3) regulator do autokalibrace. Po dobu tohoto
procesu regulator provede kontrolu zpétné vazebniho vysilace a smysl oteceni, pfestavi ES do polohy
oteviené a zaviené, provede méfeni setrvaénich hmot v sméru ,OTVIRA* a ,ZAVIRA* a uloZi
nastavené parametry do EEPROM paméti. V pfipadé, Ze v prabéhu inicializace se vyskytne chyba
(napf. v zapojeni resp. nastaveni) bude inicializacni proces pferuSeny a regulator prostfednictvim
diody D4 poda hlaSeni o druhu zavady. V opa¢ném pfipadé po dokonceni inicializaéniho procesu
regulator prejde do regulaéniho rezimu.

Chybové hlaSeni regulatoru pomoci diody D4 p# inicializaci:

4 bliknuti - chybné zapojené silové spinace

5 bliknuti - chybné zapojeny zpétné vazebny vysilac¢

8 bliknuti - zly smér otaceni pohonu anebo opacné zapojeny zpétné vazebni vysilac¢

4.6.2 Sledovani provoznich a poruchovych stavad
Sledovani provoznich a poruchovych stavl je mozné pfi odkrytovaném ES.

a.) Provozni stav pomoci signalizace LED diody D3:
1. trvale sviti — regulator reguluje
2. trvale zhasnuto — regulaéni odchylka v rozsahu pasma necitlivosti — ES stoji

b.) Poruchovy stav pomoci signalizace LED diod D4 — trvale sviti , D3 blikanim indikuje poruchovy
stav

- signalizace rezimu ,TEST" - ES se prestavi do polohy podle

1 bliknuti (opakovane): nastaveni signalu v menu , TEST" (pfi spojeni sv. 66 a 86)

- chybi fidici signal - ES se prestavi do polohy podle

2 bliknuti (opakuji se po kréatké prestavce): nastaven signalu v menu , TEST*

- signalizace ¢innosti momentovych spinac¢l (ES vypnuty

4 bliknuti (opakuji se po kratké prestavce): momentovymi spinadi v mezipoloze)

- porucha zpétné vazebniho vysilace - ES prFestavi do polohy

5 bliknuti (opakuji se po kratké prestavce): podle nastavent signalu v menu , TEST*

- Fidici signal (proud) pfi rozsahu 4 - 20 mensi jako 4 mA (3,5
mA)

7 bliknuti (opakuji se po kratké prestavce):
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5. Obsluha, adrzba, poruchy a jejich odstranéni
5.1 Obsluha

v smyslu pozadavek kap. 1!
2. Po uvedeni ES do provozu je potrfeba ovénit, jestli p/i manipulaci nedoSlo k poSkozeni
povrchovych Uprav - tyto je potfeba odstranit v zajmu zabranéni poSkozeni korozi!

2 1. Ve vSeobecnosti pfedpokladame, Ze obsluhu ES bude provadét kvalifikovany pracovnik

ES SO 2 vyZaduje jen minimalni obsluhu. Pfedpokladem pro spolehlivy provoz je spravné uvedeni do
provozu.

Obsluha téchto ES vyplyva z podminek provozu a zpravidla spociva v zpracovavani informaci pro
nasledné zabezpeceni pozadované funkce. ES je mozné ovladat dalkové elektricky i ru¢né z mista
jejich instalace. Ruéni ovladani je mozné pomoci ru¢niho kolesa.

Obsluha musi dbat na provedeni pfedepsané udrzby a aby ES bol byl servopohon chranény pired
Skodlivymi ucinky okoli a pfed povétrnostnimi vplyvy, které nejsou v souladu s popisem pracovniho
prostfedi uvedeného v kapitole ,Pracovni podminky*.

Je nevyhnutné dbat na to, aby nedochazelo ku nadmérnému otepleni povrchu ES, k prekroeni
Stitkovych hodnot a nadmérnému chvéni ES.

Ruéni ovladani:
V pfipadé potfeby (sefazovani, kontrola funkce, vypadek ap.) obsluha miZe provést prestaveni
ovlddaného organu prostfednictvim ruéniho kolesa. PFi otaceni ru¢niho kolesa v sméru pohybu
hodinovych rugi¢ek se vystupni ¢len pohybuje v sméru "ZAVIRA".
Po dobu ruéniho ovladani je potfeba zatlacit aretacni tlacitko obr.11. Po ukon&eni ru¢niho ovladani
aretacni tla¢itko uvolnéte.

ARETACNI TLACITKO

STITEK
NEOVLADAT PO
DOBU CINNOSTI

Obr.11

Po dobu motorického chodu ES je zakazané zatlacit aretacni tlacditko. V pripadé zatlaceni
aretacniho tlacitka mdze dojit k poskozeni ES.
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Mistni elektrické ovladani: -
doplrikovéa vybava T AL
V pfipadé potfeby (sefazovani,
kontrola funkce, ap.) ale pfi
zabezpeceném napdajeni je mozné
ES prestavovat mistnim elektrickym
ovladanim. Po prepnuti pfepinace @
rezimu na rezim ,MISTNI* je mozné
pfepinaem smeéru ovlddat pohyb  |— // =
vystupniho ¢lena v zadaném smeéru. =
Signalni svétla indikuji dosazeni
koncové polohy v pfisluSném sméru.
Ze svorky 83 svorkovnice musi byt @ SA2

/\ [=— "OTVIRA
% <~ "DALKO

SAT
napajeny nadfizeny fidici systém. i
V opaéném pfipadé neni zarucené
odpojeni dalkového ovladani po
prepnuti pfepinace rezimu do rezimu
,MISTNI*“. (Plati pro schéma zapojeni
Z413) Obr.12

| ZAvRA

%,

ZLUTE SVETLO/ BEZBARVE SVETLO \ ZLUTE SVETLO \PO ZVOLENI REZMU JE MOZNE
"OTEVRENE” "MISTNI" " ZAVRENE” KLIC VYTAHNOUT

—

5.2 Udrzba —rozsah a pravidelnost

PFi prohlidkach a udrzbé je potfebné dotadhnout vSechny Srouby a matice, které maji viiv na
tésnost a kryti. Stejné jednou za rok je nutné prekontrolovat a v pfipadé potfeby utahnout upevnovaci
Srouby vodicu svorek a zajisténi ndsuvnych spoju s vodici.

Intervaly mezi dvéma preventivnimi prohlidkami jsou &tyfi roky.

Vyménu tésnéni krytd a tésnéni olejové naplné je potfeba provést v pfipadé poSkozeni nebo po
uplynuti 6 let doby provozu.

Plastické mazivo v dodavanych servopohonech je uréené pro celou dobu zZivotnosti vyrobku.

Po dobu provozu ES neni tfeba mazivo ménit.

Mazani:

Mazaci prostredky — pfevody - ve vyhotoveni pro prostfedi s teplotami -25°C aZ +55°C mazaci tuk
GLEIT- m- HF 401/0, resp. GLEITMO 585 K

— ve vyhotoveni pro prostfedi s teplotami -50°C az + 40°C mazaci tuk ISOFLEX® TOPAS AK 50.

A Mazani vietena armatury se provadi nezavisle na udrzbé ES! (napr. mazacim tukem pro
mazani armatury: tuk HP 520M (GLEIT-n).

Kazdych 6 mésicl doporu€ujeme provést kontrolni chod v rdmci nastaveného pracovniho zdvihu
(pracovnich ota¢ek) na ovéreni spolehlivé funkce, se zpétnym nastavenim puvodni polohy.

Pokud neni v reviznich predpisech stanoveno jinak, provedte prohlidku ES jednou za 4 roky,
pficemz zkontrolujte utazeni  vSech pfipojovacich a zemnicich Sroubll, pro zamezeni
prechodovych odpord.

Po 6 mésicich od uvedeni do provozu a potom raz ro¢né doporucujeme provést pevnost utahnuti
upevnovacich Sroubld mezi ES a armaturou (Srouby utahovat kfizovym zptsobem).

@ - Prfi elektrickém pfipdjeni a odpajeni ES prekontrolujte té&snici krouzky kabelovych
vyvodek — poSkozené a zestarnuté tésnéni nahradte originalnimi krouzky!
UdrZujte ES v gistoté a dbejte na odstranéni nedistot a prachu. Cisténi provadéjte
pravidelné, podle provoznich moznosti a poZzadavek.

5.3 Poruchy ajejich odstranéni

PFi vypadku, resp. preruSeni napajeciho napéti zGstane ES stat v pozici, v které se nachazel pred
vypadkem napajeni. V pfipadé potfeby je mozné ES prestavovat jen ruénim ovladanim (ru¢nim
kolesem). pficemZ je potfebné dbat na to, aby se vystupni ¢ast ES pohybovala v rozsahu
nastaveného zdvihu, aby nedoslo k rozladéni polohovych spinacl, resp. vysilace polohy resp.
regulatoru. Po obnoveni pfivodu napéajeciho napéti je ES pfipraveny pro provoz.
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V pfipadé poruchy nékterého prvku ES je mozné tento vymeénit za novy. Vymeénu svéfte

servisnimu stredisku.

V pfipade poruchy ES, postupujte podle pokynt pro zaruéni a pozaruéni servis.

Pro opravu regulatoru pouzijte pojistku subminiaturni DPS, F1,6 A, resp. F2A, 250 V, napf. typ Siba
164 050.1,6 resp. MSF 250 a pro opravu zdroje DB...., M160 mA, 250V, napr. Siba, resp. MSF 250.

Porucha

Pri¢ina poruchy

Odstranéni poruchy

Pfi stlaceni ovladacich
tlacitek, rotor motoru se
neotadi.

1. Neni pfivedeno napéti na
svorky elektromotoru.

Zkontrolovat zapojeni a pfitomnost
napéti.

2. Neni napéti na ovladaci ¢asti.

Provést kontrolu zapojeni ovladaci
casti.

Servopohon nezastavuje na
koncovych polohéach.

1. Rozladéné nastaveni spinacu.

Provést sefazeni.

2. Poskozeny mikrospinac.

Provést zaménu mikrospinace

a nasledné serazeni

Provést reverzaci servopohonu

a opétovny pohyb v pivodnim sméru;
v pfipadé opakovani poruchy odstranit
zavadu na armature.

Prekazka v armature resp.
zadirani ¢asti armatury.

Servopohon zastavuje
v mezipoloze.

1. Nejsou funkéni signalni
kontrolky.

2. Rozladéné nastaveni
polohovych signaliza¢nich
spinacq.

V koncovych polohach neni Vyménit signélni kontrolky.
indikace dosaZeni téchto

poloh.

Seradit polohové signaliza¢ni spinace.

Pokud neni mozné nékterou poruchu
servopohonu odstranit, kontaktujte
servisni stfedisko.

Poznamka: Pokud je potfebné ES demontovat, postupujte podle kapitoly "Demontaz".

A

6. PFrisluSenstvi a nahradni dily

Jako pfisluSenstvi je dodavané pfibalené ruéni koleso.

Rozebirat ES na Ucely opravy mohou osoby odborné zpdsobilé a zaSkolené vyrobnim
zavodem resp. smluvnim servisnim stfediskem!

6.1 Seznam nahradnich dild
Tabulka €. 3: Nahradni dily

Nazev dilu Obj. ¢islo Pozice Obrazek
Elektromotor; 60 W/120 VA; 230V/220 V AC 63 592 322 2 1
Elektromotor; 90 W/150 VA, 3x400/3x380 V AC 63 592 328 2 1
Elektromotor 120 W ; 230/220 V AC 63 592 394 2 1
Elektromotor 180 W/300 VA 3x400 V AC 63 592 117 2 1
Elektromotor 65 W; 24V AC/DC 63 592 295 2 1
Mikrospina¢ CHERRY D38 s rolnic¢kou 64 051 738 - -
Mikrospina¢ CHERRY D41 s rolnic¢kou 64 051 470 - -
Vysila¢ kapacitni CPT 1 64 051 499 - -
Vysila€ odporovy dratovy RP19; 1x100 64 051 812 - -
Vysila€ odporovy dratovy RP19; 1x2000 64 051 827 - -
Vysila€ odporovy dratovy RP19; 2x100 64 051 814 - -
Vysila¢ odporovy dratovy RP19; 2x2000 64 051 825 - -
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Legenda:
Z5a......... zapojeni jednoduchého odporového vysilace
Z6a......... zapojeni dvojitého odporového vysilace

Z10a....... zapojeni el. polohového vysilace proudového, resp. kapacitniho vysilace - 2-vodi¢ bez zdroje

Z21a....... zapojeni pfidavnych polohovych spinacd pro ES SOR 2

Z4la....... zapojeni vyhiivaciho odporu a spinace vyhfivaciho odporu pro ES SOR 2

Z78a....... schéma zapojeni ES SO 2 s 3~ elektromotorem bez stykacl

Z232b..... zapojeni mistniho ovlddani pro ES SOR 2

Z240a.....zapojeni ES SOR 2 s 1~ elektromotorem a s regulatorem a s odporovou zpétnou vazbou

Z240b.....zapojeni ES SOR 2 s 1~ elektromotorem a s regulatorem a s odporovou zpétnou vazbou a s relé pro
blokovani momentovych spinaci

Z241la.....zapojeni ES SOR 2 s 1~ elektromotorem a s regulatorem a s proudovou zpétnou vazbou

Z241b.....zapojeni ES SOR 2 s 1~ elektromotorem a s regulatorem a s proudovou zpétnou vazbou a s relé pro
blokovani momentovych spinaci

Z251a.....zapojeni ES SOR 2 s 3~ elektromotorem a s regulatorem a s odporovou zpétnou vazbou

Z250a.....zapojeni ES SOR 2 s 3~ elektromotorem a s regulatorem a s proudovou zpétnou vazbou

Z257b..... zapojeni EPV - 3-vodi¢ové vyhotoveni bez zdroje

Z260a..... zapojeni EPV - 3-vodi¢ové vyhotoveni se zdrojem

Z269a..... zapojeni el. polohového vys. proudového (EPV), resp. kapacitniho vysilae — 2 —vodi€ se zdrojem

Z303a.....schéma zapojeni ES SO 2 s 3~ elektromotorem se stykaci

7344 ....... zapojeni elektromotoru 24V DC, momentovych, polohovych a pfidavnych polohovych spinaéu

Z348b.....zapojeni ES SP - 24V AC s pfidavnymi polohovymi spinaci, topny odpor s tepelnym spinacem

Z349b......zapojeni ES SPR s regulatorem , s odporovou zpétnou vazbou, s napajecim napétim 24 V AC

Z375....... zapojeni ES SPR s regulatorem , s proudovou zpétnou vazbou , s napajecim napétim 24 V AC

Z376a.....zapojeni ES SPR s regulatorem , s odporovou zpétnou vazbou, s napajecim napétim 24 V DC

Z377a.....zapojeni ES SPR s regulatorem , s proudovou zpétnou vazbou, s napajecim napétim 24 V DC

Z403....... schéma zapojeni momentovych a polohovych spinacu

Z404....... schéma zapojeni ES SO 2 s 1~ elektromotorem

Z404a.....schéma zapojeni ES SO 2 s 1~ elektromotorem a s pfidavnou brzdou

Z412....... schéma zapojeni momentovych a polohovych spinact s mistnim oviadanim

Z413....... schéma zapojeni mistniho ovladani pro vyhotoveni s 3~ elektromotorem bez stykac

Z444 .. ... schéma zapojeni momentovych a polohovych spinacu s relé pro blokovani momentovych spinaci

Z452b.....schéma zapojeni ES SO 2 s 3~ elektromotorem bez styka¢u a s tep. ochranou vyvedenou

Bl ....... odporovy vysila¢ jednoduchy Rioeee. zatéZovaci odpor

B2........ odporovy vysila¢ dvojity SAl ....oto¢ny prepinac s kli¢em "délkové-0-mistni*
B3 ....... kapacitni vysilag, resp. el. pol. vysilag ovladani

C........ kondensétor SA2 ... otocny pfepinac "otira-stop-zavird“
El..... vyhfivaci odpor S1 ... momentovy spina¢ " oteviené”
Fl........ tepelna ochrana elektromotoru S2 ... momentovy spinac " zaviené"
F2...... tepelny spina¢ vyhfivaciho odporu S3 ... polohovy spina¢ " oteviené"

H1.... indikace koncové polohy "oteviené” S4 ... polohovy spinac " zaviené*“

H2 ....... indikace koncové polohy "zaviené" S5 ... pfidavny polohovy spinac " oteviené*
H3 ....... indikace rezimu "mistni ovladani“ S6 ... pfidavny polohovy spina¢ " zaviené”
I ....... vstupné (vyst.) proudové (napétové) signaly X e svorkovnice

M. elektromotor XC ... konektor

N e regulétor polohy A T brzda elektromotoru

R srézeci odpor (jen pro 230/220 V)

Poznamka 1: V pfipadé, Ze vystupni signal z kapacitniho vysilae (schéma zapojeni Z241a, Z250a) se nevyuziva
(neuzavreny obvod mezi svorkami 81 a 82), je nutné svorky 81 a 82 propojit pfepojkou (prfepojka je zapojena ve vyrobnim
zavodé jen pro pfipojeni na svorkovnici). Pfi vyuzivani vystupniho proudového signalu z kapacitniho vysilae je potfebné
prepojku odstranit.

Poznamka 2: Tepelna ochrana jednofazového elektromotoru je standardné zabudovana v elektromotoru v nulovém vodici.
Na svorky 5 a 6 je vyvedena len v pfipadé vyspecifikovani ES s vyvedenou tepelnou ochranou.

Poznamka 3: V pripade vyhotoveni ES SO 2 s dvojitym odporovym vysilacéem, nejsou svorky 30 a 34 pridavnych polohovych
spinacu vyvedeny.

Poznamka 4: Ve vyhotoveni s regulatorem pokud je vyuZivana zpétna vazba z CPT vysilacem; p/i pouZivani vystupniho
signalu, neni tento signal galvanicky oddéleny od vstupniho signalu!

Poznamka 5: Momentové vypinani neni vybavené mechanickym blokovacim mechanizmem (mimo schématu zapojeni
Z444), a proto pfi vypnuti ES od pretiZeni je potfebné zabezpedit odpojeni privadéného napajeciho napéti na elektromotor.
Poznamka 6: V schématu zapojeni Z444 je do obvodu momentovych spinaéd zapojené blokovaci relé momentu. Blokovaci
relé zabezpeduje po dosazeni vypinaciho momentu v daném smeéru odpojeni napéajeciho napéti pfivadéného na
elektromotor. P/i dosazeni vypinaciho momentu ES v daném sméru vypne a je mozné ho jen reverzovat. Pro spravnou
funkci blokovaciho relé je potfebné trvale pripojit nulovy vodi¢ (N) na svorku ¢.60.

Poznamka 7: V pfipade, potfeby galvanicky oddéleného vystupniho signalu je potrfebné pouzit galvanicky oddélovaci ¢len
(neni soucasti dodavky) , napfiklad NMLSG.UQ7/B (vyrobce SAMO Automation s.r.0.). Po konzultaci mdze dodat tento
modul vyrobce ES.
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7.4 Zaznam o zaruénim servisnim zasahu

Servisni stredisko:

Datum opravy: Zaruéni oprava €.:

Uzivatel servopohonu: Reklamaci uplatnil:

Typové €islo servopohonu: Vyrobni éislo servopohonu:
Reklamovana chyba na vyrobku: Zjisténa chyba na vyrobku:

Pouzité nahradni dily:

Poznamky:

Vystavil dne: Podpis:
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7.5 Zé&znam o pozaruénim servisnim zasahu

Servisnf stredisko:

Datum opravy:

Uzivatel servopohonu: Misto nasazeni servopohonu:

Typové €islo servopohonu: Vyrobni éislo servopohonu:

Zjisténa chyba na vyrobku:

Pouzité nahradni dily:

Poznamky:

Vystavil dne: Podpis:
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7.6 Obchodni zastoupeni
Slovenské republika:

Regada, s.r.o.,

Strojnicka 7

080 01 PreSov

Tel.: +421 (0)51 7480 460
Fax: +421 (0)51 7732 096
E-mail: reqada@regada.sk

Ceska Republika:

Vyhradni zastoupeni Regada, s.r.o. pro prodej elektrickych servopohont
Regada Ceska4, s.r.o.

Kopaninska 109

252 25 Orech

PRAHA — zapad

Tel.: +420 257 961 302

Fax: +420 257 961 301
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