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Prosime Vas, prfed pfipojenim a uvedenim servopohonu
do provozu, podrobné prectéte tento navod !

Preventivni a ochranna opatreni uplatnéné na tomto vyrobku nemohou poskytovat pozadovanou bezpecnostni
uroven, pokud vyrobek a jeho ochranné systémy nejsou uplatriované pozadovanym a popsanym zpdsobem a
pokud instalace a udrzba neni vykonavana podle prislusnych prfedpisd a pravidel!
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Tento Navod na montaz, obsluhu a tdrzbu je vypracovany v smyslu pozadavek pfisludnych smérnic EU,
zékonu a nafizeni viady SR resp. CR a v smyslu poZadavek Vyhlasky MPSVR SR &. 508/2009. Je
vypracovany s cilem zajistit bezpeénost a ochranu Zivota a zdravi uzivatele a s cilem zamezit vzniku
materialnich Skod a ohrozeni zivotného prostredi.

1. VSeobecné
1.1 Uéel a pouZiti vyrobku

Elektrické servopohony (dale ES) viceotackové typu MO 3, MO 3.4 resp. MO 3.5 (dale jen MO)
jsou vysokovykonné elektromechanické vyrobky, konstruovany pro pfimou montaZz na ovladané
zafizeni (klinové a deskové posouvace a jina zafizeni). ES jsou uréeny pro dalkové ovladani armatur
vratnym otocnym pohybem v obou smérech jejich pohybu. ES MO 3, MO 3.4, MO 3.5 s regulatory jsou
uréeny pro automatickou regulaci regula¢nich organud. ES mohou byt vybavené prostfedky mérfeni a
fizeni technologickych procesu, u kterych je nositelem informace na jejich vstupu a (anebo) vystupu
unifikovany analogovy jednosmérny proudovy anebo napéfovy signal. PouZziti je mozné v
topenéarskych, energetickych, plynarenskych, klimatizacnich a jinych technologickych zarfizenich, pro
které jsou svymi uzitkovymi vlastnosti vhodné. Pripajeji se pomoci pfiruby a pripojovaciho dilu podle
ISO 5210, DIN 3338 anebo podle GOST R 55510-2013.

1. Je zakazané uzivat ES jako zdvihaci zarizeni!
A 2. Moznost spinani ES prostfednictvim polovodi¢ovych prvkd / relé konzultujte s vyrobcem
servopohonu
3 P/ ES se zabudovanym regulatorem v koncovych polohach neni je mozné poditat s tésnym
uzavrfenim prostfednictvim ovladacich signald.

1.2 Pokyny pro bezpecnost

Charakteristika vyrobku z hlediska miry ohrozeni

ES typu MO na zakladé charakteristiky uvedené v ¢asti ,Provozni podminky“ a z hlediska miry
ohroZeni je vyhrazené technické zafizeni s vysokou mirou ohroZeni, pfitom se jednd o elektrické
zafizeni skupiny A (viz. Vyhlaska ¢&. 508/2009 Z. z. MPSVR SR, 82 a Priloha ¢. 1, lll. ¢ast, odst. A —
plati pro Gzemi SR). ES jsou ve smyslu smérnice LVD 2014/35/EU, pfislusného nafizeni vlady €R
118/2016 a normy €SN EN 61010-1:2010 uréené pro instalaéni kategorii (kategorii prepét) Il.

Poznamka: Zarazeni mezi elektrické zarizeni.skupiny A vyplyvd z moznosti umistit ES
v prostorech z hlediska Urazu elektrickym proudem osobitné nebezpecénych (prostfedi mokré
— moznost pdsobeni strikajici az tryskajici vody).
Vplyv vyrobku na okoli
Elektromagneticka kompatibilita (EMC): vyrobek odpovida poZzadavkdm smérnic Evropského
parlamentu Rady Evropy a Rady Evropy o aproximaci pravnich predpisi clenskych statu, tykajicich se
elektromagnetické kompatibility 2014/30/EU, nafizeni vlady CR 117/2016 a pozadavkdm norem CSN
EN 61000-6-4:2007+A1:2011, CSN EN 61000-6-2:2005, CSN EN 61000-3-3:2013 a CSN EN 61000-
3-2:2014.
Vibrace vyvolané vyrobkem: vplyv vyrobku je zanedbatelny

Hluk vytvarfeny vyrobkem: hladina hluku A v misté obsluhy max. 90 dB (A)

Nebezpecéi pro zivotni prostredi: vyrobek obsahuje naplii mineralniho oleje, ktery je Skodlivy pro
vodni organizmy a muze vyvolat dlouhodobé nepriznivé Gc¢inky ve vodnim prostfedi. PAi manipulaci
a provozu vyrobku je potfebné zabranit Uniku oleje do Zivotniho prostfedi. ZvySenou pozornost
vénovat provozu v blizkosti vodnich zdrojd.

Pozadavky na odbornou zpdsobilost osob vykonavajicich montaz, obsluhu a Gdrzbu

A Elektrické pfAipojeni mdze provadét osoba znala, podle 85 vyhlasky 50/1978 Sb.
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Pokyny pro zaSkoleni obsluhy

Obsluhu mohou provadét pracovnici odborné zpdsobili a zaSkoleni vyrobnim zavodem resp.
A smluvnim servisnim stfediskem!

Upozornéni pro bezpeéné uzivani

Jisténi vyrobku: ES MO nema vlastni ochranu proti zkratu. Proto do pfivodu napdajeciho napéti musi byt
zarazeno vhodné jistici zarizeni (jisti¢ resp. pojistka), které slouzi zaroveri jako hlavni vypinac.

Druh zafizeni z hlediska pFApojeni: Zafizeni je uréené pro trvalé pripojeni.

1.3 Udaje na servopohonu

Typovy S§titek: Stitek vystrazny:
REGAZPA  MadeinSlovakia (€ @
o) | Nl | 20 11>
MOT NI TW THz]m| o 1vE 169
o[__[V] TAJe] [WAX] Inm o 2[ ] min~!

Typovy Stitek obsahuje zakladni identifikacni, vykonové a elektrické daje: oznaceni vyrobce, typ,
vyrobni ¢islo, vypinaci moment, rychlost pfestavéni, stuperi kryti, pracovni otacky, napajeci napéti a
proud.

Grafické znac¢ky na servopohonu
Na servopohone jsou pouZity grafické znacky a symboly nahrazujici napisy, nékteré z nich jsou v
souladu s CSN EN ISO 7010, CSN ISO 7000 a IEC 60417 v platné edici.

& Nebezpeéné napéti (CSN EN ISO 7010-W012)
A Pozor nebezpedenstvi® (CSN EN ISO 7010-W001)
Sy | Zdvih servopohonu

oF- Vypinaci moment

2= Ruéni ovladani (0096 CSN 1SO 7000)
@ Svorka ochranného vodice (5019 IEC 60417)

YViz. &8.3.1.2

1.4 Podminky zaruky

Konkrétni podminky zaruky obsahuje kupni smlouva.

Zarucni doba je podminéna montazi pracovnikem znalym podle § 5, vyhlaSky 50/1978 Sb.,
a zaSkolenym vyrobni firmou, resp. montazi smluvnim servisnim stfediskem.

Dodavatel odpovida za kompletnost dodavky a zarucduje vlastnosti vyrobku, které stanovuji
technické podminky (TP) anebo vlastnosti dohodnuté v kupni smlouvé.

Dodavatel neodpovida za zhorSené vlastnosti vyrobku, které zpdsobil odbératel p/i skladovani,
neodborné montazi anebo nespravném provozovani.
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1.5 Servis zaruéni a pozaruéni

Pro vS8echny naSe vyrobky poskytujeme zakaznikom odborny firemni servis pro nasazeni,
provozovani, obsluhu, revize a pomoc p/i odstrariovani poruch.
Zaruéni servis provadi servisni stfedisko vyrobniho zavodu, resp. nékteré smluvni servisni
stfedisko na zaklade pisemné reklamace.
V pripade vyskytu zavady, prosime, tuto ndm laskavé oznamte a uvedte:
zakladni udaje z typového Stitku (typové oznaceni a vyrobni ¢islo)
dobu nasazeni, okolni podminky (teplota, vihkost,...), reZim provozu véetné castosti spinani,
druh vypinani (polohové anebo silové), nastaveny vypinaci moment
druh zavady — popis reklamované chyby
kopii resp. opis potvrzeni o montazi a instalaci.
Servisni pracovnik po vykonani reklamacnich praci vypracuje zdznam o servisnim zdsahu, ktery
odesle do vyrobni firmy.
Doporucujeme, aby i pozaruéni servis byl provadén servisnim stfediskem vyrobniho zavodu
resp. nékterym smluvnim servisnim stfediskem.

1.5.1 Zivotnost servopohond

Zivotnost ES s trojfazovym elektromotorem je minimalné 6 roka.

Servopohony pouZité na uzaviraci rezim (uzaviraci armatury) vyhovuji pozadavkdm na minimalné
15 000 pracovnich cykld (cyklus Z- O —Z pri 30 ota¢kach na pracovni zdvih pro viceotackové
servopohony).

Servopohony pouZité na regulaéni provoz (regula¢ni armatury) vyhovuji nize uvedenym poctim
provoznich hodin, pri celkovém poétu 1 milion sepnuti u vyhotoveni servopohond s tfifazovym
elektromotorem a 100 000 sepnuti u vyhotoveni s jednofazovym elektromotorem.

Cetnost spinani
max.1200[h"] | 1000[h? | s00[h" | 250[h% | 125 [hY]
Minimalni ocek&vana Zivotnost-pocet provoznich hodin u vyhotoveni servopohond
s trifazovym elektromotorem
850 | 1000 | 2 000 | 4 000 | 8 000

Minimalni ocek&vana Zivotnost-pocet provoznich hodin u vyhotoveni servopohond
s jednofazovym elektromotorem

| | 200 | 400 | 800

Doba ¢istého chodu je min. 200 hodin, maximalné 2 000 hodin u vyhotoveni servopohonti
s tfifazovym elektromotorem.

Doba ¢istého chodu je min. 50 hodin, maximalné 2 000 hodin u vyhotoveni servopohond
s jednofazovym elektromotorem.

Zivotnost v provoznich hodinach zavisi od zatiZeni a éetnosti spinani.

Poznamka: Velka ¢etnost spinani nezajistuje lepSi regulaci, proto nastaveni parametrd regulace volte
jen s nevyhnutelné nutnou cetnosti, potfebnou pro dany proces.
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1.5.2 Zivotnost jednofazovych elektromotord

U vyhotoveni servopohont s jednofazovym elektromotorem se pouzivaji jednofazové elektromotory
Siemens rfady 1LF7 ... s béhd a rozbéhovym kondenzatorem. Pro ¢ty/poélové elektromotory (cca 1400
ot / min) garantuje vyrobce 100.000 startd. Pak je tfeba vyménit odstfedivy odpojovac rozbéhového
kondenzétoru.

Upozornéni: Reverzace servopohonu ve vyhotoveni s uvedenymi jednofazovymi elektromotory je
mozna az po Uplném zastaveni vystupu servopohonu. V opa¢ném pripadé mdze dojit k pokracovani
pohybu vystupu servopohonu i po reverzaci sméru jaky byl pfed reverzaci. Maximalni pocet vypnuti
muze byt 500 za hodinu.

Predpokladany pracovni rezim servopohond s uvedenymi elektromotory, prosim, konzultujte s
obchodnim oddélenim Regada s.r.o.

1.6 Provozni podminky
1.6.1 Umistnéni vyrobku a pracovni poloha

Zabudovéani a provoz vSech ES je mozny na krytych mistech pramyslovych objektd bez
regulace teploty a vlhkosti, s ochranou proti pfimému vystaveni klimatickym vlivdm (napfr.
pAmému sluneénimu zéarfeni), navic specialni provedeni "morské" mdze byt bez zastfeSeni
pouZzito
i pro COV, vodni hospodarsstvi, vybrané chemické provozy, tropické prostfedi a pfimorské oblasti.
ES musi byt umisténé tak, aby byl pfistup ke kolesu ruéniho ovladani (4) (obr.1), ke krytu ovladaci
skriné (6), do ovladaci skfiné (M4), k vyvodkam (7).

Zabudovéani a provoz ES je mozna v libovolné poloze, pokud os motoru ostane ve vodorovné
poloze; odchylka osy motoru od vodorovné roviny méze €init +15°. Obvyklou je poloha se svislou
polohou osy vystupné ¢asti a s ovladaci skfini nahore.

Upozornéni:
P7A umisténi na volném prostranstvi musi byt ES v standardnim vyhotoveni opatfeny
A lehkym zastfeSenim proti pfimému pdsobeni atmosférickych vplyva.
PA umisténi v prostfedi relativni vlhkosti nad 80%, ve vnéjSim prostfedi (i pod pristfeSkem)
je nutné trvale zapoijit vyhrivaci rezistor pfimo — bez tepelného spinace.

1.6.2 Pracovni prostredi

V smyslu normy CSN EN 60721-2-1 v platné edici jsou elektrické servopohony dodavany v nize
uvedenych provedenich:

1) Provedeni ,mirné“- pro typ klimatu mirny

2) Provedeni ,chladné" - pro typ klimatu chladny

3) Provedeni , tropické” - pro typ klimatu tropicky

4) Provedeni ,morské" - pro typ klimatu morsky.

Pracovni prostfedi (ve smyslu CSN 33 2000-1 a CSN 33 2000-5-51 v platné edici)
ES musi odolavat vnéjSim vplyvim a spolehlivé pracovat:
v podminkach venkovnich prostfedi oznacenych jako:

- mirné az horké suché s teplotami -20°C aZ +60°C ........ccoooviiiiiiiiiiieeeeniiiiiiieeee e AA 6+AA 7*
- chladné az mirné horké suché s teplotami -50°C @z +40°C .......cccoiieeeiiiiiiiiiiiii e AA 8*
- chladné az horké suché s teplotami -60°C aZ +60°C ............cceviiiieiieeeeiieeiiiiie e eeeenns AA 1*+AA 6*

v pruamyslovych prostredich: p/i vySe uvedenych teplotach
s relativni vihkosti 10 + 100%, véetné kondenzace s max. obsahem vody 0,029 kg/kg suchého
vzduchu, s vySe uvedenymi teplotami..........cccoiiiiiiiiiiiie e AB 6+AB 7*
s relativni vihkosti 15 + 100%, véetné kondenzace s max. obsahem vody 0,036 kg/kg suchého
vzduchu, s vySe uvedenymi teplotami..........oouiiiiiiiiiiie e AB 8 *
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s relativni vlhkosti 1 + 100%, véetné kondenzace s max. obsahem vody 0,035 kg/kg suchého

vzduchu s vy3e uvedenymi teplotami..........c.ooiiiiiiiiiiii e e AB 1+AB 6*
s nadmorskou vySkou do 2 000 m, s rozsahem barometrického tlaku 86-108 kPa ................ AC 1*
s pusobenim tryskajici vody ze vSech smérd - (vyrobek v Kryti IP X5) .....oooovviiiiiiiiiiiiiiinnnnns AD 5*
S mirnou prasnosti - s moznosti pusobeni nehoAavého, nevodivého a nevybudného prachu; stfedni

vrstva prachu; spad prachu vétSi nez 35 ale nejvice 350 mg/m2 za den (IP 5X) ..cccceeevcvveeevivnnnnn. AE 5*

se silnou prasnosti- s moznosti pisobeni nehoAavého, nevodivého a nevybusného prachu;
stfedni vrstva prachu; spad prachu vétsi nez 350 ale nejvice 1000 mg/m? za den (vyrobek v kryti

[P BX) .ttt ettt ettt ettt b bbb E bbb R R R R e b e R e R e R e R e R et e e et e ee it et et e nteneneneas AE 6*
s atmosférickym vyskytem korozivnich a znecistujicich latek (se silnym stupném korozni
agresivity atmosféry); pfitomnost korozivnich a znecistujicich latek je vyznamna................... AF 2*

s trvalym vystavenim velikému mnoZstvi korozivnich anebo znecistujicich chemickych latek
a solné mlhy ve vyhotoveni pro prostfedi morské, pro COV a nékteré chemické provozy (neplati
pro vyhotoveni s mistnim oVIAAANTM) .......oeiiiiiii e e AF 4*
s moznosti pdsobeni stfedniho mechanického naméahani:
stfednich sinusovych vibraci s frekvenci v rozsahu 10 az 150 Hz, s amplitudou posuvu 0,15 mm
pro f<fp a s amplitudou zrychleni 19,6 m/s® pro f>fp (prfechodova frekvence fp je 57 aZ

G2 ) T AH 2*
stfednich razdl, OtfeST & ChVENT........ooee e, AG 2*
s vaznym nebezpedim rastu rostlin @ PleSNi........... i AK 2*
s vaznym nebezpecdim vyskytu Zivocichd (hmyzu, ptakd, malych Zivocichd) ...........cccceeeniee AL 2*

se Skodlivymi Ucinky zareni:
unikajicich bludnych proudd s intenzitou magnetického pole (jednosmerného a stfidavého

SIEOVE frekvence) do 400 AM™ ........oovieeeeceeeeeeeeeee et AM 2-2*

stredniho slune&ného zafeni s intenzitou > 500 a £ 700 W/M? ........cc.coevereverereeeeensnenennn, AN 2*
stfednich seismickych U¢inkd se zrychlenim > 300 Gal £ 600 Gal .........ccoeeevveeiiieeiiiee e, AP 3*
s nepAmym ohroZenim bouKOVOU GINNOST.........ccuiiiiiiiee e srrr e e srree e AQ 2*
se silnym pohybem vzduchu a SIINEN0 VELIU ..........ccooiiiiiiiiiii e AR 3, AS 3*
se schopnosti osob odborné zpdsobilych:

osob znalych v smyslu 85, VYhL.E. 50/1978 Sh. ......cccoceiiiiiiii e BA 4 BA 5*
s ¢astym dotykem osob s potencidlem zemé (osoby se ¢asto dotykaji vodivych ¢asti, anebo stoji na
(VLo o (1Y =T o g oTo o | (= To [- ) ISP BC 3*
bez vyznamného nebezpecenstvi z vyskytu nebezpecénych latek v objektu............ccovcveiiiicnnnnens BE 1*

* Oznadeni v smyslu CSN 33 2000-1 a CSN 33 2000-5-51.

1.6.3 Napajeni a rezim provozu

Napajeci napéti :

elektromotor ......... YIA; 400 / 230V AC resp. Y/A; 380 / 220V AC resp. 230/220 V AC +10% (jiné - po
dohodé s vyrobcem)

(03 =T - o S SRPPPPPRERPR 230 V AC £10%
Frekvence napajeCcino NaP@ti..........oooiiiiiiii e 50/60* Hz +2%

* PA frekvenci 60Hz se ovladaci rychlost zvysi 1,2 nasobné.

ReZim provozu (ve smyslu CSN EN 60034-1 v platné edici):

ES MO jsou urcéeny pro dalkové ovladani:
kratkodoby chod S2-10 min.
prerusovany chod S4-25%, 6 az 90 cykld/hod.

ES MO v spojeni s regulatorem jsou uréeny pro automatickou regulaci s
prerusovanym chodem S4-25%, 90 az 1200 cykld/hod.
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1.7 Konzervace, baleni, doprava, skladovani a vybaleni

Plochy bez povrchové Upravy jsou pred zabalenim oSetfeny konzervacnim pripravkem MOGUL LV 2-
3.
Skladovaci podminky:

Skladovaci teplota: -10°C az +50°C

Relativni vihkost vzduchu: max. 80%

Skladujte zafizeni v €istych, suchych a dobre vétranych mistnostech, chranéné pred necistotami,

prachem, pdadni vihkosti (umisténim do regald,

nebo na palety), chemickymi a cizimi zasahy

Ve skladovacich prostorech se nesmi nachazet plyny s koroznimi G¢inky.

ES se dodavaji v obalech zarucujicich odolnost pri pusobeni mechanickych a teplotnich vplyvd
podle poZadavek norem CSN EN 60 654 .

Vyrobky jsou dodavany obvykle na paletach (paleta je vratnd). Soucasti baleni jsou nasledovni
adaje: - 0znaceni vyrobce,

- nazev a typ vyrobku,
- pocet kusd,
- dalSi adaje - napisy a nalepky.

Prepravce je povinny zabalené vyrobky, uloZzené v dopravnych prostfedcich zajistit proti
samovolnému pohybu; v pfipade otevienych dopravnych prostfedkd musi zabezpedit jejich ochranu
proti atmosférickym srazkam a stfikajici vodé. Rozmisténi a zajisténi vyrobkd v dopravnych
prostfedcich musi zabezpecit jejich pevnou polohu, vyloucit moznost vzajemnych narazd a narazd
na stény dopravnych prostfedkd.

Preprava a skladovani je mozna v nevytapénych a nehermetizovanych prostorech dopravnych
prostfedkd s vplyvy v rozsahu : - teplota: -25° C az +70° C, (zvlastni vyhotoveni -45° C az +45° C)

- vlhkost: 5 az 100 %, s max. obsahem vody 0.029 kg/kg suchého vzduchu

- barometricky tlak 86 az 108 kPa

Po obdrzeni ES pfekontrolujte, jestli nedoSlo podobu pfepravy resp. skladovani k jeho
poSkozeni. Zaroven porovnejte, jestli Udaje na Stitcich souhlasi s prdvodni dokumentaci
a s kupné-prodejni smlouvou /objednavkou. Pfipadné nesrovnalosti, poruchy a poSkozeni
hlaste ihned dodavateli.

ES a jejich pfisluSenstvi, musi byt uskladnéné v suchych, dobrfe vétranych krytych prostorech,
chranéné pred necistotami, prachem, puddni vihkosti (umisténim do regald anebo na palety),
chemickymi a cizimi zasahy, p#i teploté okolniho prostfedi od -10°C do +50°C a pfi relativni vihkosti
vzduchu max. 80 %.

Pozor!
1. Je nepfipustné skladovat ES venku, anebo v prostorech nechranénych proti p/imému
pusobeni klimatickych vplyvd!
2. Nedoporucuje se rucné prestavovat ES bez mechanického spojeni s armaturou. ES
A nema mechanické omezeni pracovniho zdvihu v koncovych polohach a proto po

prekrocéeni zdvihu mdze dojit k rozladéni nastavenych parametrd z vyrobniho zavodu.
Pfipadné poSkozeni povrchové Upravy okamZité odstrarite - zabranite tim poSkozeni korozi.
P skladovani po dobu vice nez 1 rok, je nutné pfed uvedenim do provozu zkontrolovat
mazaci napiné.
ES montované ale neuvedené do provozu je nutné chranit rovnocennym zpdsobem jako pfi
skladovani (napf. vhodnym ochrannym obalem).
Po zabudovani na armaturu ve volnych a vlhkych prostorech, anebo v prostorech
se stfidanim teploty, neodkladné zapojte vyhrivaci rezistor - zabranite vzniku poskozeni
korozi od zkondenzované vody v prostoru ovladani.
7. Prebytecny konservacéni tuk odstrarite az pfed uvedenim ES do provozu.

o o Ao

1.8 Zhodnoceni vyrobku a obalu

Vyrobek i obal je vyrobeny z recyklovatelnych materiald. - kovovych (ocel, hlinik, mosaz, bronz,
méd, litina), plastovych (PP, PA, POM, PC, PVC) a vyrobkd z gumy. Jednotlivé sloZzky obalu i vyrobku
po skoncéeni jeho Zivotnosti neodhazuijte, ale roztfidte je podle pokynd prislusnych smérnic a pfedpist
o ochrané Zivotného prostfedi a odevzdejte na dalSi zpracovani.
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Vyrobek obsahuje naplri mineralniho oleje, ktery je nebezpecny pro Zivotni prostfedi. Po
skoncéeni Zzivotnosti vyrobku je potfeba jeho jednotlivé ¢asti a naplné zhodnotit, resp. odstranit
znecisténi.

2. Popis, funkce atechnické parametry

2.1 Popis afunkce

ES MO viceotackové pozustavaji z téchto moduld (obr.1):
Modul M 1 — elektromotor
Modul M11 — predlohova prfevodovka s rotacni zdrzi
Modul M 3 - silovy prevod s pridavnou prevodovkou a s ruénim ovladanim
Modul M 4 - ovladaci skfiri

M11

=

Obr.1

Modul M1 - elektromotor
trifazovy asynchronni elektromotor

Modul M11 — pfedlohova pfevodovka s rotaéni zdrzi

Predlohovy prevod vykonava redukci otd¢ek elektromotoru na stanovenou prevodovou hodnotu.
Predlohovy prevod pozistava z dvou az tfi pard celnych spolu zabirajicich ozubenych koles a je
ukonéeny kuzelovym pastorkem, ktery zabira do kuzelového kolesa pfevodu z modulu M3.

Rotac¢ni zdrz nahrazuje mechanickou brzdu motoru a umozZzriuje rucni ovladani ES.

Modul M 3 - silovy pfevod s ruénim ovladanim (obr.2)

Sestava je ulozena v skfini (1). Pfevody jsou centralné uloZzené na vystupnim hfideli (3) a tvo/i
samostatni montazni celek. Vénec (44) s vnit/nim ozubenim zabezpecuje pfevod mezi pastorkem
elektromotoru a vystupnim hfidelem. V horni ¢asti je uloZzena zavitovka (2) pro snimani momentu a
ruéni ovladani, které se uziva na prestaveni ovladaného zafizeni pA preruSeni elektrického proudu.
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Prestaveni se vykona ruénim kolesem (4). Zavitovka je odpruZzena a sila vyvolana krouticim
momentem vystupniho hfidele posouva axialné zavitovku proti sile pruziny. Pohyb zavitovky je
snimany vidlici s ¢epem pres hridelku (45), Ustici do ovladaci skfiné. Posuv zavitovky je Umérny
zatézovacimu momentu. Vidlice zapada do obvodové drazky, ¢im je umoznény rotaéni pohyb ruéniho
kolesa, teda rucni ovladani v kazdém provoznim stavu. Na skrini (1), (oproti ruénimu kolesu) jsou t/i
nalitky se zavitovymi otvory, které umozsiuji upevnit ES na sténu anebo pomocnou konstrukci.

p
T 35 74 34 77
3 45 66
i S
/7 /7 78
—\/ 17 - A 71
| ! l ! \ |§%é%
L | 1 =/ 2
: ,:':‘ \ L II %/—
78 L QN | { I
WRZ N RN
: L o
] 7D 44 ]
g4— U
: 72
A TR v _ ] _—
76 | /3 |
// R ) = |
75 | : | f ' 70
vz 7/

Obr.2
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Modul M 4 - ovladaci skfin (obr. 3)

Je v horni ¢asti servopohonu a tvofi samostatny funkéni celek. Vrchni ¢ast tvori kryt s prizorem
ukazovatele polohy.

Spodni ¢ast ovladaci skfiné uzavira skfin silového prfevodu a tvofi nosnou ¢ast pro ovladaci
modul obr.3.

Na zakladni desku (46) ovladaciho modulu jsou upevnény tyto funkéni bloky:
polohova jednotka (11)
signalizac¢ni jednotka s pfevodovou jednotkou (12)
momentova jednotka (9)
jednotka vysilace (33) (podle specifikace ES)
vyhrevny odpor (16) s tepelnym spina¢em (15)
regulator polohy (jen pro ES MO s regulatorem) (14)
reverzacni stykace (13) (podle specifikace ES)
elektrické pripojeni prostfednictvim svorkovnic (58) (obr.1), umisténych v prostoru ovladani,
a kabelovych vyvodek (7) (obr.1), resp. konektoru s kabelovymi vyvodkami
modul mistniho elektrického ovladani (obr.14) (podle specifikace ES) je prepojeny s ovladaci
deskou a umistény na fidici skfini.

58
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Polohova jednotka

ES je vybaveny polohovou krokovou jednotkou, ktera slouzi na vymezeni krajnich poloh ES p#
elektrickém ovladani prostfednictvim polohovych spina¢d S3, S4. Nahon na polohovou jednotku je
z vystupniho hridele prostfednictvim viozenych prevodd.

Signalizaéni jednotka s pfevodovou jednotkou

Signaliza¢ni jednotka slouZi na sepnuti pridavnych polohovych spinac¢u S5, S6 pred koncovymi
polohami. N&hon na signalizacni jednotku je realizovan z vystupniho hridele pomoci pfevodové
jednotky, na které se prostfednictvim prfestavniho kolesa nastavuje rozsah pracovnich otacek.

Momentova jednotka (obr. 4 a 5) pozustava 86
z troch funkcénich celkd:
momentovy kotou¢ (obr. 4)
momentova jednotka (obr. 5)
blokovaci mechanizmus (82) obr.5

HRANICA MIN.
MOMENTU

Momentovy kotou¢ (obr. 4) je upevnény na
momentové hridelce (45) astici ze silového prevodu
(obr.2). Uhel natoc¢eni momentového kotouce je
amérny krouticimu momentu na vystupnim hfideli
(3) servopohonu. Jeho velikost je nastavovana
prestavenim segmentd (17) a pfesunutim dorazu
(18). Dosahnuta hodnota krouticimu momentu se
z momentového kotouce prenasSi na momentovou
jednotku (9) prostfednictvim momentové packy
(42).

HRANICA MAX.
MOMENTU

HRANICA MIN.
MOMENTU

Poznamka: Cisla a rysky na stupnicich neudavaji pfimo
hodnotu vypinaciho momentu, ale slouZi jen pro

presnéjsi orientaci p/i pfestavovani jeho velikosti bez
zkuSebniho zafizeni pro méreni sily.

Momentovou jednotku (obr.5) tvofi nosnik, na
kterém jsou umistény spinac¢e S1 (20) a S2 (21). Na
hrfidelce (23) jsou uloZeny vypinaci packy (24), které
silami pruziny drzi zapnuté spinace az do okamihu,
kdyzZ dojde k pootoceni hrfidelky z nahonu
momentoveho vypinani.

Blokovaci mechanizmus (82) (obr.5)
zabezpecuje blokovani momentového vypinani
zpravidla na 1 az 2 otacky po reverzaci servopohonu.
Po uplynuti nastavenych otaéek momentova jednotka
nadobude svoji pdvodni funkci.
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Jednotka vysilaée

ES mdZe byt vybaveny vysilacem polohy a vystupnim signalem podle specifikace zakaznika.
Slouzi pro spojité vysilani informace o poloze vystupniho ¢lena, resp. ve vyhotoveni s regulatorem i
jako zpétna vazba do regulatoru polohy.

Vyhrevny odpor s tepelnym spinaéem

ES je vybaveny vyhfevnym odporem se zabudovanym tepelnym spinacem s celkovym
vykonem cca 35 W. SlouZi na zabranéni kondenzace vodnich par a pro spravnou funkci
zabudovanych elektrickych ovladacich ¢asti ES v pripadé nizkych pracovnich teplot ES.

Regulator polohy
ES typu MO s regulatorem jsou vybaveny elektronickym regulatorem polohy, ktery slouzi na
ovladani ES prostrednictvim vstupnich unifikovanych signald.

Reverzaéni stykace
ES podle specifikace mohou byt vybavené reverza¢nimi stykaci pro sepinani a reverzaci
trojfazového elektromotoru ES.

Elektrické pfepojeni
Elektrické prepojeni mozno uskutecnit podle specifikace na svorkovnici anebo konektor.
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2.2 Technické udaje

Zakladné technické udaje ES jsou uvedeny v tabulce ¢.1

Tab.1
Typ/ Ovladaci Prac Vypinaci @ Elektromotor
typove rychlost zdvihé) moment>® % '_’ N Jmenovity
&islo +10[%] +15 [%] E | Napajecl napet vykon otacky prad”
[min™] [otacky] [Nm] [ka] [V] £10% (W] [1/min] [A]
10 200 — 300
250 — 350 370 1350 1,08
100 — 180
16 150 — 200
200 — 250 550 900 1,68
o 250 — 350
= 100 — 150 o 370 1350 1,08
< © 8 ©
o~ D Q 150 — 200 '
5% 25 . y 550 900 1,68
e ™ 200 — 250 ~
8 - 250 — 350 S
- 100 — 170 750 1385 1,85
40 150 — 200
200 — 300 o 1500 2830 3,15
9 100 — 150 3 | 3x400, 1100 2840 2,45
63 N
200 - 300 2 (3x380 1500 2830 3,15
809 100 - 200 - 1100 2840 2,45
200 - 250 1500 2830 3,15
84 — 140
- 192 — 320 1100 2840 2,45
300 — 450
" 400 - 550 1500 2830 3,15
3 84 — 140 0
n o 10 8 1100 2840 2,45
© B 3 192 — 320 |
o 0 32 ' ™
Q.0 0 300 — 450 10
3 o © 1500 2830 3,15
< 400 - 530 g
2 84 — 140
1100 2840 2,45
9) 156 - 260
40
260 — 320
1500 2830 3,15
300 — 380

Pokracovani >>>>>>
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Tabulka ¢.1 -pokrac¢ovani
- EIektromotorl)
oo | oo | zan? | TR R | et naper | o0 | amereute | mene
[min™] [otacky] [Nm] [kg] [V] +10% W] [1/min] [A]
25 - 45
10 45 - 90 0.1 800/875 0,84/0,68
80 — 130
130 - 250 915/925 1,23/1,14
16 80 — 130 0,37 1350/1380 | 1,08/1,02
o o 130 - 250 . 0,55 900/935 1,68/1,65
S 3 45 - 90 Y g 0,25 1365/1395 | 0,80/0,76
8 2 25 g 80 — 130 0 § 3x400, 0,37 1350/1380 | 1,08/1,02
= 3 130 - 250 % g (3x380) 0,75 1385/1440| 1,85/1,79
g < 25 - 45 S |~ 0,25 1365/1395 | 0,80/0,76
= 40 - 45-90 0,37 1350/1380 | 1,08/1,02
80 — 130 0,55 900/935 1,68/1,65
60 45-90 0,75 1385/1440 | 1,85/1,79
80 - 130
63 25- 45 0,37 1350/1380 | 1,08/1,02
95 45 - 90 0,75 1440 1,79

Poznamky:

1) Spinaci prvky pro riizny charakter zatéze (tzn. i pro ES) uréuje norma CSN EN 60 947-4-1.

5) Vypinaci moment uvedte v objedndvce. Pokud neni uvedeno jinak, nastavuje se na maximalni hodnotu
pfisluSného rozsahu. Zabérovy moment je min. 1,3-ndsobkem maximalniho vypinaciho momentu zvoleného
rozsahu.

6) Max. zatéZovaci moment je rovny:
0,6-nasobku max. vypinaciho momentu pro rezim provozu S2-10min, resp. S4-25%, 6-90 cykld/hod.
0,4-nadsobkem max. vypinaciho momentu pro rezim provozu S4-25%, 90-1200 cykld/hod.

7) Plati pro napéti 3x400 V AC.

8) Konkrétny pocet pracovnich otacek uvedte v objednavce. Jinak je ES nastaveny na 6.0 zdvihu podle tab. ¢.3.

9) Neplati pro vyhotoveni s regulatorem.

DalSi technické udaje:

Kryti servopohonu:................. IP 55 (IP 67 - po dohodé s vyrobcem) (CSN EN 60 529 v platné edici)
Mechanicka odolnost:
sinusové vibrace s frekvenci v rozsahu 10 az 150 Hz ........... s amplitudou posuvu 0,15 mm pro f <f,

........................................................... s amplitudou zrychleni 19,6 m/s® pro f > fo
................................................. (pfechodova frekvence f, musi byt 57 az 62 Hz))

foTo (o] [ g TS i 7= To [= 4 o H T PP P PR TPPPPPP 300 padd se zrychlenim 5 m.s™
Samovzpeérnost: ........ccccciiiiii i, zarucenda v rozsahu 0 % az 100 % vypinaciho momentu
SPINMAECE: ..ttt a e e e e e e spinace DB 6 (Cherry)

NaPAjeci NAPELT .........veeeviieiiiiiiiie e, 250 V(AC), 50/60 Hz,2 A; resp.: 250V (DC), 0,1 A

Ruéni ovladani:
rucnim kolesem po uvolnéni areta¢niho Sroubu i za chodu elektromotoru. Pro pravotocivy smysl
otaceni ES otac¢enim rucniho kola ve sméru hodinovych rucicek se vystupni hfidel servopohonu
pohybuje ve sméru ,zavird"“. Pro levotocivy smysl otd¢eni ES otacenim rucniho kola proti sméru
hodinovych ruci¢ek se vystupni hfidel servopohonu pohybuje ve sméru ,zavird"“.

Elektrické ovladani:
standardné pro MO - na urovni napajeciho napéti
standardné pro MO se zabudovanym regulatorem - pfivadénim unifikovaného signalu.
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ve vyhotoveni pro MO s externim regulatorem - pfivadénim unifikovaného signalu.

Vdle vystupni €asti: ......ccooviiviiiiiiieieee e <5 °pfi zatizeni 5%-ni hodnotou vypinaciho momentu
VyhFrivaci prvek (E1):
Vyhfivaci rezistor - NAPAJECT NAPELI: ........ccveiiiiiii e max. 250 V AC
RV AV 0T 21V Z= ToT IR (o] o SRR cca 35 W/55°C
Tepelny spinaé vyhfivaciho prvku (F2):
NAPAJECT NAPELT ..ot sttt et be e e sbe et reenaesnee e e 230VAC,5A
BT o] 0] 2= TS o) 10 ) (P ERPS +20°C+3°C
BT o] 0] 2= TRV o 10 PP +30°C+4°C

Nastaveni polohovych spinacd
Koncové polohové spinace jsou nastaveny na stanoveny pocet otac¢ek s presnosti + 90° .
Pridavné polohové spinace jsou z vyrobniho zavodu nastaveny tak, Ze spinaji bezprostfedné pred
prislusnymi koncovymi polohovymi spinaci.

Nastaveni momentovych spinacéd
Vypinaci moment, pokud neni specifikovano jiné nastaveni, je nastaveny na maximalni vypinaci
moment zvoleného rozsahu s toleranci £10 %, p/i opakovaném momentovém vypnuti.

Vysilaée polohy

Odporovy
Hodnota odporu - jednoduchy BL .......coooiiiiiiiii e eeeens 100W, 2 000 W
Hodnota odporu - AVOJItY B2 .......eeeiiiiiiiieeiiieeee e 2x100W; 2x2 000 W
ZIVOINOSE VYSTIAGE oottt ettt ettt ettt e e ee et e e eeesee e 1.10° cykld
A ZIEBINOST .o 0,5W do 40 °C, (0 W/125 °C)
MaXimalNi NAPAJECT NAPELH.........uuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiie e e erereeareerereeerrereaeeereeeaenes PxR V DC/AC
MaximAINT PrOUd DEZCE .......oooiiiiiiiiiiee e e e e e e e max.35 mA
Odchylka linearity odporového vysilace pPoIoNY ...t +2,5 [%]"
Hystereze odporového vysilace POIONY ............uuiiiiiiiiiiiiiii e max. 5 [%]"
Nastaveni odporového vysilaée pro vyhotoveni bez regulatoru (ES MO)

poloha "oteviené" ..................... 3 93 % z jmenovité hodnoty

poloha "zaviené" ...................... £ 5 % z jmenovité hodnoty
Nastaveni odporového vysilaée pro vyhotoveni s regulatorem (ES MO s regulatorem)

poloha " oteviené " ................... 3 85% a £ 95%, zjmenovité hodnoty

poloha " zavfené " .................... 3 3% a £ 7% z jmenovité hodnoty
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Elektronicky polohovy vysilaé (EPV) - pfevodnik R/l (B3)
a) 2-vodicové zapojeni (bez zabudovaného zdroje, resp. se zabudovanym zdrojem)

Proudovy SIGNAL ...t e e et e e 4 +20 mA (DC)
Napajeci napéti (pfi vyhotoveni bez zabudovaného zdroje) ...........cccceeeeeeeeei. 15az30V DC
WA= (0= 701 V7= Yol H oo | o Lo SRR U PP PSPPI max. R .=(U,-9V)/0,02A [W
............................................................................................................. (Un - napdjeci napéti [V])
Zatézovaci odpor pfi vyhotoveni S& ZArOJeM........cuuveviiiiiiiie et max. RL = 750 W
=] o] (o) 1 1= V7S] (o 1) P max.0,020 mA / 10 °C
Hodnoty vystupného signalu v koncovych polohéach: “O“......... 20 mA (svorky 81; 82)
AN 4 mA (svorky 81; 82)
Tolerance hodnoty vystupného signalu elektronického vysilace:  “Z" ......... +0,2 mA
“O ... +0,1 mA

b) 3-vodi¢ové zapojeni (bez zabudovaného zdroje, resp. se zabudovanym zdrojem)

Proudovy SIGNAL ......ii i e e e e e aaraae 0+ 20 mA (DC)
Proudovy SIGNAL .......oi i 4 + 20 mA (DC)
Proudovy SIGNAL .....cooiiiiiiiiie et e e et a e e 0+5 mA (DC)
Napdjeci napéti (pii vyhotoveni bez zabudovaného zdroje)...........ccovvviiiiieeeieceeecieinee. 24 V DC+1,5%
W2\ (= 7401V = 1ot B o Lo [ oo S PP UUSRUPPRRRPPR max. 3 kW
TEPIOtNT ZAVISIOST.....eeiiiiiii e max. 0.020 mA/10 °C

Hodnoty vystupného signalu v koncovych polohach:  “O“........ 20 mA, resp. 5 mA (svorky 81; 82)

AR 0 mA, resp. 4 mA (svorky 81; 82)

Tolerance hodnoty vystupného signalu elektronického vysilace:  “Z" ............ +0,2 mA

“O i, +0,1 mA
Odchylka linearity elektronického vysilace PoloNY ..o +2,5[%)]"
Hystereze elektronického vysilace polony............ooiiiii e, max. 5 [%]"

Kapacitni vysilaé (B3) bezkontaktni, Zivotnost 10 ® cykld

2-vodic¢ové zapojeni bez zabudovaného zdroje, resp. se zabudovanym zdrojem.

Proudovy signal 4 + 20 mA (DC) je ziskavan z kapacitniho vysilace, ktery je napajeny z vnitfniho, resp.
externiho napajeciho zdroje. Elektronika vysilace je chranéna proti pfipadnému pfepélovani
a proudovému pretizeni. Cely vysila¢ je galvanicky izolovan, takze na jeden externi zdroj mozno pripojit
Vétsi pocet vysilacd.

Napajeci napéti ve vyhotoveni se zabudovanym zdrojem ........ccccceeevviiiiiiiieiieeeeeceeee e, 24V DC
Napdjeci napéti pri vyhotoveni bez zabudovaného zdroje...........cccovvevviieieieeeeiieiiiinnnnn. 18 az28 Vv DC
ZVINENT NAPAJECTNO NAPELT ... ettt r e b ne e e e max. 5%
Y = DT T= LT (e PRSP 0,6 W
A 1= 740\ Tod oo [ o Lo SR PP U PP PUPPTUPP TP 0 az 500 W
ZatéZovaci odpor mdZe byt jednostranné uzemnény.
Vplyv zatéZzovaci ho odporu na vystupny Proud............ceeeeeeeiiiiienieeeeeceeeieee e, 0,02 %/100 W
Vplyv napajeciho napéti Na VYSTUPNY PrOUd .........ccieeiiiiiiiiiiiiiiee et e e 0,02 %/1V
TEPIOtNT ZAVISIOST ...t e e e e 0.5%/10°C
Hodnoty vystupniho signalu v koncovych polohach: “O“.... 20 mA (svorky 81; 82)
“Z 4 mA (svorky 81; 82)
Tolerance hodnoty vystupniho signalu kapacitniho vysilace “Z i, +0,2 mA
(O L +0,1 mA
Odchylka linearity kapacitniho vysilace polohy.........ccccccvviiii +1,2 %Y
Hystereze kapacitniho vysilace PoIONY.............uuuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieiereieeeereee e max. 5 %"

1) z jmenovité hodnoty vysilace vztahovana na vystupni hodnoty p/i nastaveni max. otd¢ek na daném stupni
zdvihu podle tabulky ¢.3.
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Elektronicky polohovy regulator (N) ,REGADA" (jen pro ES MO s regulatorem)
Programové vybaveni regulatoru
A) Funkce a parametry:
programovatelné funkce:
pomoci funkénich tlacitek SW1, SW2 a LED diod D3, D4 pfimo na regulatoru,
pomoci pocitace, resp. terminalu s prisluSnym programem, prostfednictvim rozhrani RS 232
programovatelné parametry:
- fidici signal
odezvu na signal SYS - TEST
zrcadleni (stoupajici / klesajici charakteristika)
necitlivost
krajni polohy ES (jen pomoci pocitace a programu ZP2)
zpusob regulace

B) Provozni stavy regulatoru

Chybové hlaseni z paméti poruch: (pomoci LED diod anebo rozhrani RS232 a personalniho
pocitace):
- chybi fidici signal anebo je porucha fidiciho signalu
vstupna hodnota proudového fidiciho signalu pod 3,5 mA
pfitomnost signélu SYS - TEST
¢innost spinacd
porucha zpétné vazebniho vysilace polohy
Statistické Udaje: (prostfednictvim rozhrani RS 232 a personalniho pocitace)
pocet provoznich hodin regulatoru
pocet sepnuti relé v sméru ,otvird“
pocet sepnuti relé v sméru ,zavira"

Napéjeci napéti: SVOrky 6L(L1)-1(N) .oeeeeriiiiiiiiiiiieeeee et 230 VAC, £10 %
FrEKVENCE! ..ottt e e e e e e r e e e e e e e e 50/60 Hz £ 2 %
Vstupné Adici SIgNaly - @N@IOGJOVE ..........ocoiiieiece et 0-20 mA

........................................................................................................................................................ 4 -20 mA

........................................................................................................................................................... 0-10V
Vstupni odpor pro SIgNAI 0/4-20MA ..o e e e e e e e e e e e 250W
Vstupni odpor Pro SIGNAI 0/2-10 V....ceeiiiiiiiiieeeee et e e e e e 50kw

,,,,,,

signalu)

LIiNEAItA FEQUIALOTU: ....eeeie s 0,5%
NECItIIVOSE FEQUIATOTU: ....eeeiiiiiiiiiiiieee e 1-10 % -(nastavitelna)
Zpétné vazba (snimac polohy):.......... coeeeeeeennn. odporovéa 100 az 10 000 Wresp. proudova 4 az 20 mA
SHOVE VY STUDY ettt ettt e e sttt e e e e e e sttt e e e e e e e e e e st bnneeaeeens 2x relé 5 A/250 V AC
Vystupy digitalni .....4x LED (napajeni; porucha; nastavovani; "otvird"“ — “zavira“ — dvoubarevnou LED)
POTUCNOVY STAV: ..o spinac kontrolky 24 V, 2 W - POR
Reakce pfi poruse: - porucha SNiMace .........ccceeeeeiiiiiiiiiiiieee e - chybové hlaSeni LED

- chybi Adici SigNal.........ccooiiiiii e, - chybové hlaseni LED

STEZIM SYS L - chybové hlaseni LED

Nastavovaci prvky: - komunikac¢ni konektor, resp. 2x tlacitko kalibrace a nastaveni parametrd.

2.2.1 Mechanické pripojeni

pfirubové F10, F14 resp. F16 (ISO 5210,DIN 3338)
pfirubové f 220 resp. f 135 (GOST R 55510-2013)

Hlavni a pripojovaci rozmeéry jsou uvedeny v rozmérovych nacértcich.
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2.2.2 Elektrické pfApojeni

a) servopohonu
na svorkovnici (X) (max. 32 svorek s prifezem pfipojovaciho vodice max. 2,5 mm? pro vyhotoveni
bez stykadd, resp. max. 24 svorek s prifezem pripojovaciho vodi¢e max. 2,5 mm? a max. 6 svorek
— prirez pfipojovaciho vodi¢e max. 1,5 mm? pro vyhotoveni se zabudovanymi stykaci):
pfes 2 kabelové vyvodky — M25x1,5 - pramér kabelu 12,5-19 mm.

na konektor (XC) (max. 32 pold - prifez pfipojovaciho vodice 0,5 mm?):
pres 2 kabelové vyvodky — M20x1,5 a M25x1,5 - prdmér kabelu 8-14,5 mm a 12,5-19 mm

b) 3~ elektromotoru
ve svorkovnicovém vyhotoveni bez stykaét. .............. pres vyvodku M25 na svorkovnici motoru

vV KOnektorovém VYhOtOVENT: .......ccoiiiiiiiiei e na spoleény konektor (XC)

Ochranné svorka

VnéjSi a vnitmi, jsou vzajemné prepojené a oznacené znakem ochranného uzemnéni.
Elektrické pripojeni se provadi podle schémat zapojeni.

3. Montaz a demontaz ES

A Dbejte na bezpecénostni predpisy !

Poznamka:
Opétovné ovérte, jestli umisténi ES odpovidéa ¢asti "Provozni podminky". Pokud jsou podminky
nasazeni odliSné od doporuéenych, je potfebna konzultace s vyrobcem.

Pred zapocetim montaze ES na armaturu :

Znovu zkontrolujte, jestli ES nebyl po dobu skladovani poskozen.

Podle Stitkovych adajd ovérte soulad vyrobcem nastaveného pracovniho zdvihu (pracovnich otacek)
a pripojovacich rozmérd ES s rozméry armatury.

V prfipade nesouladu, provedte sefazeni podle ¢asti “Sefazeni*.

3.1 Montéaz

ES je od vyrobce sefazeny na parametry podle typového Stitku, s pripojovacimi rozméry podle
prislusného rozmérového nacrtku a nastaveny do mezipolohy.

s~

Pred montazi nasadte koleso ru¢niho ovladani.

3.1.1 Mechanické pfipojeni k armature

V pfipadé, Ze pozadovany tvar mechanického pripojeni je feSeny adaptérem tvaru A (s pfirubou
F16 resp. F14,anebo F10),resp. adaptérem tvaru C (s pfirubou F14) je potfeba nejdfive na pripojovaci
pfirubu ES tento adaptér upevnit pomoci Sroubd.

Mechanické pfhApojeni — tvar pfApojovaciho dilu B, C, D, E azubova spojka (vid. rozmérové
nacrty):
- Dosedaci plochy pfipajené priruby ES armatury dukladné odmastéte.
Vystupni hfidel armatury lehko natfete tukem.
Po elektrickém pfipojeni ES prestavte do krajni polohy "ZAVRENE", do stejné krajni polohy
prestavte armaturu.
Po elektrickém pfipojeni ES nasadte na armaturu tak, aby vystupni hfidel armatury spolehlivé
zapadl do spojky servopohonu.
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Upozornéni!

Nasazeni na armaturu provadéjte nenasilné, protoze maze dojit k poSkozeni prevodu!
Pomoci ruéniho kolesa natacejte ES, pokud je jeSté potreba sladit otvory v pfirubé ES a armatury;
Ovérte, zda pripojovaci pfiruba priléha k armaturfe/pfevodovce.

Prirubu upevnéte cty/mi Srouby (s mechanickou pevnosti min. 8G) utahnutymi tak, aby bylo
mozné ES pohybovat. Upevriovaci Srouby rovhomérné kfizem utahnéte.

Na zavér mechanického pfipojeni provedte kontrolu spravnosti spojeni s armaturou, otacenim
ru¢niho kolesa do sméru ,otvira"“.

Mechanické pfApojeni — stoupajici vieteno (pro tvar A resp. C, pfipadné B3):

Pokud je stoupajici vfeteno armatury v krajni poloze ,oteviené“ delSi jako rozmér od upevriovaci
pAiruby po veko nad hfidelem pfidavni pfevodovky, demontuijte krytku vystupného hfidele na skfini
pridavni prevodovky a nahradte ji po montazi servopohonu na armaturu kryci rourkou (neni
soucasti dodavky).

Dosedaci plochy pfipojovaci pfiruby ES a armatury ddkladné odmastéte.

Vystupni hfidel armatury lehko natrete tukem.

Po elektrickém prpojeni ES prestavte do krajni polohy "ZAVRENE", do stejné krajni polohy
pfestavte armaturu.

Nasurite ES vystupnim hfidelem / matici na vieteno / Sroub armatury/ na pfipojeni armatury a
otacejte ruénim ovladacim kolem proti sméru pohybu (pro pravotocivy smysl otaceni ES), resp.
ve sméru pohybu (pro levotocivy smysl otaceni ES) hodinovych ruci¢ek do doby, kym upevriovaci
pfiruba servopohonu dosedne na upevriovaci pfrubu armatury. DalSi postup je jako
v pfedchazejici ¢asti p/i mechanickém pripojeni pro tvary B, C, D.

Na zavér mechanického p/ipojeni provedte kontrolu spravnosti spojeni s armaturou, otacenim
rucéniho kolesa do sméru ,otvird“.

Poznamka:

ES je mozné upevnit i ha sténovou konstrukci pomoci tAi nalitkdl umisténych na vnéjsi sténé

skfiné oproti ruénimu kolesu.

3.1.2 Elektrické pAipojeni k siti, resp. fidicimu systému

Nasledné provedte elektrické pripojeni k siti resp. k navazujicimu systému.

1. Ridte se pokyny éasti ,Pozadavky na odbornou zpdsobilost ... !

@ 2. PripoloZeni elektrického vedeni je potfeba dodrZovat predpisy pro instalaci

4.
5.
6.

silnoproudych zarizeni! Pfivodni kabely musi byt schvaleného typu. Tepelni odolnost
pfivodnich kabeld i vodi¢d musi byt minimélné +90°C.
3. Vodice ke svorkovnicim privadéjte Sroubovacimi kabelovymi vyvodkami!
Prfed uvedenim ES do provozu je potrfeba pfipojit vnit/i a vnéjSi zemnici svorku!
Privodni kabely musi byt upevnény k pevné konstrukci nejdéle 150 mm od vyvodek!
Z ddvodu zamezit pronikéani vihkosti do ES okolo zil pfipojovacich kabeld, je tfeba tyto vodice v misté

vyvedeni z plasté kabelu utésnit silikonovou hmotou.

Elektrické pApojeni na svorkovnici :

Pred elektrickym pfipojenim odeberte vrchni kryt servopohonu a zkontrolujte, jestli druh proudu,

napajeci napéti a frekvence souhlasi s Udaji na typovém Stitku elektromotoru.

Ele

ktrické pfipojeni:

elektrické pripojeni provedte podle schématu zapojeni, které je vlepené ve vrchnim krytu ES
elektrické pripojeni se provadi pres kabelové vyvodky do fidici skfiné a 1 kabelovou vyvodku pro
elektromotor.

V pripadé potfeby provedte sefazeni ES, nasadte kryt Srouby ho rovnomérné krfizem utahnéte.
Kabelové vyvodky pevné utahnéte, jen tehdy je zaruceno kryti.
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Elektrické pfAipojeni na konektor
- zkontrolujte, jestli druh proudu, napdjeci napéti a frekvence souhlasi s Udaji na typovém Stitku
elektromotoru
uvolnéte télesa konektord
elektrické pripojeni se provadi pres kabelové vyvodky
konce vodi¢u odizolujte
pomoci klesti pripojte na konce vodi¢d prislusné dutinky konektoru.
zasurite dutinky do prislusnych kontaktd konektoru podle schématu zapojeni.
upevnéte konektory a utahnéte.
kabelové vyvodky pevné utahnéte, jen pak je zarucené kryti.

Poznamky:
1. KES jsou dodavany ucpavkové vyvodky, které v pripade spravného utahnuti na pfivodni vedeni umoZzriuji

zabezpecit kryti az IP 68. Pro pozadované kryti je potfebné pouzit tésnici krouzky podle skuteéného
préméru kabelu a pozadované teplotni odolnosti.
2. P#A upevriovani kabelu je potfeba pfhlizet k pfipustnému poloméru ohybu, aby nedoSlo k poSkozeni resp.
nepfipustné deformaci tésniciho elementu kabelu vyvodky. Pfivodni kabely musi byt upevnény k pevné
konstrukci nejdéle 150 mm od vyvodek.
Pro pfipojeni dalkovych vysila¢d doporucujeme pouzit stinéné vodice.
Celné plochy krytu ovladaci ¢asti musi byt pfed opétovnym upevnénim d&isté.
Reverzace ES je zarucena, pokud casovy interval mezi vypnutim a zapnutim napajeciho napéti pro opacny
smér pohybu vystupni ¢asti je miniméalné 50 ms.
6. Opozdéni po vypnuti, t.j. ¢as od reakce spinact aZ pokud je motor bez napéti, smi byt max. 20 ms.

akrw

Dbejte na pokyny vyrobct armatur, jestli vypinani v koncovych polohach méa byt realizovano
prostfednictvim polohovych, nebo silovych spinacd!

Po elektrickém pripojeni provedte kontrolu funkce :

Kontrola zapojeni el. motoru a schématu ovladani. ES prestavte rucnim kolesem do
mezipolohy. Spravné zapojeni zkontrolujte tak, Ze stlacite tlacitko "zavira" (na skfini ruéniho ovladani
resp. na panelu zkuSebni tlac¢itkové skifiné) a vystupni hridel se musi otacet v sméru hodinovych
ruci¢ek p/i pohledu shora (do fidici skfiné) na vystupni hfidel. Pokud tomu tak neni, je potfebné

zaménit navzajem privod fazi sité.

Kontrola momentovych spinaéa (obr.5). PA chodu servopohonu ve sméru "zavird" a ph
zapojeni momentovych spina¢u pro "momentové vypinani" prepnéte kontakty spinace S2
nazdvizenim prislouchajici vypinaci packy (24) (obr.5) spinace. Pii spravném zapojeni se ES musi
zastavit. PA zapojeni momentovych spinac¢d pro "signalizaci" dojde jenom k signalizaci na ovladaci
skfini panelu.

Analogicky opakujte zkouSku i pro smeér "otvira" prfepnutim kontaktl spinac¢e S1. Pokud je
néktera z funkci nespravna, zkontrolujte zapojeni spinac¢d podle schémat zapojeni.

Kontrola polohovych spinac¢a (obr.6,8). Pfi chodu servopohonu ve sméru "zavird" prepnéte
kontakty spinacd S4 resp. S6 stlacenim vypinaci rolnicky pfisluSného spinace. Pii spravném zapojeni
se musi ES zastavit pfi pfepnuti kontaktt spinace S4 a rozsvitit pA prepnuti kontaktd spinace S6.
Analogicky opakuijte zkousku i pro smér "otvira" . Stla¢enim vypinaci packy spinacd S3 resp. S5, ES
se musi zastavit resp. signalizovat. . Pokud je nékterd z funkci nespravna, zkontrolujte zapojeni
spinacd podle schémat zapojeni.
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PA vyhotoveni MO se zabudovanym elektronickym regulatorem (Obr.13) je potfeba
V procesu provozovani provést autokalibraci, pro zajiSténi optimalni funkce.

Postup je nasledovni:
- ES prestavte do mezipolohy (polohové a momentové spinace nejsou sepnuté).
- Pomoci tlacitka SW1 stlacdeného na cca 2 sec. (t.j. do doby aZ se rozsviti dioda D3) a po cca 2 sec.
opakovaného stlaceni SW1 na cca 2 sec. prestavte regulator do rezimu autokalibrace. Po dobu
tohoto procesu regulator vykona kontrolu zpétné vazebniho vysilace a smysl otaceni, prestavi ES do
polohy otevfené a zavfené, vykona méreni setrvaénych hmot v sméru “OTVIRA* a “ZAVIRA* a uloZi
nastavené parametre do EEPROM paméti. V pfipadé, Ze v prdbéhu inicializace se vyskytne chyba
(napf. v zapojeni resp. nastaveni) bude inicializacni proces preruSeny a regulator prostfednictvim
diody D4 poda hlaSeni o druhu zavady. V opacném pripadé po dokonceni inicializacniho procesu
regulator prejde do regulaéniho rezimu. V prfipadé potfeby prestaveni parametrd regulatoru
postupuijte podle kapitoly “Serazeni servopohonu*.

- Dbejte na bezpecnostni prfedpisy !

3.2 Demontaz

Pozor!

Prfed demontazi je potfeba odpojit elektrické napajeni ES!

PrAipajeni a odpéjeni konektorid neprovadéjte pod napétim!

Predepsanym zpusobem zabezpecte, aby nedoSlo k pfipojeni ES na sit’ a tym k moZzZnosti
Urazu elektrickym proudem!

Vypnéte ES od napéjeni.

Pripojovaci vodi¢e odpojte od svorkovnice ES a kabel uvolnéte zvyvodek. Ve vyhotoveni
s konektorem staci odpojit konektor.

Uvolnéte upevriovaci Srouby priruby a ES oddélte od armatury.

PrA odesilani do opravy ES ulozte do dostatecné pevného obalu, aby po dobu pfepravy nedoslo
k jeho poSkozeni.
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4. SeFazovani

Pozor! Vid' ¢lanek 1.2.
Dbejte na bezpecnostni pfedpisy! Pfedepsanym zpusobem zabezpecte, aby nedoSlo
k pApojeni ES na sit'a tym k moznosti GUrazu elektrickym proudem!

ES je z vyrobniho podniku nastaveny na pevny pocet pracovnich otacek (zadany odbératelem
v objednavce). Pokud chcete prestavit ES na jiné parametry, postupujte podle nasledovnich pokynd.
Prestaveni provadeéjte na mechanicky a elektricky pfipojeném ES. Tato kapitola popisuje sefazeni ES
na vyspecifikované parametry v prfipadé, Ze potfebujete zménit nastavené parametry ES. Rozmisténi
nastavovacich prvkd ovladaci desky je na obr. 3 .
Definovani sméru pohybu vystupniho élenu ES:
ES je z vyrobniho zavodu standardné nastaven tak, ze se vystupni hfidel ES p/i pohybu do sméru zavira,
pohybuje ve sméru hodinovych ruci¢ek psi pohledu na vystupni hfidel servopohonu ze strany vrchniho krytu.
Tzn. je nastaven smér otaceni servopohonu na pravotocivy.
V pripadé poZzadavku p/i objednédvce na servopohon s opac¢nhym smyslem ot&ceni, je tento nastaven od vyrobce
jako levotocivy. V pripadé levotocivého provedeni od vyrobce je tfeba se fidit pfi sefizeni symboly a oznacdenim
na vyrobku (oznac¢eni sméru ru¢niho kola, ukazatele polohy a oznaceni spina¢t S1 aZz S6). | pro levotocivé
nastaveni plati, Ze spinace S1, S3, S5 prislusi sméru otevird a S2, S4, S6 sméru zavira, avSak vystupni hfidel
ES p/i pohybu do sméru zavira se pohybuje proti sméru hodinovych rucicek pfi pohledu na vystupni hfidel ES ze
strany vrchniho krytu. Smysl ndbéhu vacek signalizacnich spinacd je opacny, nez pfi popisu uvedeném v tomto
navodu.

4.1 Sefazeni momentové jednotky (obr. 4 a 5)

Nastavovani vypinaciho momentu je mozné provést jenom v spojitosti se zafizenim na méreni
krouticiho momentu a to jenom v prislusném rozsahu, podle tabulky vyhotoveni, hrubou regulaci (17)
a jemnou regulaci (18), obr.4 .

Prestavovani vypinaciho momentu pomoci segmentd (17), obr.4, je mozné provést jen v ramci
vyznaceného intervalu MIN — MAX na momentovém kotouci v pfislusném momentovém rozsahu
servopohonu.

Pro zménu momentového rozsahu je nutné vyménit pruziny v momentovém nahonu, co se da
provést z hlediska montazni narocnosti jenom ve vyrobnim podniku, resp. servisnim stfedisku.

Serazeni blokovani
ES pracuje v rozsahu pracovnich otacek podle tabulky vyhotoveni.
Nastaveni blokovani je mozné na pocet otacek uvedeny v tabulce ¢.2a, 2b.

Tabulka ¢.2a
Pocet otacek blokovani momentu pro vyhotoveni nad 5 pracovnich
otacéek pro ES (1 kolik v nahonovém kolese)

vacky na pastorku (25
MO 3 MO 3.4 MO 3.5 jsouypoofoéeny * (25)
1,0-2,0 - - 90°
3,0-4,0 1,25-1,7 0,8-1,1 180°
50-6,0 2,1-25 1,36 - 1,7 270°
7,0-8,0 3,0-3,35 1,9-2,18 360°
Tabulka €.2b

Pocet otacek blokovani momentu pro vyhotoveni do 5 pracovnich otacek
pro ES (3 koliky v ndhonovém kolese

vacky na pastorku (25
MO 3 MO 3.4 MO 3.5 jsouypoofoéeny v (29)
0,33-0,66 0,13-0,28 0,09 -0,18 90°
1-1,33 0,42 — 0,56 0,27 - 0,36 180°
1,66 -2 0,7-0,85 0,45 - 0,55 270°
2,33 —-2,66 0,97 -1,12 0,63-0,73 360°
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Blokovani je u vyrobce nastavené na rozsah vyznaceny v tabulce tuénym pismem. V pripadé
potfeby zmény poctu otacek blokovani se obracejte na prislusné servisni stfedisko. P/i kompletaci
s armaturou u vyrobce je blokovani nastavené na 20% z pocétu pracovnich otacek, ale maximalné.
moZné nastaveni je :

Pro vyhotoveni nad 5 pracovnich otaéek:

MO 3 — 8 otacek, MO 3.4 - 3,35 otac¢ek anebo MO 3.5 - 2.18 otacek,
Pro vyhotoveni do 5 pracovnich otacek:

MO 3 — 2,66 otacek, MO 3.4 — 1,12 otacek anebo MO 3.5 — 0,73 otacek.

4.2 Serazeni polohovych spinaéd (S3(S13),S4(S14)) (obr.6)

ES z vyrobniho zavodu je nastaveny na zdvih odpovidajici 6.° podle tabulky ¢.3, resp. na zdvih podle
specifikace zakaznika. Zdvih uvedeny na typovém Stitku ES odpovida maximalnimu zdvihu p#
prestaveni pfevodovky na 11.° podle tabulky ¢.3 P/ nastaveni, sefazeni a prfestaveni polohovych
spinacd postupujte nasledovné (obr. 6, 7):

Ve vyhotoveni s odporovym vysilacdem vysurite vysila¢ ze zabéru, (obr.9)

Prestavni koleso prevodovky presurite po uvolnéni Sroubu prestavného kolesa na pozadovany
stuperi rozsahu (na nejblizSi vySsi, anebo rovny odpovidajicim konkrétnim otackam) podle tabulky
¢.3 a obr.7. PAi nastaveni pfestavného kolesa dbejte na spravny zabér s kolesem daného stupné
a Sroub opétovné utdhnéte.

ES prestavte do polohy "oteviené" elektricky, anebo ru¢né. Pokud ES p# elektrickém prestaveni
vypne od polohového spina¢e S3 (obr.6), Sroubovakem vioZzenym do nastavovaciho Sroubu (29)
tento Sroub zatlacte a otacejte v sméru Sipky, az pfislusna vacka rozepne spina¢ S3. Vyberte
Sroubovak z nastavovaciho Sroubu (vid’ poznamku 1) a pokracujte v prfestaveni ES do polohy
Loteviené“.

V poloze ,oteviené” Sroubovakem vioZzenym do nastavovaciho Sroubu (29) tento Sroub zatlacte
a otacejte v sméru Sipky do okamihu, az prislusna vacka sepne spina¢ S3. Vyberte Sroubovak
z nastavovaciho Sroubu (vid’poznamku 1).

ES prestavte do polohy "zaviené" elektricky, anebo ruc¢né. Pokud ES pri elektrickém prestaveni
vypne od polohového spinacde S4 (obr.6), Sroubovakem vlioZzenym do nastavovaciho Sroubu (28)
tento Sroub zatlacte a otacejte v sméru Sipky do okamihu, aZ pfislusna vacka rozepne spina¢ S4.
Vyberte Sroubovak z nastavovaciho Sroubu (vid® poznamku 1) a pokracujte v prestaveni ES do
polohy ,zavrené“.

V poloze ,zaviené" Sroubovakem vlioZzenym do nastavovaciho Sroubu (28) tento Sroub zatlacte
a otacejte v sméru Sipky do okamihu, az prislusna vacka sepne spina¢ S4. Vyberte Sroubovak
z nastavovaciho Sroubu (vid’poznamku 1).

Po serazeni polohovych spinacd je potfeba v pfipade potfeby (podle vybaveni ES) seradit
signalizaéni spinace, vysilac polohy, pfevodnik, ukazovatel polohy a regulator polohy.

Poznamka 1: V pfipade, Ze nastavovaci Sroub po uvolnéni Sroubovaku zdstane zatlaceny (rozpojené
ozubené kola nezaskocili do zabéru), pootacejte jemné nastavovacim Sroubem bez zatlaceni proti
sméru Sipky, pokud nastavovaci Sroub nevyskoci do vychozi polohy.

Poznamka 2: V pripade vyhotoveni ES s tandemovymi polohovymi spinacéi S13, S14 jsou tyto
spinace serfazeny po serazeni spinacli S3 a S4 t.j. spina¢ S3 spina soucasné se spinacem S13 a
spina¢ S4 spina soucasné se spinac¢em S14.
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TABULKA ¢é. 3
. MAX. PRACOVNi OTAGKY ES
SZ-IBl\J/ITElIJV (pokud zakaznik nespecifikuje, od vyrobce je ES nastaveny na 6.0 zdvihu)
MO 3 MO 3.4 MO 3.5
1.° 1,75 - -
2.° 3 1,3 -
3.° 57 2,4 1,5
4° 10,5 4,4 2,8
5.° 19 8 5
6.° 34 14,5 9,5
7.° 63 26 17
8.° 113 48 31
9.° 206 85 56
10.° 375 155 100
11.° 685 285 185
S
—

a1
o
] i frm—— | —— o — f— —

_ SKRUTKA
PRESTAVNEHO
KOLESA

PRESTAVNE
KOLESO

Obr.7
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4.3 Sefazeni signhalizaénich spina¢u (S5,S6) (obr.8)

Signalizac¢ni spinace ES z vyrobniho zavodu jsou nastavené tak, Ze spinaji cca 10% pfed koncovymi
polohami, pokud zdkaznik nespecifikoval jinak. Pfed nastavenim signalizac¢nich spinacu je v pfipade
potfeby nutné seradit koncové polohové spinace S3,S4 podle pfedchazejici kapitoly. PA

nastaveni signaliza¢nich spinacd postupujte nasledovné :

ES prestavte do polohy, ve které chcete, aby sepnul spina¢ S5 p/i chodu ES do sméru "otvira".
Otéacejte vackou (31) spinace S5 (27) ve sméru chodu hodinovych ruéi¢ek, az do okamihu sepnuti
spinace Sb.

ES prestavte do polohy, ve které chcete, aby sepnul spinac¢S6 p/i chodu ES do sméru "zavira".
Otéacejte vackou (30) spinace S6 (26) proti sméru chodu hodinovych ruci¢ek, az do okamihu
sepnuti spinace S6.

Poznamka: MoZnost signalizace je 50 az 100 %..z pracovniho zdvihu v obou smérech pohybu . PA
vyuziti reverzni funkce spinace je moznost signalizace 0 az 100 %.

32\ *J‘E-
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4.4 Serazeni ukazovatele polohy (obr.8)

Mechanicky ukazovatel polohy slouZi pro informaci o poloze vystupného ¢lena vzhledem ke krajnim
koncovym polohéam ES.
Pred sefazenim ukazovatele polohy musi byt v pfipadé potrfeby sefazeny polohové spinace S3,54.
P#i nastaveni ukazovatele polohy postupujte nasledovné :
ES prestavte do polohy "zaviené".
Pootocte kotou¢em ukazovatele polohy (32) tak, aby se kryla ryska se symbolem pro smér ,zavird“
s ryskou na prdzoru vrchniho krytu.
ES prestavte do polohy "otevrené".
Pootocte vrchni ¢asti kotouce ukazovatele polohy (32) tak, aby se kryla ryska se symbolem pro
smér ,otvird" s ryskou na prézoru vrchniho krytu.

4.5 Serfazeni odporového vysilace (obr. 9)

V ES MO je odporovy vysilaé (92) pouzity ve funkci dalkového ukazovatele polohy; v ES MO
s regulatorem ve funkci zpétné vazby do regulatoru polohy.

Pred serfazenim odporového vysilace musi byt sefazeny polohové spinace S3 a S4. Serazeni
odporového vysilace spociva v nastavovani hodnoty odporu vysilace v definované krajni poloze ES.
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Poznédmky:

V pripadé, Ze se ES nevyuZiva v celém rozsahu pracovnich otacek podle zvoleného stupné na
prislusném radé zdvihu podle tabulky ¢€.3, hodnota odporu v krajni poloze ,oteviené“ se lmérné
snizi.

P ES MO s regulatorem jsou pouzité pfednostné vysilace s ohmickou hodnotou 2000 W.

V pripadech pfi vyvedené odporové vétve na svorkovnici jsou pouzité vysilace s ohmickou
hodnotou podle specifikace zakaznika. PA ES s dvojvodi¢ovym prevodnikem je pouZity vysila¢
s ohmickou hodnotou 100 W.

Postup p/i sefazeni je nasledovni :

Uvolnéte upevriovaci Srouby(90) drzaku vysilace a vysila¢ vysurite ze zabéru.

Méfici pristroj na méreni odporu pfipojte na svorky 71 a 73 svorkovnice ES MO , resp. na svorky
7 a 10 regulatoru ES MO s regulatorem p/i odpojeném napdajecim napéti do ES.

ES prestavte do polohy "zavrené" (ruénim kolesem, az po sepnuti pfislusného koncového spinace
S2, resp. S4).

Natacejte pastorek vysilace (91), az na méricim pfistroji namérite hodnotu odporu £ 5 % jmenovité
hodnoty odporu vysilace p/i ES MO, resp. 3 az 5 % jmenovité hodnoty odporu vysilace p/i ES MO
s regulatorem, anebo pii ES MO s EPV, t.j. s odporovym vysilaéem s pfevodnikem PTK1.

V této poloze vysilace zasurite do zabéru s ndhonovym kolesem a utahnéte upevriovaci skrutky na
drzaku vysilace.

Zkontrolujte hodnotu odporu v obou krajnych polohach a v pfipadé potfeby postup opakujte. Po
spravném serfazeni odpojte méfici pristroj ze svorkovnice.
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4.6 Serazeni elektronického polohového vysilaée (EPV) - odporového vysilace
s prevodnikem PTK 1

4.6.1 EPV - 2-vodi¢ové vyhotoveni (Obr. 10)

Odporovy vysilac s prevodnikem PTK1 je z vyrobniho zavodu nastaveny tak, Ze vystupni
proudovy signal méfeny na svorkach 81-82 ma hodnotu: - v poloze “oteviené” 20 mA
- v poloze “zaviené“ 4 mA

V prfipadé potfeby opétovného serazeni pfevodniku postupujeme takto:

Serazeni EPV :

ES prestavte do polohy “ zaviené” a vypnéte napajeni prevodniku.

Zkontrolujte, resp. v pripadé potfeby seradte odporovy vysilaé podle kapitoly ,sefazeni
odporového vysilaée" stim, Ze hodnotu odporu mérte na svorkach X-Y . PouZity je odporovy
vysila¢ s ohmickou hodnotou 100 W.
Zapnéte napajeni pfevodniku.
Otacenim nastavovaciho trimru

ZERO GAIN

ZERO nastavte hodnotu SVORKA , X*
vystupniho proudového signalu
méreného na svorkach 81-82 na SVORKA , Y*

hodnotu 4mA.
ES prestavte do  polohy

Jotevriené“.
Otacenim nastavovaciho trimru
GAIN nastavte hodnotu

vystupného proudového signalu
mérfeného na svorkach 81-82 na
hodnotu 20mA.

Zkontrolujte  vystupni  signal
z pfevodniku v obou krajnich
polohach a v pfipadé potfeby postup zopakuijte.

Poznamka: Hodnotu vystupniho signalu 4-20mA je mozné nastavit p/i hodnoté 75 az 100%
jmenovitého zdvihu uvedeného v tabulce ¢.3. PA hodnoté méné nez 75% se hodnota 20mA Umeérné
snizuje.

4.6.2 EPV - 3-vodi¢ové vyhotoveni (Obr. 11)

z vyrobniho zavodu nastaveny tak, Ze vystupni proudovy signal méfeny na svorkach 81-82 ma
hodnotu: - v poloze “oteviené” 20 mA resp. 5 mA
- v poloze “zavfené“ 0 mA resp.4 mA,
podle vyspecifikovaného vyhotoveni
prevodniku .
SVORKA , X*
V pripadé potreby opétovného
sefazeni pfevodniku postupujeme
takto:
ES prestavte do polohy “ zaviené*“
a vypnéte napéajeni pfevodniku.
Zkontrolujte, resp. v pfipadé
potfeby seradte odporovy vysila¢
podle kapitoly , sefazeni
odporového vysilaée“ stim, ze
hodnotu odporu méfte na
svorkach X-Y (obr. 11). PouZity je
odporovy vysilaé s ohmickou

SVORKA , Y*
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hodnotou 2000 Wresp. 100W.
Zapnéte napajeni pfevodniku.
Otac¢enim nastavovaciho trimru ZERO nastavte hodnotu vystupniho proudového signalu
mérfeného na svorkach 81-82 na hodnotu 4maA.
ES prestavte do polohy ,otevrené“.
Otacenim nastavovaciho trimru GAIN nastavte hodnotu vystupného proudového signalu méfeného
na svorkach 81-82 na hodnotu 20maA.
Zkontrolujte vystupni signal z pfevodniku v obou krajnich polohach a v pripadé potreby postup
zopakujte

Poznamka: Hodnotu vystupniho signalu (0 -20mA ,4 -20mA resp. 0 -5mA podle specifikace) je mozné
nastavit p/i hodnoté 85 az 100% zdvihu uvedeného v tabulce ¢.3. Pfi hodnoté méné nez 85% se
hodnota vystupniho signalu tmérné sniZuje.

4.7 Serazeni kapacitniho vysilace CPT1/A (obr.12)

Tato kapitola popisuje serazeni vysilace na vyspecifikované parametry (standardni hodnoty
vystupnych signald) v pfipadé, Ze doslo k jejich pfestaveni. Kapacitni vysila¢ (95) slouzi jako vysilaé
polohy ES s unifikovanym vystupnim signalem 4+20 mA u ES MO, resp. jako zpétna vazba do
reguléatoru polohy a v pripadé potreby soucasné ve funkci dalkového vysilace polohy ES s
unifikovanym vystupnim signalem 4+-20 mA pro ES MO s regulatorem.

Poznamka 1:Ve vyhotoveni s regulatorem (ES MO s regulatorem ) neni vystupni signal galvanicky
oddéleny od vstupniho signalu!

Poznamka 2:V pfipadé potreby obracenych vystupnich signald (v poloze ,OTEVRENE" minimalni
vystupni signdl) obratte se na pracovniky servisnich stfedisek.

Kapacitni vysilac CPT1/A je vyrobcem sefazeny na pevny pracovni zdvih podle objednavky
a zapojeny podle schémat zapojeni vlepenych v krytu. Pred elektrickou zkouSkou kapacitniho vysilace
je nutné provést kontrolu napajeciho zdroje uZivatele po pripojeni na svorky svorkovnice. Pred
serazenim kapacitniho vysilace musi byt sefazeny polohové spinace.

Jednotlivé vyhotoveni ES se zabudovanym kapacitnim vysilac je mozné specifikovat jako :
A) Vyhotoveni bez napéjeciho zdroje (2-vodi¢ové vyhotoveni) pro ES MO
B) Vyhotoveni s napajecim zdrojem (2- vodi¢ové vyhotoveni) pro ES MO

C) Vyhotoveni CPT jako zpétné vazby do regulatora polohy pro ES MO s regulatorem

A.) Serazeni kapacitniho vysilace bez napajeciho zdroje :

Pred pfipojenim prekontrolujte vlastni napdjeci zdroj. Naméfené napéti musi byt v rozsahu
18 az 28 V DC.

A Napdjeci napéti nesmi byt v Zzadném prfipadé vyssi jako 30 V DC !. P#i prfekroceni této
hodnoty mdze dojit k trvalému poSkozeni vysilace!

P# kontrole resp. sefazeni vystupniho signalu 4+20 mA postupuijte takto:

Do série s vysilacem ( pdl“-,; svorka 82 ) zapojte miliampermetr tfidy pfesnosti 0,5 se zatéZovacim
odporem max. 500 W.

prestavte ES do polohy ,ZAVRENE", hodnota signalu musi pfitom klesat.

zkontrolujte hodnotu signalu pro polohu ,ZAVRENE" (4 mA).

Doladéni signalu provedte tak, Ze po uvolnéni upevriovacich Sroubd (96) natacejte vysilacem (95),
az doséhne signél Zaddanou hodnotu 4 mA. Upevriovaci Srouby opétovné utdhnéte.
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prestavte ES do polohy ,OTEVRENE *“, hodnota signalu musi pfitom stoupat.

zkontrolujte hodnotu signalu pro polohu ,OTEVRENE “ (20 mA).

Doladéni signalu provedte otacenim trimru (97), az dosahne signal zadanou hodnotu 20 mA.
opétovné provedte kontrolu vystupniho signélu v poloze ,ZAVRENE" a nasledné ,OTEVRENE *“.
Tento postup opakujte az do dosazeni zmény ze 4 na 20 mA s chybou mensi nez 0,5 %.
Odpojte miliampermetr, Srouby zajistéte zakapavacim lakem.

B.) Serazeni kapacitniho vysilace s napajecim zdrojem :
P#i kontrole resp. sefazeni vystupniho signalu 4+20 mA postupuijte takto:

zkontrolujte napéjeci napéti: 230 V AC + 10% na svorkéach 1,61.

Na vyvedené svorky 81,82 zapojte miliampermetr tfidy presnosti 0,5 se zatéZovacim odporem
max. 500 W.

DalSi postup jako pfi vyhotoveni bez napajeciho zdroje v pfedchazejici ¢asti A.

C.) Serazeni kapacitniho vysilaée pro zpétnou vazbu do regulatoru polohy (ES MO
s regulatorem) :

P#i kontrole resp. sefazeni vystupniho signalu 4+20 mA postupuijte takto:

Rozpojte obvod na vyvedenych svorkach 81 a 82 odstranénim prepojky.

Pripojte napajeci napéti na svorky 1 a 61.

Odpojte ridici signal ze svorek 86/87 a 88.

ES pfestavte do sméru ,OTVIRA resp. ZAVIRA® ruénim kolem, anebo pfivedenim napéti na svorky
1 a 20 pro smér ,OTVIRA" resp. 1 a 24 pro smér ,ZAVIRA*

Na vyvedené svorky 81,82 zapojte miliampermetr tfidy presnosti 0,5 (napfr. cislicovy) se
zatézovacim odporem nizSim jako 500 W,

DalSi postup jako pfi vyhotoveni bez napajeciho zdroje v pfedchazejici ¢asti A.

Po serfazeni vysilace pripojte pfepojku na svorky 81 a 82 v pfipadé, Ze vystupni signal
z kapacitniho vysila¢e nebudete vyuzivat (obvod pres svorky 81 a 82 musi byt uzavreny).

Pripojte fidici signal na svorky 86/87 a 88.

UZivatel musi zabezpecit pripojeni dvouvodi¢ového okruhu kapacitniho vysilace na
elektrickou zem navazujiciho regulatoru, pocitace a pod. Prfipojeni musi byt vykonané jenom
v jednom misté v libovolné ¢asti okruhu mimo ES!

Ve vyhotoveni s regulatorem, pokud je vyuzivana zpétna vazba z CPT vysilac¢em; p/i pouZzivani
vystupniho signalu, neni tento signal galvanicky oddéleny od vstupniho signalu!

Poznamka: Pomoci trimru (97) obr.12 je mozné unifikovany vystupni signél kapacitniho vysilace
seradit pro libovolnou hodnotu pracovnich otac¢ek z rozsahu cca 50% az 100% maximalnich
pracovnich otac¢ek na daném stupni podle tabulky ¢.3.

e ‘r.."'rrﬂ"
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4.8 Serfazeniregulatoru polohy (obr. 13)

Zabudovany polohovy regulator nové generace REGADA je vici uZivateli velice prijemné tvarici
se ridici systém pro ovladani pohond analogovym signalem. Tento regulator vyuziva vysoky vykon
RISC procesoru MICROCHIP pro zajisténi vSech funkci. Zaroveri umoZriuje provadét neustalou
autodiagnostiku systému, chybové hlaseni poruchovych stavd, jako ij pocet reléovych sepnuti a pocet
provoznich hodin regulatoru. Privedenim analogového signalu na vstupni svorky svorkovnice 86(GND,
-) a 88(+) dochazi k prfestavovani vystupu ES.

Pozadované parametre a funkce je mozno programovat pomoci funkénich tlacitek SW1-SW2 a LED
diod D3-D4 pfimo na regulatoru podle tabulky tabulky €. 4.

4.8.1 Nastavovani regulatoru

Mikroprocesorova jednotka regulatora z vyrobniho zavodu je naprogramovana na parametry
uvedené v tabulce €. 4 ( poznamka 2).

Nastaveni regulatoru se provadi pomoci tlacitek a LED diod.
Pred sefazenim regulatoru musi byt sefazeny polohové a momentové spinace, jako i vysila¢
polohy, a ES musi byt v mezipoloze (polohové a momentové spinace nejsou sepnuty).

Rozmisténi nastavovacich a signaliza¢nich prvkd na desce regulatoru obr.13:

Legenda:
e @ Tlagitko SW1 spousti inicializa¢ni rutinu a umozriuje listovani v
\) nastavovacich menu
R O D D2 D1D3 D4 Tlacitko SW2 | nastavovani parametr ve zvoleném menu
o go O "] [Swi Dioda D1 signalizace napajeni regulatoru
= Lk
a-

signalizace chodu ES do sméru ,OTVIRA" (zelena)

@ o oy | D10da D2 — ZAVIRA* (Gervend)
— Dioda D3 (Zluté svétlo) poctem blikajicich kodd signalizuje

zvolené nastavovaci menu
@ o M @ (Gervené svétlo) poctem blikajicich koda signalizuje

e L E E E Wl i Dioda D4 Qe\lztgr\g)nvéahng/,mrgsg: nastaveny parametr regulatora

Obr.13
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TABULKA ¢. 4
Dioda D3 . . .
(Zlutd) Nastavovaci menu Dioda P4 (c_erverja) Nastavovany parametr
N . . - pocet bliknuti
- pocet bliknuti
1 bliknuti 0-20mA
1 bliknuti Ridicf signal 2 bliknuti 4-20mA (%) (™)
3 bliknuti 0-10vDC
1 bliknuti ES na signal SYS otevre
P odezva na signal 2 bliknuti ES na signal SYS zavre
2 bliknuti SYS - TEST : ' - ,
3 bliknuti ES na signal SYS zastavi (*)
2 biik zrcadleni(stoupajici / 1 bliknuti ES ZAVIRA pii zvy$ovani fidiciho signalu
iknuti klesajici py— T = = P FESY
charakteristika) 2 bliknuti ES OTVIRA p# zvySovani fidiciho signalu (*)
4 bliknuti necitlivost regulatoru 1-10 bliknuti 1 - 10 % necitlivost regulatoru (nastaveni od vyrobce 3% (*))
1 bliknuti Uuzk& na moment
2 bliknuti Uzkéa na polohu (*)
2 kRt zpusob regulace 3 biiknuti Siroka na moment
4 bliknuti Siroka na polohu
Poznamky: 1. regulator pfi autokalibraci automaticky nastavi typ zpétni vazby — odporova/proudova
2. (*) - nastavené parametre z vyrobniho zavodu, pokud zékaznik neur¢i jinak
3. (**) - vstupny signal 4 mA - poloha ,zaviené“
20 mA - poloha ,oteviené*

Zakladni nastaveni regulatoru (programovy RESET regulatoru) — v pfipadé problémd
S nastavenim parametrd je mozné soucasnym stlacenim SW1 a SW2 a potom zapnutim napajeni
provést zakladni nastaveni. Tlacitka je nutné podrZet zatlacené do doby, az se rozblika Zlutd LED
dioda.

Postup prestaveni regulatoru:
ES prestavime do mezipolohy.

Inicializaéni rutina se spousti p/i zapnutém regulatoru, nulové regulacni odchylce a kratkém
stlaceni tlacitka SW1 na dobu cca 2 sek. (t.j. do doby az se rozsviti dioda D3). Po uvolnéni tlacitka
nabéhne nékteré z predvoleného menu (obvykle fidici signél), co se znazorni opakovanim 1 bliknutim
na diodé D3 a predvoleny parametr (obvykle fidici signal 4 - 20 mA), co se znazorni opakovanymi 2
bliknutimi na diodé D4. Po tomto je moZno prestavovat poZzadované parametry regulatoru podle
tabulky ¢.4:

- kratkym stlacenim tlacitka SW1 listovat v menu zobrazované pocétem bliknuti diodou D3
kratkym stlacenim tlacitka SW2 nastavovat parametry zobrazované pocétem bliknuti diodou D4

Po pfestaveni parametrd podle pozadavky uZivatele pfepnéte pomoci tlacitka SW1 stlaceného
na cca 2 sek. (t.j. do doby aZz se rozsviti dioda D3) regulator do autokalibrace. Po dobu tohoto
procesu regulator provede kontrolu zpétné vazebniho vysilade a smysl oteceni, pfestavi ES do polohy
oteviené a zaviené, provede méfeni setrvaénich hmot v sméru ,OTVIRA* a ,ZAVIRA* a uloZi
nastavené parametry do EEPROM pameéti. V pfipadé, Ze v prubéhu inicializace se vyskytne chyba
(napf. v zapojeni resp. nastaveni) bude inicializacni proces preruSeny a regulator prostfednictvim
diody D4 poda hlaSeni o druhu zavady. V opac¢ném pripadé po dokonceni inicializacniho procesu
regulator prejde do regulaéniho rezimu.

Chybové hlaSeni regulatoru pomoci diody D4 p# inicializaci:

4 bliknuti - chybné zapojené silové spinace

5 bliknuti - chybné zapojeny zpétné vazebny vysilac¢

8 bliknuti - zly smér otaceni pohonu anebo opacné zapojeny zpétné vazebni vysilac.
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4.8.2 Sledovani provoznich a poruchovych stava
Sledovéani provoznich a poruchovych stavi je mozné p/i odkrytovaném ES.

a.) Provozni stav pomoci signalizace LED diody D3:
trvale sviti — regulator reguluje
trvale zhasnuto — regulacni odchylka v rozsahu pasma necitlivosti — ES stoji

b.) Poruchovy stav pomoci signalizace LED diod D4 — trvale sviti , D3 blikanim indikuje poruchovy
stav

- signalizace rezimu ,TEST" - ES se pfestavi do polohy
1 bliknuti (opakované): podle nastaveni signalu v menu ,TEST" (p/i spojeni sv.
66 a 86)

- chybi fidici signél - ES se pfestavi do polohy podle
nastaveni signélu v menu , TEST"

2 bliknuti (opakuji se po kratké prestavce):

- signalizace ¢innosti momentovych spinacd (ES

4 bliknuti (opakuji se po kratké prestavce): vypnuty momentovymi spinadi v mezipoloze)

- porucha zpétné vazebniho vysilace - ES prestavi do
polohy podle nastaveni signalu v menu ,TEST"

- fidici signdl (proud) pfi rozsahu 4 - 20 mensi jako 4
mA (3,5 mA)

5 bliknuti (opakuji se po kratké prestavce):

7 bliknuti (opakuji se po kratké prestavce):
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4.9 Mistni elektrické ovladani (obr.14):

- doplrikova vybava

V pripadé potfeby (sefizovani, kontrola funkce, ap.) pfi zabezpeceném napajeni je mozné ES
prestavovat mistnim elektrickym ovladanim.. Po pfepnuti mistniho ovladani na rezim "MISTNI" je
mozné tlacitky OPEN a CLOSE ovladat pohyb vystupniho ¢lenu v zadaném sméru. LED diody indikuji
jednotlivé stavy mistniho ovladani.

Ovladani je mozné po odebrani visiciho zamku (1). Postupnym stlacenim tla¢itka (2) REMOTE-OFF-
LOCAL se méni volba rezimu ovladani na ,DALKOVE®, ,VYPNUTE*, ,MISTNI*, ,VYPNUTE". .
Postupnym stisknutim tlacitka se volba rezimu cyklicky opakuje. Tato volba je zobrazovana LED
diodami viditelnymi na pfednim panelu mistniho ovladani

LED dioda PWR (6) signalizuje pfitomnost napajeciho napéti v mistnim ovladani.

Jednotlivé rezimy mistniho ovladani:

Rezim "OFF" (VYPNUTO) - v tomto reZzimu nelze ES ovladat dalkové ani mistné. Rezim je
signalizovan zhasnutymi LED diodami REMOTE (7) a LOCAL (8)

Rezim "LOCAL" (MISTNI) - v tomto reZimu je mozné ES ovladat mistné do sméru otevira, zavira a
zastavit ho tlaCitky OPEN (3) (otevira), CLOSE (4) (zavird) a STOP (5). Rezim "LOCAL" je
signalizovan rozsvicenim LED diody LOCAL (8). Stisknuti tlaitka OPEN v tomto rezimu je
signalizovano rozsvicenim LED diody OPEN (9). Stisknuti tlacitka CLOSE v tomto rezimu je
signalizovano rozsvicenim LED diody CLOSE (10). Stisknutim tladitka STOP signalni LED diody
OPEN (9) a CLOSE (10) zhasnou.

ReZim "REMOTE" (DALKOVE) - v tomto reZimu je mozné ES ovladat povely z nadfazeného systému
dalkové. Rezim "REMOTE" je signalizovan rozsvicenim LED diody REMOTE (7). V tomto rezimu jsou
tlacitka OPEN, STOP a CLOSE nefunkéni.

Po ukonceni prace s mistnim elektrickym ovladanim doporuéujeme v rezimu ,DALKOVE* znovu
nasadit na tlagitko (2) visici zamek a uzamknout ho pro pfipad nezadouciho zasahu nepovolanou
osobou.

OPEN  STOP CLOSE

Obr. 14
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5. Obsluha, udrzba, poruchy a jejich odstranéni
5.1 Obsluha

1.Ve vSeobecnosti pfedpokladame, Ze obsluhu ES bude provadét kvalifikovany pracovnik
v smyslu pozadavek kap. 1!

2.Po uvedeni ES do provozu je potfeba ovérit, jestli p/i manipulaci nedoSlo k poSkozeni
povrchovych Uprav - tyto je potfeba odstranit v zajmu zabranéni poSkozeni korozi!

ES vyZaduje jen minimélni obsluhu. Pfedpokladem pro spolehlivy provoz je spravné uvedeni do
provozu.

Obsluha viceotackovych ES vyplyva z podminek provozu a zpravidla se omezuje na odevzdavani
impulzu k jednotlivym funkénim Ukoldm..

V pfipadé preruSeni dodavky elektrického proudu vykoname prestaveni ovladaného organu
ruénim kolesem.

Pokud je servopohon zapojeny do obvodu automatiky, doporucuje se umistit v obvodé cleny pro
ruéni dalkové ovladani tak, aby bylo mozné Fidit servopohon i pfi vypadku automatiky.

Obsluha dba na to, aby byla provedena udrzba, aby byl servopohon chranény pfed Skodlivymi
ucinky okoli a pred povétrnostnimi vplyvy, které nejsou v souladu s popisem pracovniho prostfedi
uvedeného v kapitole ,Provozni podminky*.

Provoz nad rozsah vypinacich momentd neni povoleny.

Je nevyhnutné dbat na to, aby nedochazelo ku nadmérnému otepleni povrchu ES, k prfekroceni
Stitkovych hodnot a nadmérnému chvéni ES

5.2 Udrzba —rozsah a pravidelnost

Pri prohlidkach a udrzbé je potfebné dotahnout vSechny Srouby a matice, které maji vliv na
tésnost a kryti. Stejné jednou za rok je nutné prekontrolovat a v pfipadé potfeby utdhnout upevriovaci
Srouby vodi¢d svorek a zajisténi nasuvnych spojd s vodici
Intervaly mezi dvéma preventivnimi prohlidkami jsou cty#i roky.

Vyménu tésnéni kryt a tésnéni olejové naplné je potfeba provést v pfipadé poSkozeni nebo po
uplynuti 6 let doby provozu.

Plastické mazivo v dodavanych
servopohonech je uréené pro celou dobu
Zivotnosti vyrobku.

Po dobu provozu ES neni tfeba mazivo
ménit.

Olejovd napli, pokud olej nevytéka
z prevodoveé skfiné vinou chybného tésnéni
je stala. Vyména olejové napliné se provadi
po 6 letech provozu servopohonu.

Kontrolu hladiny oleje je potfeba vykonat 1
x za 3 meésice. Hladina oleje musi sahat az
K plnicimu otvoru (obr. 15) Napli oleje |
jel,6l (1,5 kg).

e = a
=

Plnici otvor Vypoustéci otvor
Mazani: Obr. 15

Mazaci prostfedky:

prevodovka - pfevodovy olej pro teploty: —25°C az +60°C Madit PP-80 (Slovnaft) SAE 80W
—40°C az +40°C Avia SYNTOGEAR PE 68

prevody pfidavni pfevodovky a hdhonovy mechanizmus na ovladaci desce-mazaci tuk pro teploty:
-25°C az + 60°C GLEIT- mHF 401/0, resp. GLEITMO585 K
—40°C az +40°C mazaci tuk ISOFLEX® TOPAS AK 50.
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Po kazdém pripadném zaplaveni vyrobku zkontrolujte, jestli do vyrobku nevnikla voda. Po pfipadném
vniknuti vody do vyrobku vyrobek pred opétovnym spusténim do provozu osuste a poskozené tésnéeni
resp. ostatni casti ES je potfebné vyménit. Stejné zkontrolujte i tésnost kabelovych vyvodek
a v pfipade jejich poSkozeni je potfebné je vyménit.

A Mazani vietena armatury se provadi nezavisle na udrzbé ES! (napr. mazacim tukem pro
mazani armatury: tuk HP 520M (GLEIT-n).

Kazdych 6 mésicd doporucujeme provést kontrolni chod v ramci nastaveného pracovniho zdvihu
na ovéreni spolehlivé funkce, se zpétnym nastavenim pdvodni polohy.
Pokud neni v reviznich pfedpisech stanoveno jinak, provedte prohlidku ES jednou za 4 roky,
pficemZz zkontrolujte utazeni  vSech pfipojovacich a zemnicich Sroubd, pro zamezeni
prechodovych odpord.
Po 6 mésicich a potom raz roéné doporuc¢ujeme provésit pevnost utadhnuti upevriovacich Sroubd
mezi ES a armaturou (Srouby utahovat kfizovym zpdsobem).
PA elektrickém pfipajeni a odpajeni ES prekontrolujte tésnici krouzky kabelovych
@ vyvodek — poSkozené a zestarnuté tésnéni nahradte originalnimi krouzky!
Udrzujte ES v distoté a dbejte na odstranéni nedcistot a prachu. Cisténi provadéijte
pravidelné, podle provoznich moZnosti a pozadavek.

5.3 Poruchy ajejich odstranéni

PA vypadku, resp. prferuSeni napajeciho napéti zustane ES stat v pozici, v které se nachazel
pred vypadkem napdjeni. V pripadé potfeby je mozné ES prestavovat jen ruénim ovladanim (ruénim
kolesem). obnoveni pfivodu napajeciho napéti je ES pfipraveny pro provoz.

V pripadé poruchy nékterého prvku ES je mozné tento vyménit za novy. Vyménu svérte
servisnimu stredisku.

V pfipade poruchy ES, postupuijte podle pokynd pro zaruéni a pozaruéni servis.

Pro opravu regulatoru pouzijte pojistku subminiaturni do DPS, F1,6 A, resp. F2A, 250 V, napr.
typ Siba 164 050.1,6 resp. MSF 250 a pro opravu zdroje DB...., M160 mA, 250V, nap/. Siba, resp.
MSF 250.

Poznédmka :

A Pokud je potfebné ES demontovat, postupuijte podle kapitoly "Demontaz".
Rozebirat ES na Ucely opravy mohou osoby odborné zpdsobilé a zaSkolené vyrobnim
zavodem, resp. smluvnim servisnim stfediskem!
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6. Prislusenstvi a ndhradni dily

6.1 PrFisluSenstvi

Jako pfislusenstvi je pribalené koleso ruéniho ovladani.

6.2 Seznam nahradnich dild

Objednaci €islo

Nazev dilu - Typ PNM Pozice Obrazek
Mikrospina¢ CHERRY DB 6G-B1 BA 64 051 219 20,21 5
Mikrospina¢ CHERRY DB 6G-Al LB 64 051 466 26,27 6, 8
Vysila¢ odporovy dratovy RP19; 1x100 64 051 812 92 9
Vysilac¢ odporovy dratovy RP19; 1x2000 64 051 827 92 9
Vysila¢ odporovy dratovy RP19; 2x100 64 051 814 92 9
Vysila¢ odporovy dratovy RP19; 2x2000 64 051 825 92 9
Vysila¢ CPT 64 051 781 95 12
Prevodnik Podle vyhotoveni - 10, 11
Pouzdro KU 40x30 63 249 037 75 2
Pouzdro KU 14x12 63 243 150 76 2
Krouzek 10 x 6 62 732 017 66 2
Gufero 16 x 28 x 7 62735 044 70 2
Gufero 40 x 52 x 7 62 735 043 68 2
Krouzek 32 x 2 62 731 015 77, 34 2
Krouzek 110 x 3 62 732116 - 1
Krouzek 125 x 3 62 732 114 - 1
Krouzek 130 x 3 62 732 020 78 2
Tésnéni 04 A05 199 - -
Kabelova vyvodka M25 63 456 597 7 1
Svorkovnice 63 456 710 58 3
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7. Prilohy

7.1 Schémata zapojeni pro vyhotoveni ES MO — elektrické pfipojeni na svorkovnici
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7.2 Schémata zapojeni pro vyhotoveni ES MO — elektrick
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7.3 Schémata zapojeni pro vyhotoveni ES MO s regulatorem — elektrické pfipojeni na

svorkovnici
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7.4 Schémata zapojeni pro vyhotoveni ES MO s regulatorem — elektrické pfipojeni na
konektor
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Legenda:

Legenda k schématdm zapojeni Zxxx (napr. Z5c) s elektrickym pfipojenim na svorkovnici a k

schématim zapojeni ZKxxx (napf. ZK5c) s elektrickym pfipojenim na konektor je identicka.

Z5¢C....... zapojeni jednoduchého odporového vysilace

Z6¢C........ zapojeni dvojitého odporového vysilace

Z10g...... zapojeni el. polohového vysilace (EPV) proudového, resp. kapacitniho vysilace nebo DCPT vysilace -
2-vodi¢ bez zdroje

Z21a...... zapojeni pridavnych polohovych spinacd pro ES MO s regulatorem

ZAla...... zapojeni vyhfivaciho odporu a spinace vyhrivaciho odporu

Z251h.... zapojeni ES MO s regulatorem s 3~ elektromotorem a s regulatorem a s odporovou zpétnou vazbou se
stykaci s vyvedenou tep. ochranou - termokontakt

Z251j..... zapojeni ES MO s regulatorem s 3~ elektromotorem a s regulatorem a s proudovou zpétnou vazbou se
stykadi s vyvedenou tep. ochranou - termokontakt

Z251k.... zapojeni ES MO s regulatorem s 3~ elektromotorem a s regulatorem a s odporovou zpétnou vazbou se
stykadi s vyvedenou tep. ochranou - PTC

Z251m... zapojeni ES MO s regulatorem s 3~ elektromotorem a s regulatorem a s proudovou zpétnou vazbou se
stykadi s vyvedenou tep. ochranou - PTC

Z257b.... zapojeni EPV - 3-vodi¢ové vyhotoveni bez zdroje

Z257m... zapojeni EPV - 3-vodi¢ové vyhotoveni bez zdroje s napétovym vystupnim signalem

Z257n.... zapojeni kapacitniho vysilace - 3-vodi¢ové vyhotoveni bez zdroje

Z260h.... zapojeni elektronického polohového vysilace proudového (EPV) — 3 —vodi¢ se zdrojem

Z260k .... zapojeni elektronického polohového vysilace proudového (EPV) — 3 —vodic¢ se zdrojem s napétovym
vystupnim signalem

Z260m... zapojeni kapacitniho vysilace — 3 —vodi¢ se zdrojem

Z269r..... zapojeni el. polohového vysilace proudového, resp. kapacitniho vysilace nebo DCPT vysilace - 2-vodi¢
se zdrojem

Z279c .... schéma zapojeni 3~ elektromotoru bez stykacd s vyvedenou tep. ochranou — termokontakt

Z279h.... schéma zapojeni 3~ elektromotoru bez stykacd s vyvedenou tep. ochranou — PTC

Z297b.... schéma zapojeni 3~ elektromotoru bez stykact s nevyvedenou tep. ochranou — termokontakt

Z297g.... schéma zapojeni 3~ elektromotoru se stykaci s vyvedenou tep. ochranou — PTC

Z403a.... schéma zapojeni momentovych a polohovych spinacd

Z461f..... schéma zapojeni momentovych a polohovych spinacd s tandemovymi polohovymi spinaci

Z466...... schéma zapojeni tandemovych polohovych spinacd pro ES MO s regulatorem

Z575...... schéma zapojeni momentovych a polohovych spinac¢d s mistnim ovladdanim

Z575a.... schéma zapojeni momentovych a polohovych spinacd s tandemovymi polohovymi spinaci a s mistnim
ovladanim

Z575g.... zapojeni mistniho ovladani pro ES MO s regulatorem

7487, Z487e, Z487a,Z296a.....zapojeni ES s 1-fazovym elektromotorem

Bl....oooo.. odporovy vysila¢ jednoduchy

B2.............. odporovy vysila¢ dvojity

B3 elektronicky polohovy vysila¢ (EPV)
B3a............. kapacitni vysila¢

B3b............. DCPT vysila¢

El..ooene. vyhfivaci odpor

Flo tepelna ochrana elektromotoru — termokontakt
F2.in, tepelny spinac vyhfivaciho odporu
WU vstupni (vystupni) proudové (napétove) signély
KM1, KM2 .. reverzni stykaCe

M. elektromotor

N regulator polohy

PTC........... tepeln& ochrana elektromotoru — PTC

RL .o zatézovaci odpor

REMOTE-OFF-LOCAL... tla¢itka volby rezim( na mistnim ovladani
OPEN, STOP, CLOSE... tla¢itka ovladani mistniho ovladani

Sl momentovy spinac "oteviené"
S2.iiiiiii momentovy spinac "zaviené"
S3 polohovy spinac " oteviené"
S polohovy spinac " zaviené“
S5 pfidavny polohovy spina¢ " oteviené*
S6.cciiiiine pfidavny polohovy spinac¢ " zaviené“

S13... tandemovy polohovy spina¢ " oteviené“
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S1l4............. tandemovy polohovy spina¢ " zaviené “
) ST svorkovnice

X3, svorkovnice elektromotoru

XCoriieieenn, konektor

Poznamka 1: V pripadé, Ze vystupni signal z kapacitniho vysilace (schéma zapojeni Z251j, Z251m) se
nevyuziva (neuzavreny obvod mezi svorkami 81 a 82), je nutné svorky 81 a 82 prepojit pfepojkou (pfepojka je
zapojena ve vyrobnim zavodé jen pro pfipojeni na svorkovnici). PAi vyuzivani vystupného proudového signalu
z kapacitniho vysilace je potfebné prepojku odstranit.

Poznamka 2: Ve vyhotoveni s regulatorem, pokud je vyuzivana zpétna vazba z CPT vysilace, pfi pouzivani
vystupného signalu neni tento signal galvanicky oddéleny od vstupniho signalu!

Poznamka 3: Momentové vypinani je vybavené mechanickym blokovacim mechanizmem.

Poznamka 4: V pripadé potreby galvanicky oddéleného vystupniho signélu je potfebné pouZit galvanicky
oddélovaci ¢len (neni soucéasti dodavky) , napfiklad NMLSG.U07/B (vyrobce SAMO Automation s.r.0.). Po
konzultaci mdZe dodat tento modul vyrobce ES.

7.5 Pracovni diagram spinaca

Spinac gzlr?(y orevEne Pracovni zdvih zaene
S e

S2

S3

S4

S5

S6

S13 44 - 46

s1a [ —

I <ontakt spojeny
[ ]Kontakt rozpojeny

Poznamka 1: Momentové spinace S1, S2 vypinaji p/i dosaZzeni nastaveného vypinaciho momentu

v libovolné ¢asti pracovniho zdvihu mimo nastaveného pasma blokovani pri reverzaci ES z libovolné
polohy..

Poznamka 2: Signaliza¢ni spinace S5, S6 jsou nastavitelné v pasmu max. 50 % pracovniho zdvihu
pred koncovou polohou. V pfipade potfeby vétSiho pasma pro signalizaci je mozné vyuZzit reverzni
funkci spinaca.

Poznamka 3: Tandemové polohové spina¢e S13,resp. S14 jsou spinany jednou va¢kou soucasné

s polohovym spina¢em S3, resp. S4.
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7.6 Rozméroveé naérty a mechanické pripojeni

Poznamka: Pro tyto typy ES ve vSech vyhotovenich plati rozméry oznacené *.

Rozmérové nacérty ES MO 3
Mechanické pfApojeni pro ES MO 3 bez adaptéru

P-1376b
312 max. 515
297
8 174
2xM25 -
,— —1 _——
—— = — Y M25x1,5
- L P S
< §_ ﬂ@ - 1
‘18 L % o |8
o < >
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w ~N -
T 2xM25 = b | =
L ©
' :
oy Aot $28
_|_/|v | P
=l N . P $160
BRE _ - .
046 <
$70H11 "
$80 EZ -
8104 . ®
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N 100

218
(66 |

|
90

N\

§
18
L]

SxM10 —14

Plati pro ES s regulatorem, resp. CPT

5 x zub
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Mechanické pfApojeni pro ES MO 3

P-1012¢c 312

297
188 . max. 515
218 174
|
5
| M25x1,5 |
- | N | —\EFW |
5 ] . —
ool T p 2 8
| e ;
N - E

\

2xM25 / 90)r o 58
2xM25 / A - .

16

3xM10-14

Doporugend Gprava pro vystup vretena

12040,

Za
NI
—--1.g

|

l

|

|

|

|

|

==t
Trubka 38X3,5 49401 61+0.1
TN425715 resp. STN425716 © . .
Stoupajici vfeteno armatlry S

Poznamka:

Pfipojovaci rozméry (detail A) jsou uvedené v samostatnych rozmérovjch nédrtcich
v kapitole Mechanické pFipojent.
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Mechanické pfApojeni pro ES MO 3 s adaptérem
F10 —tvar A F10 —tvar B1
P-1848 I (#102) P-18“/A (#102)
828 P
g / N_'
\ |
7
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A&\
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|
8
2
|
! L]
i
amo] 11114
960f8
$102+0,1
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a
3

F10 —tvar B1
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P-2067: F14 —tvar B3; ISO 5210

P-2067

$50H9

8Js9

S9

HxM16

#1008
$14040.1

9175

LC

P-2066/A

935

LT

SNK&ED

IQISiSN

%V ) I
\\\}V“mn_

“.‘ NN

P-2066/A: tvar «b», TOCT P 55510-2013/ 5 x zub
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Mechanické pfAipojeni -GOST R 55510-2013

P-1376b1: tvar AY, 19x19 P-1376b2: tvar AK, 5 xzub

P-1376b1 P-1376b2

928 — kod 5
A—A 4xp15 928 A-A 4x915 932 — kod 7
11 | 14, |
r R \
=i AT = ) S N RN /@E%
T | T T ’
| \ o0
2 #46 |44 %
$70 $70
$104 $104
P-1103/04: F10 — zub C (D35); DIN 3338 P-2029: F14; 4 x zub
[P-1103/04] P-2029
&
952
935 A
\ .
2 i
» | % ‘ |
= ! Qi
= \ \ |
4xM16
o~ #70f8 . M1
$102 +0,2
9125 ‘
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P-2023: tvar C, DIN 3338

P-2024: tvar D

pP-2023

p-2024

76
70

N #3045
410018
$140+0.1 #1008
$14040.1
8175 o
P~2025 P-2026
i $30H9
i
O g
B G B
| 3
|
10,59
N
‘ P N
\ R
i | i
\ : |
! \ ! 8
N7k | 170
= ‘ | !
— P
910018
~ 0140£0.1 416
8175

P-2025: tvar E, 1ISO 5210

P-2026: Pripojeni s adaptérem, tvar ,6“, GOST R 55510 -763/5xzub
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P-2027: Mechanické pripojeni

pro ES s adaptérem, tvar A, ISO 5210

P-2028: Mechanické pripojeni s adaptérem, tvar B1, ISO 5210
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20
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I 1 ? r
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IProvedeHi A
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Rozmérovy nacért ES MO 3.5

P-1421b
472 max.550
297
218 174
fr——
. 2xM25x1,5 — ]
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=7
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Rozmérovy nacért ES MO 3.4

P-1431b
425 max.550
297
218 174
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| /
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4 x Podlozka 5 STN 02 1740

* Plat? pro vyhotovenT s requlatorem anebo s kapacitnim vysilaéem
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Mechanické pfApojeni pro ES MO 3.4 bez adaptéru

tvar C; DIN

tvar 5 zub 35°/37°; GOST R 55510-2013
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Mechanické pFApojeni pro ES MO 3.4 s adaptérem

127

P10 6 ( Jogp )

2175

P-1471
P-1471/W | Tr 28x5 LH
P-1471/V $10
Vyhotov, A
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Mechanické pApojeni pro ES MO 3.5 bez adaptéru
tvar C; DIN 3338 tvar 5 zub 35°/37°; GOST R 55510-2013
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P—1423/B [122x1221108| 8 [135] 13|58 45| 8 |- | - P—1422/Q | 100 [140|M16/ 45| 60 | 20 |12
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P-1427 M 60 [, [ 18 Jpe4
P-1427/N_ 100 140 16| 45 14 |486|65] 4
P-1427/L 0 | -| 8 333
P-1426/D [ 130 li65[mad 40 [s0[97] 12 [43.2[5 - 18 |64,
/ P1427/2 | | o |10l 80|50 64.4] 1o
P-1426/R [ 100 [140[mi6] 30 [70]76] 8 | 35 [ 4 P-1427/B 40 [ 12 [433
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tvar D tvar B1, B2, B3; ISO 5210
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7.7 Zaznam o zaruénim servisnim zasahu

Servisni stfedisko:

Datum opravy: Zaruéni oprava €.:

Uzivatel servopohonu: Reklamaci uplatnil:

Typové ¢islo servopohonu: Vyrobni éislo servopohonu:
Reklamovana chyba na vyrobku: ZjiSténa chyba na vyrobku:

PouZzité nahradni dily:

Poznamky:

Vystavil dne: Podpis:
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7.8 Zaznam o pozaruénim servisnim zasahu

Servisni stfedisko:

Datum opravy:

UZivatel servopohonu:

Misto nasazeni servopohonu:

Typové ¢islo servopohonu:

Vyrobni éislo servopohonu:

Zjisténé chyba na vyrobku:

PouZzité nahradni dily:

Poznamky:

Vystavil dne:

Podpis:
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7.9 Obchodni zastoupeni
Slovenska republika:

Regada, s.r.o.,

Strojnicka 7

080 01 PreSov

Tel.: +421 (0)51 7480 460

Fax: +421 (0)51 7732 096

E-mail: regada@regada.sk

Ceska Republika:

Vyhradni zastoupeni Regada, s.r.o. pro prodej elektrickych servopohond
Regada Ceska, s.r.o.

Kopaninska 109

252 25 Orech

PRAHA - zapad

Tel.: +420 257 961 302

Fax: +420 257 961 301
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